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ABEVI

Tillagg till sid.24 i svensk manual
for frekvensomriktare typ ING5

For att ha atkomst till alla parametrar enligt parametertradet pa sid.24 och
lattare kunna folja flédesschemat till varje parametergrupp, undergrupp och
enskild parameter vid programmering gér enligt foljande:

Spanningssatt frekvensomriktaren.

‘ Frekvensomriktaren skall ha stoppkommando.
Tryck pa MENU. | displayen star “Main Menu” “Operation”.
Tryck pa upp-pilen en gang. | displayen star “Main Menu” “Initialize”.
} Tryck DATA/ENTER en gang. | displayen star “Select Language” “English”.

Tryck pa upp-pilen en gang. | displayen star “Access Level” “Quick Start”.

Tryck DATA/ENTER en gang. | displayen star “A1-01= 2 *** “Quick Start”.

Tryck pa upp-pilen tva ganger. | displayen star “A1-01= 4 ***” “Advanced Level”.

11

. stér det i displayen “Access Level” “Advanced Level”.

Operation”.

Tryck DATA/ENTER en gang. | displayen star “Entry Accepted” i 2sek, darefter
Tryck aterigen pa MENU. | displayen star nu “Main Menu
1

Nu kan man féija instruktionsmanualen och flddesschemat pa sid.24.

Lycka till.
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Drifthandbok for frekvensomriktare typ INGS

Innehallstorteckning
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1 Installation _‘T

1.1 Borttagning och dterplacering av digital operationspanel

Ta bort och aterplacera den digitala operationspanelen enligt nedanstdende figurer.

(1) Borttagning av digital OP-panel

Front Cover ~ 5% Tryck OP-panelens sida i pil 1:s riktning och lyft
3 OP-panelen uppat i riktning pil 2 fér att lossa
den fran frontplattan.

(2) Aterplacering av digital OP-panel

/?;,Q/j‘f Placera OP-panelens insida mot hakarna A i
e _

P z - @ pil 1:s riktning och tryck sedan fast OP-panelen
e mot hakarna B i pil 2:s riktning. Detta laser fast
; OP-panelen i frontplattan.

o) s
Front Cover —.../:/ o NN y

e = Claws A

Digital Operator

Cilaws B

1.2 Borttagning och dterplacering av frontplattan

Féir att ta bort frontplattan, lossa forst den digitala OP-panelen enligt ovan. Tryck sedan pé de markerade tryckpunkterna pa
utsidan av frontplattan som markeras med pilarna 2 i figuren nedan och lyft sedan nederdelen av plattan uppét i pil 3:s riktning.
Vissa storlekar av ING3 kriver ett mycket hgt tryck i pil 2:s riktning. Det &r da lattare att lossa lasklorna innanfor de perforerade
tryckpunkterna med en liten skruvmejsel, _

OBS! Aterplacera inte frontplattan med monterad OP-panel. Det finns dé risk att OP-panelen inte far kontakt med
frekvensomriktaren. Aterplacera forst enbart frontplattan och aterplacera sedan OP-panelen enligt figur (2) ovan.

Front Cover 7/
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1.3 Placering

Frekvensomriktare typ INGS bor placeras i lokaler med foljande forhallanden:
- Omgivningstemperatur:  -10 till +40 °C (kapslat ﬁtf‘o‘rande}
-10 till +45 °C (okapslat utforande)
- skyddad fran regn eller fukt
- Skyddad fran direkt solljus
- Skyddad fran korrosiva gaser eller vitskor
- Fritt fran luftburet damm ¢ller metalliska partiklar
- Fritt fran vibrationer
- Fritt fran starka magnetfilt
OBS! Om frekvensomriktare som #r kapslade med skyddsform IP 20 (0,4 - 15 kW) placeras i apparatskap si maste
tickplattorna pa dver- och undersidan tas bort for att underliitta lufivixling. Dessutom krivs i de flesta fall att en
kylflikt eller virmevixlare installeras for att kyla luften som gar in i frekvensomriktaren till under 45 °C.

Nedanstiende effektférluster (W) avges fran frekvensomriktaren vid belastning till mérkstrém:

Anslutningsspinning 200-240 V

Typ ING5 20P4 | 20P7 | 21P5 | 22P2 | 23P7 | 25P5 | 27P5 | 2011 | 2015 | 2018
Forluster kylflansar | 15 25 40 80 135 | 210 | 235 | 425 | 525 | 655
Férluster inuti 50 65 80 60 80 a0 110 § 160 | 200 | 230
Forluster totalt 65 90 120 | 140 | 215 | 300 | 345 | 585 | 725 | 885
Typ ING5 2022 | 2030 | 2037 | 2045 | 2055 | 2075
Forluster kylfldinsar | 830 | 930 | 1110 | 1380 | 1740 | 2050
Forluster inuti 280 | 440 | 620 | 660 | 890 | 1160
|Férluster totalt 1110 | 1370 | 1730 | 2040 | 2630 | 3210

Anslutningsspianning 380-460 V

Typ ING5 40P4 | 40P7 | 41P5 | 42P2 | 43P7 | 44P0 | 45P5 | 47P5 | 4011 | 4015
|Forluster kylflinsar | 10 20 30 65 80 105 | 135 | 240 | 305 | 390
Forluster inuti 50 65 80 60 65 75 | 85 120 { 150 | 180
Forluster totalt 60 85 | 110 | 125 | 145 | 180 | 220 | 360 | 455 | 570
Typ ING5 4018 | 4022 | 4030 | 4037 | 4045 | 4055 | 4075 | 4110 | 4160 | 4220
Forluster kylfldnsar | 465 | 620 | 705 | 875 | 970 | 1110 | 1430 | 1870 | 2670 | 4740
Forluster inuti 195 | 260 | 315 | 370 | 415 | 715 | 890 | 1160 | 1520 | 2110
Forluster totalt 660 1020 | 1245 | 1385 | 1820 | 2320 | 3030 | 4190 | 6850




1.4 Monteringsutrymme

Installera frekvensomriktaren vertikalt och ldmna tillrickligt utrymme runt om for effektiv kylning som visas pa
nedanstaende figur.

* 1 50 mm or more 4 Air
] i 120 mm or more é %
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1.5 Uppfyllande av EMC-direktivet

Fr.o.m. arsskiftet 1995/1996 maste EU’s EMC-direktiv uppfylias av alla elektriska produkter eller system som
Jevereras inom EU samt Norge och Schweiz. For att uppfylla EMC-direktivet méste frekvensomriktare forses med
typgodkint avstorningsfilter och installationen utforas pi EMC-missigt korrekt sitt.

Detta innebiir att frekvensomriktare typ ING5 méste monteras i metallkapsling tillsammans med avstdrningsfilter
enligt tabellen pa sidan 6. Frekvensomriktare och avstorningsfilter skall monteras pa samma montageplit i
apparatsképet. Kontaktytan p4 montagepléten skall vara ren frén firg dér den kommer i kontakt med avstorningsfilter
och frekvensomriktare. Dessutom skall montageplaten ha perfekt metallisk kontakt med apparatskapet i alla fyra
kontaktytorna mellan montageplat och apparatskdp. Detta uppnis enklast om man viljer en omalad (t.ex.
galvaniserad) montageplét.

Apparatskapets dorr skall vara utformad s att den har god metallisk kontakt med sképet i Svrigt via gingjamn och las.
Vid behov skrapas fiirg bort fran kontaktytor mellan apparatskép och dérr. Det réicker inte med att bara anvinda en
jordningskabel mellan dorren och apparatsképet i dvrigt. Om géngjarnen och lasen ej 4r utforda i metall kan
tillfredsstillande kontakt uppnéis med hjilp av metalldistanser som skruvas fast i alla fyra hornen av montagepliten
och bultas fast i dorren i alla fiyra hdren via borrade skruvhal (forgen maste skrapas bort fran dorrens kontaktytor
med metalldistanserna).

Inkommande kraftforsorjningskabel skall anslutas direkt till avstdrningsfiltrets anslutningsplintar (mirkta L1, L2, L3
LINE). Avstsmningsfiltret skall monteras s att nitkabelns lingd inne i skapet blir s& kort som mdjligt. Utplintning for
krafikablar 4r absolut forbjuden om man skall kunna uppfylla EMC-direktivet. Avstdrningsfiltrets utgingskablar
(utgangsplintar pa filter Sver 100 A mérkstrom) fran sidan mérkt LOAD skall anslutas till frekvensomriktarens
anslutningsplintar for nitspénning , vilka ér mérkta L1(R), L2(8), L3(T). Inkommande skyddsjordledare skall anslutas
direkt till jorduttaget pa avstorningsfiltret.




Om sképet dr forsett med kylflikt och mandverkretsar finns det risk att Sverstrilade storningar inom apparatskapet tar
sig ut via mandverspianningen. Om skapet bara innehaller en kylflikt si kan man forhindra detta genom att anvinda
skirmad kabel for matning av fliktmotorn. Skiirmen skall anslutas till montageplaten med omalad metallklammer si
att god metallisk kontakt uppnés runt om skiirmen mot platen. Anslutningsplinten for inkommande hjilpspénning
skall placera néra kabelgenomftringen, sa langt frin motorkabeln som dc praktiskt méjligt. Om skapet forutom
kylfldkt dven innehéller mandverkretsar for kontaktor(er), hjilprelder och dylikt ér den enda praktiska 16sningen att
man matar mandverkretsar och kylflikt via eft separat enfasigt avstérningsfilter. Aven for detta giller att filtret skall
placeras med god metallisk kontakt mot montageplaten och att inkommande kabel fér mandverspénning dras s kort

stricka som mdjligt inne i skdpet.

Den Sverligset starkaste storkillan inom apparatskapet & motorkabeln. Denna miste dérfor vara skidrmad och kabeln
skall dras in i sképet dnda fram till frekvensomriktaren for anslutning direkt till frekvensomriktarens utgangsplintar.
Skidrmen skall vara intakt fram tilf frekvensomriktaren. Den skall anslutas med omélad metallklammer till
montagepliten sa att god metallisk kontakt uppnas runt om kabeln mellan skéirmen, klammern och montagepléten.
Klammern som ansluter skiirmen skall monteras si nira frekvensomriktaren som méjligt. Kabelgenomforingen for
motorkabeln skall separeras fran dvriga kabelgenomforingar s mycket som mdjligt. Motorkabeln skall forlaggas
separerad frin dvriga kablar vid kabeldragningen. For effektstorlek INGS 4018 - INGS5 4160 krévs dessutom att en
ferritkéirna tris dver parterna i kabeln vid plintarna U, V och W. Lamplig ferritkéirna medlevereras avstorningsfiltret.

Nedanstiende bild visar ett apparatskap med frekvensomriktare och filter installerade enligt dessa anvisningar:

5 VARISPEED
1 B16G5

 D-PHASE REL FILIER

P4 elmotorn skall skirmen anslutas runt om kabeln till motorns kopplingslada via kabelgenomfringen.
Kabelgenomforing av metall och kopplingsldda av metall &r ett absolut krav. For att underlitta ansluiningen av
skidrmen kan t.ex. speciella kabelgenomfringar med jordningshylsa for kabelskarm anvéndas.
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Tabell 6ver godkénda avstérningsfilter for frekvensomriktare typ INGS

Typ ING5 Rek. avstérningfilter for upp- Rek. avstérningfilter for upp-
fyllande av EN55011, klass A fyllande av EN55011, klass A och B
200-240V
20P4 FS4874-7/07 YF1-BA
20P7 FS4874-18/07 YF1-8A
21P5 - 22P2 F34874-18/07 YF1-20A
23P7 FS4874-30/07 YF1-20A
25P5 - 27P5 FS4874-42/07 YF1-45A
2011 FS4874-75/34 Saknas filter fér denna norm fn
2015 F84874-100/35 Saknas filter fér denna norm fn
380-415V
40P4 - 41P5 FS4874-7/07 YF1-8A
42P2 FS4874-18/07 YF1-8A
43P7 - 44P0 FS4874-18/07 YF1-20A
45P5 FS4874-30/07 YF1-20A
47P5 FS4874-30/07 YF1-30A
4011 - 4015 FS4874-42/07 YF1-45A
4018 FS4874-55/07 Saknas filter fér denna norm fn
4022 - 4030 FS4874-75/34 Saknas filter fér denna norm fn
4037 FS4874-100/35 Saknas filter for denna norm fn
4045 FS4874-130/35 Saknas filter for denna norm fn
4055 FS4874-180/07 Saknas filter for denna norm fn
4075 - 4110 FS4874-300/99 Saknas filter fér denna norm fn
4160 F54874-400/99 Saknas filter for denna norm fn
4185 - 4220 2 parallella FS4874-300/99 Saknas filter f&r denna norm fn
4300 2 parallelia FS4874-400/99 Saknas filter fér denna norm fn

Emissions-normen EN55011, klass A giller for installation inom industri med egen distributionstransformator.
Normen EN55011, klass B giller for installation inom sk 1étt industri som saknar egen transformator, samt kontor,
skolor och bostadshus. Filter typ YF1-8A tom. YF1-45A uppfyller dven kraven enligt normen EN55014, som avser
hushall.

1.6 Jordfelsbrytare

Frekvensomriktare med avstdringsfilter kan inte strémforsérjas via jordfelsbrytare. Nir spinningen slés till uppstir
en kortvarig lackstrom till jord via kondensatorer i avstdrningsfiltret, vilket medfor att jordfelsbrytaren l6ser ut. Om
man vill mata frekvensomriktaren via en jordfelsbrytare, sa kan man inte installera avstrningsfilter. Man maste
foljaktligen avsta fran att uppfylla EMC-Direktivet om man vill kunna mata frekvensomriktaren via en
jordfelsbrytare. Det gér diremot bra att mata frekvensomriktare typ ING5 frén jordfelsbrytare om man inte installerar
avstorningsfilter.

Byggcentraler med 16 A uttag ir normalt férsedda med jordfelsbrytare. Dessa uttag kan foljaktligen inte anviindas for
stromforsorjning av frekvensomriktare med avstérningsfilter.

1.7 Inkoppling

Anslutningsschemat pa niista sida visar hur frekvensomriktaren kan anslutas. Vid styrning enbart via den interna
operationspanelen behover bara nitspénningen och motorn anslutas till frekvensomriktaren.

Funktionerna for de olika ingangarna och utgingarna som anges pé anslutningsschemat giller for den normala
fabriksinstiliningen av frekvensomriktaren. Andra funktioner kan l4tt uppnas genom omprograminering enligt denna
handbok.
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Ingéngarna 1 - 8 har kontaktspanning 24 V dc” och drar 8 mA vid slutning till plint 11 (NPN-logik). Detta forutsitter
att plintarna 35 och 36 byglas ihop. Om man i stillet byglar ihop plint 11 och 35 kan frekvensomriktaren styras med
signaler + 24 V dc (PNP-logik).

OBS! Skiirmade kablar skall anviindas for anslutningen till motorn. Motorkabeln skall forliiggas separerad
fran andra kablar for att forhindra att radiostérning dverfors till dessa. Skiirmen pi motorkabeln skall jordas
bide vid motorn och frekvensomriktaren p4 det siitt som anges i avsnitt 1.5 Uppfyllande av EMC-direktivet.
Signalkablar anslutna till analoga och digitala ingingar och utgingar skall ocksé vara skiirmade och forlagda
skiljda fran kraftkablarna.




Motorkablarna bér vara s& korta som méjligt. Max. kabellingd for drift vid normal kopplingsfrekvens ar 100 m nér
enstaka motorer 4r anslutna och avsevirt kortare (beror pa antalet kablar och strémstyrka) nir mainga smi motorer r
anslutna till samma omriktare. Vid lingre motorkabel kan det bli ndvéindigt att sinka kopplingsfrekvensen kraftigt,
vilket medftr Skat magnetljud i motorn. Léick-kapacitansen i linga motorkablar i kombination med hog
kopplingsfrekvens kan resultera i mycket stora Svertensstrémmar som liicker mellan ledarna och i virsta fall medfr
overstromsutlosning av frekvensomriktaren. I fallet med manga sma motorer Iéser deras individuella motorskydd
dven vid mattliga ldcksstrémmar som inte paverkar frekvensomriktarens funktion.

Varning! Frekvensomriktaren iir spinningsforande en tid efter det att nitspinningen har kopplats bort!
Det iir livsfarligt att réra anslutningsplintar eller andra komponenter under frontplattan innan Ch arge-
lampan har slocknat! Aven avstorningsfilter iir spinningsforande under ca 5 minuter efter det att
nétspinningen har brutits. Avstorningfiltret kan faktiskt vara spinningfirande iven om
Srekvensomriktarens Charge-lampa har slocknat.

Vid styrning frin en extern potentiometer eller analog styrsignal 0 - 10 V kopplad till plint 16 maste plint 5 och 11
forbindas, antingen med en slutande kontakt som visas ovan eller med hjilp av en dverkoppling. Utan denna
forbindelse styrs omriktaren fran huvudreferensingdngne 13 (0 - 10 V) eller 14 (4 - 20 mA).

Obs! Aterstillning av felutlosning via plint 4 kan bara ske niir kontakterna till plint 1 (Fram) och plint 2
(Back) 4r dppna.




2 Operationspanelens funktioner

Den digitala OP-panelens funktioner framgar av nedanstaende bild.

Indikeringslampor (LEDs)

Drive Mode Display

Lyser vid driftlage. Sldckt vid annan instélining.
Visning av rotationsriktning

FWD: Lyser vid drift framat

REV:; Lyser vid drift bakat

Extern styrning

Lyser nar man valt externa styrsignaler.

SEQ: Lyser n&r man valt externt START/STOPP
REF: Lyser ndr man valt frekvensreferens fran
styrkretsplintar 13 och 14.

DRIVE FWD REY REMOTE Display
. [ ] @ S50 # REF Visar installda vérden for resp. funktion under

programmering eller avlasta driftvarden t.ex. frekvens
elier motorstrom (2 rader med 16 bokstéver eller siffror)
MENU tryckknapp
Véljer meny for val display-lage resp. programmering.
ESC tryckknapp
Ger atergang till laget innan DATA/ENTER-knappen
DIGITAL OPERATOR ' anvandes.
JVOP-130 __ DATAI/ENTER tryckknapp

Viljer mode, grupp, funktion eller programkodsnamn.
Visar instélit vérde for resp. programkod samtidigt som
kodens namn visas. Om man trycker in denna knapp
pé nytt lasas instillt (4ndrat) véarde in.
Pil Upp/Pil Ned trycknappar
Viljer mode, grupp, funktion, programkodsnamn och
instéllningsvarde.
Siffervals/RESET trycknapp
MENU ESC L Viljer siffra som skall andras i installningsvérde. Den
REMOTE p valda siffran som kan andras blinkar.
Aterstaller utrustningen efter felutlésning.

LOCAL

Mané&ver-tryckknappar
Dessa tryckknappar fungerar bara i driftlage och har
foliande indikeringslampor, resp. funktioner:

STOP-tryckknapp: Réd LED lyser vid STOPP-order.
RUN-tryckknapp: Rod LED lyser vid nar motorn

ﬁ
snurrar.
I_
—

FWD/REV-trycknapp: Viljer rotationsriktning
JOG-tryckknapp: Motorn snurrar med installd
joggfrekvens s4 lange tryckknappen &r intryckt.
LOCAL/REMOTE tryckknapp

Vljer styrning frin OP-panel eller externt via
styrkretsplintar.

Exempel pé styrning frin OP-panel med LED-indikeringar.

* RUN or STOP LED changes In accordance with the tollowing operations.

)
inv. Qutput Fraquenc/—i\\___

" [AUN] : :
STOP — TETOR]
Freg. Selling : : :
req___] : H
LED [ Lk & .
er i [ E3 Tk

O tON & : BLiNKING e . OFF




2.1 Val av funktionsliige pd den digitala operationspanelen

Den digitala operationspanelen har fem funktionsligen (mode), enligt nedanstiende tabell:

Funktionsnamn {mode) | Beskrivning

Operation Frekvensomriktaren ar driftklar. Displayen visar driftdata (frekvens, motorstrm etc), felindikeringar och felhistorik
Initialize Valjer sprak pa display-visning, &tkomstnivé for programmering, styrmetod samt aterstalining av fabriksinstalining
Programming Anvands vid andring och lagring av programkoder

Auto-Tuning Anvénds vid automatisk avliasning och instélining av motordata vid vektor-kontroll

Modified constants Visar programkoder som avviker fran fabriksinstéliningen. Tillater direkt &ndring av sadana koder.

Nir man tycker ned knappen [MENU]J visas “Operation”. Funktionslige (mode) som visas dndras med hjilp av tryckknapparna
pil-Upp resp. pil-Ned. Man kan sedan vilja det visade funktionsldget genom att trycka ned knappen [DATA/ENTER].

Nedanstdende tabell visar typiska tryckknappsoperationer.

Andring av funktionsiage
(visar Modified Constanis)

Viljer Modified Constants

Atergér fill visning av
Modified Constants

Andring av funktionslage
(visar Operation)

** Main Menu **
Modified Consts

Accel Time 1
C1-01 = 20.0sec

** Main Menu **
Modified Consts

Y ¢ Y C Y™™ Y Y Y

** Main Menu **
Operation

Beskrivning Tryckknapps- | Display-visning OP-panel Anmarkning
sekvens

Visar Operation MENU ** Main Menu ** )

|/ Operation )
Andring av funktionslage

K i KA

{visar tnitialize) A N{ﬁ}g:ﬂ:ﬂ“ )
Andring av funktionslage ** Main Monu **
(visar Programming) A Programming )
Andring av funktionslage A ** Main Menu ** ]
(visar Auto-tuning) < ) Auto_Tuning J

Visar accelerationstid och dess instélida
varde néar accelerationstiden har andrats.

Funktionsldget kan dndras dven under drift. Aven om funktionsittet dndras till Programming, fortsétter frekvensomriktaren driften,
men det gir inte att dndra programkoder. Frekvensomriktaren startar inte vid kérorder om Programming mode har valts och
frekvensomriktaren har stoppats.

Funktionstigen Initialize” och ”Auto-Tuning™ beskrivs 1 avsnitt 3, Val av styrmetod.
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Funktionsligen “Operation” och "Programming” beskrivs allmint i foljande avsnitt.




2.2 Funktionslige Operation (Operation Mode)

Funktionslige Operation tillater drift av frekvensomriktaren. Driftdata och felindikeringar visas pé displayen. Varje gang man
trycker pa tryckknapp Pil Upp eller Pil Ned dndras den parameter som visas. Om ett fel uppstar vergdr displayen automatiskt till
felindikering. Den tidigare display-visningen kan aterstéllas med tryckknappen [> RESET].

Nedanstdende tabell visar typiska tryckknappsfunktioner vid "Operation Mode™.

Beskrivning Tryckknapps- | Visning digital display Anmarkning
sekvens
POWER Displays Operation. ** Main Menu **
|m*l \ﬁl——‘ MENU Operation
DATA
Select Operation. | rp———
l pe ENTER

Displays frequency reference

Ref
value setting * | Frequency Re

U1-01 = 60.00Hz

For att stilla in frekvensref.,
J tryck pa [DATA/ENTER].
Siffran som skall &ndras
blinkar.

Output Freq
UI-02 = 60.00 Hz

L Displays output frequency.* |

Qutput Current ]

| Displays output current. ™1 | Ul-03=123A

Output Volrage
U1-06 = 200.0 VAC

f_-\fﬁfﬁf’_'\

| Displays output voltage.*1 *2

O] B B BJ B] B P

Function U2

l U2-00 *3 l [ Fault Trace ]
Function U3

l U3-oo*3 | [ Fault History ]
- Function Ui

| ul-nr3 | ( Monilor j

*|; Data som visas n4r niitspinningen har slagits till kan viljas genom 4ndring av kod O1-02 och O1-01, se avsnittet 5.8
Programkoder fr instillning av digital operationspanel.

*2. Annan parameter kan visas i stillet for Utspinning genom #ndring av koden O1-01, se avsnittet 5.8 Programkoder for
instéllning av digital operationspanel.

*3: Parametrar som visas med benimningen U1-XX, U2-XX och U3-XX framgér av avsnittet 4.3 ING5 Overvakningskods-lista.
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2.2.1 Andring av frekvensreferens

Nedanstéende tabell visar ett exempel pa éndring av frekvensreferensen fran 0,00 Hz till 60,00 Hz, med hjilp av den digitala

OP-panelen.
Beskrivning Tryckknapps- | Visning digital display Anmarkning
sekvens
Frekvensomriktaren 4r stalld i LOCAL mode.
{Kan styras frdn OP-panelen).
Visar Operation P s
MENU Main M_enu
/ Operation
\(flj O;:er:tion ; DATA Frequency Ref
isar frekvensreferens ENTER =
( ) ENTER U101 =0.00 Hz
Tryck pa [DATA/ENTER]-ryckknappen. OATA Frequency Ref
Siffran som kan andras blinkar. ENTER 0 (00.00 Hz
Andra vardet till 60.00 Hz. “w || A Fregpency Ref
A2 S
- DATA
Skriv in programkodséndringen. ml Entry Accepted
Frequency Ref Atergdr till att visa frekvensreferens
06 0.00 Hz efter att Entry Accepted har visats i
0,5 sekunder.
Frequency Ref
EsC U1-0I = 60.00Hz

Obs! Endast siffra som blinkar kan dndras,




2.2.2 Visning av driftdata

Nedanstiende tabell visar ett exempel pd visning av likspinningsnivén i likspanningsmellanledet.

Beskrivning

Tryckknapps-
sekvens

Visning digital display

Anmarkning

Visning av frekvensreferens.

Visar U1 Monitor.

Vilj U1 Monitor
{Visar U1-01, frekvensreferens)

Visar U1-07.

Atervénder till U1 Monitor.

Atervander till visning av frekvensreferens

Frequency Ref
Ul-01 =6000 Hz

Function Ul
Monitor

Frequency Ref
Ul-01 =60.00 Hz

DC Bus Vollage
U1-07 = 303 VDC

Function Ul
Monitor

Frequency Ref
U!l-01 =60.00 Hz

2.2.3 Felindikering

Nedanstaende tabell visar ett typiskt exempel pa felindikering, avldsning av drifidata omedelbart fére felet samt &terstillning av

felutlésningen.
Beskrivning Tryckknapps- | Visning digital display Anmarkning
sekvens
Visar frekvensreferens. Frequency Ref
Ul1-01 = 60.00 Hz
Overstrémsutidsning oc Visar felty,
Over Current p-
Frequency Ref
Avlasning av driftdata nar felet uppstod. A U2-03 = 60.00 Hz,

Aterstalining av felutl6sningen

>

A)
A

>

Output Freq
U204 = 60.00 Hz

Cutput Current
U2-05=123A

Frequency Ref
Ul-01 =60.00 Hz

Visar driftstatus omedelbart
innan felet intraffade.

Efter aterstiilining av felind.
dterkommer display-visning
omedelbart fore felet.
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Level.

2.3 Programmeringsiige (Programming Mode)

Programkoderna i frekvensomriktare typ INGS 4r indelade i huvudgrupper, funktionsgrupper och 16pnummer till
funktionsgrupperna. Programkodsschemat i avsnitt 4.1, sidan 24 visar indeltingen i huvudgrupper och funktionsgrupper.

Frekvensomriktaren kan stillas in med 4 olika tkomstnivier (Access Levels) for programmering. Fabriksinstéllning ger
atkomstnivan Quick-Start, vilken bara tilliter programmering av ett begrinsat antal koder, [ de flesta fall kréivs det tillgang till fler
programkoder. Vi reckommenderar dérfor att Du som frsta atgérd viljer dtkomstnivi Advanced Level. Detta sker genom att koden
A1-01 under Initialize #ndras till alt. 4. Mer information om detta finns i avsnitt 3.6 Initialiseringslige pa sidan 21.

Nedanstiende tabell visar ett exempel pa #ndring av en programkod med frekvensomriktare instilld f5r dtkomstnivd Advanced

Beskrivning

Tryckknapps-
sekvens

Visning digital display

Anmarkning

Visning av frekvensreferens

Visar Qperation

Visar Programming

Valj Programming

Andra huvudgrupp
(Visar Tuning)

Vilj denna huvudgrupp
(Viljer Tuning)

Vilj funktionsgrupp

(véljer Accel/Decel Time)

Andra programkodsnamn
(Visar Decel Time)

Instéllt varde blinkar.

Andra vérdet till 20,0 sekunder.

Skriv in det nya vérdei.

Atervand till Operation
(Visar Operation)

Vaij Operation
(Visar frekvensreferns)

Tryck pa [DATA/ENTERHryckknappen.

MENU

]
4@

J
=
>

%

[ Frequency Ref J

U1-0]1 =60.00 Hz

*+ Main Menu **
Operation

** Main Menu ** J
Programming

<
>

DATA

m
z
5
m
T

DATA
ENTER

<
D)

5
g

ENTER

d
>l
i

DATA
ENTEA

MENU

5
g

ENTER

[
L
B
(
{

Group C
Tuning
Function C1
Accel/Decel
Accel Time 1
C1-01 = 10.0 sec

Decel Time 1
C1-02 =100 sec
Decel Time |
0010.0 sec
Decgl Time |
00 2 0.0 sec
[ Eniry Accepted J
** Main Menu **
Operation
Frequency Ref
U1-01 = 60.00 Hz

Néar Programming villis, visas
den 1:a huvudgruppen

N&r en huvudgrupp valjs, visas
den 1:a funktionsgruppen.

En annan funktionsgrupp kan
viljas med tryckknapp Pil Upp
gller Pil Ned.

Nar funktionsgrupp &r vald
visas den 1:a programkoden.
Visar C1-02

Efter visning av Entry Accepted
i 0,5 sekunder atergér displayen
till att visa den nya retardations-
tiden.
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2.4 Avlisning av dndrade programkoder (Modified Constants Mode)

Vid instillning Modified Constants jamfor frekvensomriktaren fabriksinstillda programkoder med aktuella programkoder och

visar samtliga programkoder som avviker frin fabriksinstillningen. I Modified Constants Mode kan programkoderna bide avlisas

och éndras om 58 &nskas.

Nedanstiende tabell visar exempel pi avldsning av @ndrade programkoder samt &ndring av ett avlist programkodsvérde.

Beskrivning

Tryckknapps-
sekvens

Visning digital display

Anmarkning

Visning av frekvensreferens

Visar Operation

Visar Modified Constants
Vilj Modified Constants

Visar nésta programkod som har éndrats
(Visar inspdnning)

Tryck pa [DATA/ENTER]-tryckknappen.
Vardet som kan #ndras blinkar.

Andra vardet till 230 V.

Atergér till Operation.

Vil Operation
(Visar frekvensreferans)

Skriv in det nya virdet pa programkoden.

Visar nésta programkod som har &ndrats.

MENU

]

[

Frequency Ref
U1-01 = 60.00 Hz

[

** Main Menu **
Operation

<
>

DATA

g
lz|:u

DATA

d
D]
3

** Main Menu **
Madified Consts

[

Accel Time 1
CI1-01 = 20.0 Sec

Input Vollage
E1-01=210VAC

Ipput Voltage
210VAC

Input Voltage

MENU

g
R

DATA
ENTER

230VAC
DATA :
E
EFTER ntry Accepted
Accel Time 1

C1-01 =20.0 sec

** Main Menu *¥
Operaiion

\_J\__J\_JL_.-.-—J\_J\_—J\_JK_.JL__J\_J

[
[
[
-
[
[
[

Frequency Ref
U1-01 =60.00 Hz

-

Né&r man viljer Modified Consts
visas den forsta programkaden
som avviker fran fabriksinstalin.

Efter visning av Entry Accepted
i 0.5 sekunder atergar displayen
till visning av den nya {&ndrade}
inspanningen.
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3 Val Av Styrmetod

3.1 Introduktion

Frekvensomriktare typ INGS &r utrustade med fyra olika styrmetoder: vektorkontroll utan aterkoppling, flux- vektop-
kontroll med PG-dterkoppling, V/f kontroll med PG aterkoppling och V/f kontroll utan aterkoppling.

Styrmetoden kan létt viljas med hjélp av operationspanelen enligt anviindarens énskemal. Fabriksinstillning 4r
vekdorkontroll utan dterkoppling. Still in valet av styrmetod och motorrelaterade programkoder enligt foljande

procedurer innan Ni anviinder VS-616G5.
SETTING PROCEDURE FOR
CONTROL METHOD

V/I CONTROL

CONTROL METHOCD

VECTOR CONTROL

YES
WITH PG ?

CONTROL METHOD
SELECTION {A1-02 = 1)
PG CONSTANT (F1-01}
SETTING

CONTROL METHOD
SELECTION {81-02 =0}

CONTROL METHOD

SELECTION (A1-02 =3)
PG CONSTANT (F1-01)
SETTING

CONTROL METHOD
SELECTION {(A1-02=2)

TASKAWA STANCARD

MOTOR? *

o |

SET THE FOLLOWING CONSTANTS
INPUT VOLTAGE (E1-01)
MOTOR SELECTION (E1-02)
V/t PATTERN CONSTANTS (E1-03TO 1Q)
MOTOR RATED CURRENT {F2-01)

DIFFERENT FROM

@mmﬂw ; INVERTER CAPACITY
SAME AS INVERTER CAPACITY

AUTO-TUNING EXECUTION

« I

SET THE FOLLOWING CONSTANTS

INPUT VOLTAGE (€1-01} * YASKAWA standard motors ‘are totally-
MOTOR SELECTION (£1-02) endlosed and externally-cooled FEK 4-pole
MAX FREQUENCY (E%-04) motors.

.
>

(w )

3.2 Fakta Om De Fyra Styrmetoderna

1
Styrmetod Vi Kontroll Vif med PG aterkoppling Oppen Vektorkontroll Fiux Vektor !
Styrprincip Voltfrekvens- Volt/frekvens-styrning med |  Strémvektor-kontroll Strormvektor-kontroll
styming pulsgivarekompensering utan pulsgivare med pulsgivare

Varvtalsmatning Behévs ¢j Behbtvs (Pulsgivare) Behbvs ej Behdvs (Pulsgivare)
Pulsgivarekort Behdvs e} PG-A2, PG-D2 Behévs gj PG-B2, PG-X2
Regleromrade 1:40 1:40 1:100 1:1000
varvtal
Vridmoment vid 150% / 3Hz 150% / 3Hz 150% / 1Hz 150% / 0 r/min
start
Reglernoggrannhet +/-2 ~+/~-3Hz +/-0.03 % +-0.2 +-0.02 %
varvtal
Momentbegransn. Ej Majligt Ej Mailigt Majligt Majligt
Momentstyrning Ej Méjiigt Ej Majiigt Ej Mbiligt Majligt
Lagt motorijud Standard Standard Standard Standard
Tillampning Flermotordrifter Tillampning néar puls- Alla sorters Enkla servokdrmingar

Utbyte av bef. motor givare tillhandahills variabla hastighets- Noggranna hastighets-

med ok&nda data. pa maskinsida, tillAmpningar. regleringar.

Néar auto-tuning inte kan Momentstyrning.

utforas. Stort varvtalsomrade.

-16-




3.3 Andring Av Styrmetod

(Exempel) Styrmetoden dndras fran dppen vektor-kontroll till Vif-kontroll.

Férklaring

Knapp sekvens

Operatérsdisplayen visar

Anmarkning

Visning av frekvens referens

Visning av operation

Visning av initialisering

Val av initialisering

Andring av programkod

(Visning av styrmetod)

Tryck pa "DATA/ENTER"-knappen
visar programkodsnr och installt

vérde.

Andrar styrmetod
(Visar V:f kontroll)

Vilier VI kontroll

Tillbaka till Operation

Valj Operation for att visa

frekvens referens

[
DATAJENTER
uafia

DATAJENTER

2
=]

DATA/ENTER
DATA/ENTER

Frequency Ref
U1-01=60.00Hz

**Main Menu**
Operation

**Main Menu**
Initialize

Select Language
English

Contrel Method
Open Loop Vector

AL-02 =02
Open Loop Vector

A1-02=00
V/F Control

Entry Accepted-

**Main Menu**
Operation

Frequency Ref
U1-01=60.00Hz

Nar man viljer initilalisering
visas val av sprak

Efter visning av "Entry
Accepted" i 0,5 sek, gar
den tillbaka till visning av

kontrolimetod.

3.4 Instillnings-procedur Vid V/f-Kontroll (A1-02 =0, 1)

Still in de motorrelaterade programkoderna enligt foljande procedur.

Steg Innehall Férklaring
1 Nalspéanningsinstillning | Stéll in natspanningen titl frekvensomriktaren med kod E1-01 i enheter av 0,1 V.
Motorval Stall in 00 {Standard motor) eller 01 {motor med separat flakt) med kod E1-02.
Vil V/IHz-kurva
- Med kod E1-03=0till OE, 15 forinstallda V/Hz-kurvor kan véljas.
V/Hz-kurvorna visas i dvsnitt 2.7, "V/Hz-kurvor”.
- Med E1-03=0F, valfri V/Hz-kurva kan programmeras med kederna E1-04 till E1-10.
3 Val av V/Hz-kurva Foljande visar relationen mellan E1-04 och E1-10.
F 3
E1-05
Qu [pU L £1-08
Voltage
E1-10
o E1-09 £1-07 E1-06 E£1-04
Qutput Frequency
Stall in motorns markstrém via koden E2-01.
4 Instéllning av
motorns méark- Enheten for motorstrdom ar 0,01 A for 7,5 kW modeller eller lagre,
strém och 0,1 A for 11kW modeller eller hégre.




3.5 Auto-Tuning- Procedur

Utfor auto-tuning med hinsyn tagen till f6ljande instruktioner!

VARNING !

1) Eftersom motorn roterar automatiskt under auto-tuning, bér man kopptla ifrdn motorn frin
maskinsystemet for sikerhets skull.

2) Allaikontrollkretsen ingdende signaler &r bortkopplade vid auto-tuning.

3) Motorn kan fora mer ovisen under auto-tuning, eftersom kopplingsfrekvensen dndras till 2kz.
4) Kontrollera att motorn har stannat innan auto-tuning paborjas!

(Operationsprocedur)

Procedur Forklaring
1) - Ar motorn ifrAnkopplad maskinsystemet?

Sikerhet - Ar motorns axelkil borttagen?

- Finns det négon person, eller objekt i narheten av axeln?
- Ar bromsen frikopplad (Dér broms finns) ?

2)
Sia till natspanningen |- Kontrollera att inget fel har uppstatt
till frekvensomriktaren |- Kontrollera pulsgivarens rotationsriktning (N4r motorn &r férsedd med pulsgivare)
3)
Vilj Auto-Tuning - Tryck ned "Menu" knappen cch vilj **Main Menu**/Operation. Tryck sedan ner
under Main Menu knappen Pil Upp eller Pil Ned for att f& fram **Main Menu**/Auto-Tuning.
4)
Instéllningsdata - Tryck ner "Data/Enter" knappen, och skriv sedan in motorns namnskyltsdata
Benamning Instaiining
Rated Voitage Stall in motorns markspénning (VAC).
Rated Current Stall in motorns mérkstrom (A).
Rated Frequency Stall in motorns markfrekvens (Hz).
Rated Speed Stall in motorns mérkvarvtal {r/min} (standardmotor med konstant vridmoment).

Stall in basvarvial {r/min), (Specialmotor med konstant effekt).

Number of Poles Stall in antalet motor-poler.

Select Motor 1/2 1: For att kdra den inkopplade motorn som nr.1
2: For att kéra den inkopplade motorn som nr.2

PG Pulses/Rev Stall in antalet pulsgivare-pulser (pulserfvarv)
S4tt "0 vid Auto-Tuning utan pulsgivare.

1) Tryck ner "Data/Enter” knappen for att visa "Rated Voltage™.
2) Andra det installda vardet genom att trycka pa tryckknapparna Pil Upp, Pil Ned eller [> /RESET],
och sedan trycka ned "Data/Enter" knappen.
3) Tryck ned knappen PFil Upp fiir att visa "Rated Current”.
4) For att andra data, utfér samma procedur som i steg 2.
5) Stillin “Rated Frequency","Rated Speed", "Number of Poles","Select Motor1/2
“PG Pulses/Rev".
Notera:  "PG Pulses/rev" visas e} nar styrmetod utan pulsgivare &r vald.
6) Tryck ned knappen Pil Upp for att visa "Tuning Ready?" /Tryck pa "Run” knappen.
{Texten "Press RUN key" blinkar i displayen.)
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Procedur Forklaring
5) - Kontrollera motorns roiationsriktning genom LED och andra vid behov via knappen
Utfr Auto-tuning "FWD/RUN". Tryck ner "RUN" knappen for att utféra Auto-Tuning. Under Auto-Tuning visas

"Tune Proceeding" i displayen. Na&r installningen &r klar visas "Tune Successful" i displayen.

Notera: Genom att trycka ner "STOP" knappen medan Aute-Tuning pagdr, avbryts processen

och motern stannar. Inmatade data raderas och de tidigare vérdena laggs in.

6) - Efter fulféljande, eller avbrytande av Auto-Tuning, tryck ner "Menu” knappen for atergang
Efter Auto-Tuning till ordinarie kérinstéllining.
- For att géra en ny Auto-Tuning, aterga till steg ett i denna procedur.




Felmeddelanden och korrigerande atgarder vid Auto-Tuning

Foljande tabell visar felmeddelanden samt de &tgérder man kan vidia da dessa uppstar vid auto-tuning. Om
nagot av foljande fel intriffar, visar den digitala operationspanelen typ av fel. Spanningen till motorn slas
fran sa att den rullar ut och stannar, om felet uppstod nér den roterar.

Resistansfel

No-load Current

Felaktig torngangsstrom

Saturation -1

Jarmkamans mittnings-
koefficient 1 fel.

Saturation -2

Jarnk#rnans méttnings-
koefficient 2 fel.

Rated Slip

Felaktig eftersldpning

inom den normala tiden.

Feimeddelande Betydelse Beskrivning Rattande atgérd
Data Invalid Motordata fel Fel motordata - Kontrollera installda data.
instéllning - Kontrollera frekvensomriktarens och motorns effekistorlekar.
Resistance Fas-till-fas Auto-Tuning var inte klar |- Kontrollera instéllda data.

- Kontrollera motorlindningarna.

Accelerate

Accelerationsfel

Motorn accelererade ej
inom den inst. acc. tiden.

- Oka accelerationstiden (C1-01).

- Oka momnetgransvarden (L7-01,02) om
de ar sma.

- Nér motorn och maskin dr sammankopplade
separera dem fran varandra.

PG Directicn

Motor rotationsrikt-
ningsfel.

Frekvensomr, PG (fas A
och B} och motor (fas U
V och W) var ej kopplade
fér samma rotationsrikin,

- Kontrollera inkoppling av pulsgivaren.
- Skifta tva faser till motorn.

Motor speed

Motorhastighet fel

Vridmomentsreferens
blev fér stor (100%)
under Auto-Tuning

- Om motorn ar ihopkopplad med maskinen,
separa dem fran varandra.

- Oka tiden fr acceleration (C1-01).

- Kontrollera inmatade data, sarskilt antalet
PG-pulser.

ALARM: Over Load | F&r hég belastning Vridmomentsreferens (Fér visning vid instalining av 1-motorsenhet)
(Visas efter install- dversteg 20% under - Kontrollera inmatade data, sérskilt antalet
ningen} Auto-Tuning PG-pulser.
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3.6 Initialiseringslige

Som forklaras hir nedan, kan spraket i displayen, dtkomstniva for att stélla in/l4sa programkoder och
styrmetod viiljas. Glém ej att stilla in ritt ligen innan Ni borjar att anviinda INGS. Foljande tabell visar

programkoderna for initialiserings-instillningarna.

Kod Digitala Operations- Namn Férklaring
Nummer panelen
A1-00 Select Language Val av sprak. 0 : Engelska
{Kan andras under kdrning) 1 :Japanska
0 : Uteslutande fér évervakning.
1 : Programkoder fér anvandare.
Atkomstniva {koder som skall anv. kan prog. via dig. op-panel)
A1-01 Access Level {Kan 4ndras under kérning} |2 : Snabb-Start
(Koder nédvandiga vid testkéming ar dtkomliga)
3 : Grundldggande programkoder
{de normait anvindna koderna dr dtkomliga)
4 : Avancerad
(alla konstanter &r atkomliga for andring)
A1-02 Control Method Val av styrmetod 0 : Vif kontroli 1 : VA kontr. med PG aterk.
2 : Open Loop vektor 3 : Flux vektor
A1-03 Init Parameters Aterstalining till fabriks- 1110 : Initialisering av anvéndarinstélining.
instillda vérden. 2220 : initialisering fér 2-ledarstyrning.
3330 : initialisering fér 3-ledarstyrning.
A1-04 Enter Password Lésenord 1 Knappa in Isenord nr. 1
A1-05 Select Password Ldsenord 2 Knappa in l6senord nr. 2
Upp till 32 st. kenstanter kan viljas av anvandaren.
A2-01 User Param 1 to 32 Val av anvéndarkoder
~32 N&r A1-01=01(anvandarprog.) &r vald, kan endast
konstanter valda av A2-01 till 32 anvandas. Stéll in
konstantnumren du véljer.
Obs:

Nir l6senord 1 skiljer sig fran losenord 2, kan inte A1-01 till A1-03 och A2-01 till 32 stillas in (kan bara lisas) och alla

programkoder som 4r inprogrammerade #r lasta i det ldge som #r initialiserat av anvindaren.

Om Ni trycker ner bade >/RESET -knappen och MENU -knappen samtidigt, visas l18senord 2 och det kan l4sas eller &ndras.

3.6.1 Atkomstniva for programmering

Programkoder som skall kunna stéllas in/l4sas av den digitala operationspanelen kan viljas genom att stélla

in programkoden A1-01 enligt nedan. A1-01 = 2 (Snabb-Start) &4r forinstillt pa fabriken.

A1-01 Namn Forklaring
0 Enbart vid - OP-panels-installning och initialiseringsinstalining ar méjliggjerd. Programkoder kan inte
dvervakning stéllas in eller ldsas av digital operationspanel i instélining for PROGRAMMING eller
MODIFIED CONSTANTS
1 Anvindarvalda - Upp till 32 programkoder kan véljas fbr att bli instilida/ldsta av digital operationspanel.
programkoder - Nar A1-01=01 &r vald, kan programkoder specifierade av A2-01 till 32 stéllas in/
ldsas av digital operationspanel. Stall in programkedsnr under A2-01 till 32!
- Nar programkoderna A2-01 till 32 inte dr programmerade, kan inte anvandarvalda
programkoder l&sas eller stallas in.
2 Snabb-Start - Programkoder som behévs vid snabb-start manévrer ar atkomliga. For detaljer,
Quick-start refererar vi il Atkomstniva-listan | Tabell 1.
3 Grundlaggande - Grundlaggande programkoder ar atkomliga. For detaljer refererar vi till Atkomstnivé-listan
Basic i Tabell 1.
4 Avancerad - Samtliga programkoder &r atkomliga. for detaljer refererar vi till Atkomstniva-listan
Advanced i Tabell 1.
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Tabell 1  Atkomstniva-lista

Grupp Funktions
Nummer Grupp Nummer Funktionsnamn Digitala Operatérsdisplayen B A
B Tillimpning B1 Operation- mode selection Sequencs O 0
B2 DC injection braking DC Braking [e] 0
B3 Speed search Speed Search 0
B4 Timer function Delay Timers [#]
BS PID control PID Control O
Bg DWELL function Reference Hold [s)
B7 DROOQP function Droop Control O
B8 Energy-saving control Energy Saving [%]
B9 Zero servo Zero Servo Q
C Instalining c1 Acceldecel time AccelDecel 0| 0
c2 S-curve characteristics S-Curve AcclDec 8] 0
Cc3 Slip compensaticn Motor-Slip Comp O (@]
Cc4 Torque compensation Torque Comp o] O
C5 ASR ASR Tuning ol o
(] Carrier frequency Carrier Frequency O O
c7 Hunting prevention Hunting Prev [e]
_ c8 Factory adjusted constant Factory Tuning (o]
D Referens D1 Frequence reference value Preset Reference o] [¢]
D2 Upper/lower limits Reference Limits O (6]
D3 Setting prohibiting frequency Jump Frequencies o (0]
D4 Sequence Sequence (0]
D5 Torque reference Torque Control O
E Motor E1 V//f characteristics V/IF Pattern 0 (8]
E2 Motor constants Motor Setup o (o]
E3 Motor 2 control mode Motor 2 Ctl Meth 8]
E4 Vi characteristics 2 V//F Pattern 2 8]
E5 Motor 2 constants Motor 2 Setup O
G Tillbehor F1 PG speed controi card PG Option Setup Q Q
F2 Analog reference card A1-14 Setup 8] o]
F3 Digital input card D1-08, 16 Setup o] O
F4 Analog monitor card AQ-08, 12 Setup 0 (0]
F5 Digital eutput card DO-02 Setup o} O
F6 Digital cutput card DO-08 Setup ) [s]
F7 Pulse monitor card PC-36F Setup o| O
H Terminal H1 Sequence input Digital inputs [¢] 0]
H2 Sequence output Digital Qutputs o] 0
H3 Analog input Analog Inputs (o] (0]
H4 Analog output Analog Qutputs O [o;
H5 MODBUS communication (RS-485) Serial Com Setup 0
L Skydd L1 Motor electronic overload thermal Motor Qverload | O
L2 Momentary power loss ride-through PwrlLoss Ridethru 0 0]
L3 Stall prevention Stall Prevention O O
L4 Frequency detection Ref Detection o| O
L5 Fault retry Fault Restari O 6]
L6 Overtorgue detection Torque Detection 0 (0]
L7 Torgue limit Torque Limit o] o]
L8 Hardware protection Hdwe Protection O O
8] OP-panel o1 Selection of display Monitor Select O| O
02 Operation (Key function) Key Selections o[ O
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3.6.2 Inmitialisering

For att terstilla programkods-instédllningarna till fabriks installningarna eller for att byta ut styrkretskortet,
initialiserar man konstanterna efter; instillning av sprak val (A1-00), kontroll metod val (A1-02), eller kVA

val (02-04).
Initaliseringens innehall varierar enl. nedan, beroende pa de satta vérdena.
A1-03 Namn Forklaring
1110 - Tillbaka till anv&ndarinstiliningens initialvarde.
. Genom att satta O2-03=1, sparas programkoderna i frekvensomriktaren som
User Initialize anvandarinstéllda initialvarden.

- Upp till 50 konstanter kan lagras i frekvensomriktaren som anvandarinstéllda
initialvarden. Nar programkoderna inte dr lagrade som anvéndarinstallda
initialvédrden, &r denna initialisering inte méjlig.

2220 2-ledar initialisering Plint1 ger kérorder framat och plint 2 ger kérorder bakét.
3330 3-ledar initialisering Plint 1 ger startorder, plint 2 ger stopporder och plint 3 ger reverseringsorder

1 Foljande visar en typisk operation for att initialisera till Engelska i displayen och Flux vektor kontroll.

Beskrivning

Knappsekvens

Dig_g._ Operatdrsdisplayen

Anmarkningar

- Visning av referensfrekvens

- Visning av Huvud Meny

- Visar [nitialisering

- Vljer Inifialisering

Visning av Kontrolimetod

Visar Initialiseringsval

Tryck ner "Data/Enter"knapp
- Visar 2-ledar initialisering

- UtfYr initialiseringen

- Tillbaka till "Operation"

- Valj "Operation” for att visa
frekvensreferenser.

DATA/JENTER

I

L]

DATA/ENTER

MENU

DATA/ENTER

Frequency Ref
U1-01=6000Hz

**Main Menu**
Operation

**Main Menu™*
Initialize

Select Language
English

Contral Method
Open Loop Vector

Initialize
No Initialize

A1-03=0 *
No Inttialize

A1-03=2220 *
2-Wire Initial

Entry Accepted

**Main Menu**
Cperation

Frequency Ref
U1-01=60.00Hz

- Nar man viljer initialisering, visas
"Select Language" i displayen.

- For att andra kontrolimetod, fryck
ner "Enter"knappen och sedan
knappen for att vilja kontrolimetod

Efter visning av "Entry Accepted” i
0,5 sek. gar den tillbaka for att visa
Initialiseringsvalet.




4 Programkodslista

4.1 Programkodsschema for samtliga funktioner i INGS

Operator

Group! Function Display Access
Level
Ili Operation u Monitoring |tems — Ut Status monitoring Monitor Q.8.4
" uz fault lrage Fault Trace Q
Inverier operation is enabled. Manitor i
Inverter status is displayed. u3 Fault history Fault History Q
__’ A Initialize Al Initialization inilialize Q
A2 User setling constanl User Constants A
{Initialize}
Language display in LCD is R B o li thod selecti 5
B Appll(atlon pera 1on malhod selection Equen(e Q.B,A
selected. Conslanl access leveis, a2 L 7 1
cantrol method selection and soplicat OC injection braking DC 8raking B
initialize passwords are set. pplicatian 83 Speed search Speed search A
B4 Timer functian Defay Timers A
B5 PID control P10 Canlrol A
_I Programming — 86 DWELL lunclian Reference Hold A
B7 OROOP [unclion Droop Control A
Pragramrmin . .
{Prog ing} B8 Energy-saving contvol Energy Saving A
B9 1aro servo Zero Se
Constants are set/read. llems o A
10 be seUread vary depending
on the access level setting. —L Tuning l— C1 Accel/dece| Lime Acce! iDecel Q.84
c2 $-curve characterislics 5-Curve Acc/Dec A
Tuni . . .
uning 3 slip compensation Motor-Slip Comp 8.A
Cq Torque compensation Torque Comp B.A
——[ Auto-luning 5 ASR ASR Tuning 8.4
. C6 Carrier frequency Carrier Freq 9,A
{Auto-tuning)
7 Hunling preventian Hunting Prev A
Motor conslants are CB8 Factory-luning constant Factory Tuning A
automatically set by inputting
tuning data (motor name-plate D Reference l—{ D1 Frequency reference value Preset Relerence Q.A
values} when perfgrming L -
vector D2 Upperower limits Reference Limits ]
Relerence D3 Jump Irequency Jump Frequencies ]
D4 Sequence Sequence
Meodified Constants
‘D5 Toeque raferandc Torque Control A
{Madilied Constants)
E Meotor Canslants || E1 VI patlern ViF Pallern Q
Only constants that have been E2 Mator conslants Maotor Setup Q.A
changed from the faclory Motor E3’ tator 2 control method Motar 2 Ctl Meth
settings are set/read.
E4 VIT patternt 2 V/F Pallern 2
ES Malor 2 constants Mator 2 Selup
F Option 1 F1 PG speed cantrol card PG Cption Selup Q.8.A
F2 Analog reference card Al-14 Setup -2
Optian F3 Digital input card Di-0B. 16 Setup k]
F4 Analog monitor card AQ-08,12 Selup 8
F5 Digital output card 00-02 Selup ]
Fo Digital cutput card DO-08 Setup B
F7 Pulse monitor card PO-36F Selup 8
H | Controt Circuit Terminals —i H1 Sequence input Digital inputs f
H2 Sequence output Oigilal Quiputs B
Terminal H3 Analog input Analog lnputs B.A
H4 Anaiog output Analog Dutpuls B
H5 |MQDBUS communication {ns.aus) Serial Com Setup a
Motor electronic thermal
’_{ L Protection | 1L overload relay Maior Overload B
L2 Momenlar{hrpc?‘r\éir less ride- PwrlLoss Ridethru B.a
Prolaclion . i
L3 Stall prevention Slall Prevention 8,A
L4 Frequency delection Rel Detection 8.A
LS Fault retry Fault Restart B
LB Overtorque detection Torque Delection a,n
L7 Torque iimil Torgue Limit B
L8 Hardware protaction Hdwe Proleclion 8,A
—'l ] Digital Operalor — 01 display selection Morilor Salact B.A
02 Key selection Key $electians B.A
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4.2 INGS Programbkodslista (1)

Funktion Kod Namn Inst. | Inst. | Fabr. Anmérkning Andr.vid| ‘Atkomstniva fér programmer.
Nr. (Digitala Operationspanelen) Omr. | Enh. | Inst. drift vif VIF+PG | O. Vekt | Fluxv
A1-00 |Val av sprak i digitaldisplayen 0,1 1 1 |0:Engelska 1: Japanska () Q Q Q Q
(Select Language} *1
A1-01 [Atkomstniva for programéndr. | 0-4 1 2 | 0: Enbart dvervakning 0O Q Q Q Q
(Access Level) 1: Anvandarprogram
2: Snabb-Start (Q)
3: Grundlaggande (B)
4; Avancerad {A)
A1-02 {Val av styrmetod 0-3 1 2 |0: Vi Kontroll X Q Q Q Q
{Control Method) *1 | 1:vif med PG aterkoppling
2: Open-Loop vektor
tnitial- 3: Flux vektor
isering | A1-03 |Initialisering oo00-| 1 0000 { 1110: Anvindar-Initialisering X Q Q Q Q
Inttiali- {Init Parameters) 9999 2220: 2-Ledar-Initialisering
sering 3330; 3-Ledar-Initialisering
A1-04 |Lésenord 1 0ooo- 1 | 0000 X Q Q Q Q
{Enter Password) 9899
A1-05 [Lésenord 2 000o- 1 | 0000 X Q Q Q Q
{Select Password) 9999
Anv. | A2-01- | Anvéandar-Instélining av koder | - - - X A A A A
koder | A2-32 (User Param 1 to 32)
B1-01 |Val av Referenskélla 0-3 1 1 0: OP-pane! 1: Analogingéng X Q Q Q Q
(Reference Source) 2: Serie-kommun.3: Extrakort
B81-02 |Val av Mandgverorgan 0-3 1 1 |0: Op-panel 1: Ingangsplintar X Q Q Q Q
(Run Source) 2: Serie-kommun.3: Extrakort
B1-03 |Val av Stopp-metod 0-3 1 0 |0. Rampstopp X Q Q Q Q
*3 1: Rullar till Stopp utan bromsn.
Sek- 2: Likstrdomshromsn. till Stopp
vens 3: Rullstopp med Timer
B1-04 |Blockering av reversering 0.1 1 0 |0: Reversering tilliten X B B B B
{Reverse Oper) 1: Reversering E;j tillaten
B1-05 |Operattrsval for instélining 0-3 1 0 |0: Kérning med Frekvensref. X X X X A
av E1-09 eller lagre. 1: Stop 2: Kor vid min. frekv.
(Zero Speed Oper) 3: K6rning vid "Noll"-hastighet
App- B1-06 |Las ingangsvarden 2 ggr. 0.1 1 1 |0: 2ms - 2Scans X A A A A
lika- (Cntl Input Scan) 1: 5ms - 2Scans
tion B1-07 |Extern kdrorder utférs efter inst| 0,1 1 0 |0: Befintlig ktrorder utférs ej X A A A A
LOCAL (Local/Remote Sel.) 1: Kéroder utférs omedelbart
B2-01 | Noll-hastighetsniva (E)C injec- | 0.0- [ 0,1 | 05 X B B B B
tion breaking starting frequ 100 | Hz
ency) (DCInj Start Freq)
Ls- |B2-02 |Stromstyrka vid Is-bromsn. 0-100| 1% | 50 X B B B X
broms {DClInj Current)
B2-03 [Ls-bromstid vid start 0.00-} 0.01 | 0.00 X B B B B
(DCInj Time @Start) 10.00 | sek.
B2-04 |Ls-bromstid vid stopp 0.00- [ 0.01 [ 0.50 X X X X X
(DCInj Time @Stop) 10.00 | sek.

*1 Ej initialiserad (Nationella standard specifikationer : A1-01 = 1, A1-02 = 2)

*2 Instdllnigsomradet 4r bara O och 1 dé kontroll metoden ir satt till Flux vektor kontroll (A1-03 = 3).
*3 Atkomstniva for programmering:
Installning/l4sning mojligt vid

Q: Snabb-Start (A1-01=2),B: Grundinstillning (A1-01=3),
A: Avancerad (A1-01=4), O: instiillning/avlisning kan ske, X: instillning/avlisning ej mojligt.
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INGS5 Programbkodslista (2)

Funktion Kod Namn Inst. | Inst. [ Fabr. Anmérkning Andr.vid | Atkomstniva f8r programmering
Nr. | (Digitala Operationspanelen} | Omr. | Enh. | Inst. drift it VPG | OVekt | Fluxy
B3-01 | Val av uppfingning av motor [ 0,1 1 1 10: Avstangd X A A A A
(varvtalsstkning) vid start * 1 Aktiv
(SpdSrch at Start} *: Fabr. inst varierar beroende
pa styrmetod (A1-03)
B3-02 | Motorstrém under 0-200 1% | 150 X A X A X
varvtalsstkn.
(SpdSrch Current)
B3-03 | Bromstid vid varvtalstkning [ 0.0- | 0.1 | 2.0 X A X A X
(SpdSrch Dec Time) 10.0 | sek.
B4-01 | Tilislagsférdréjning Timer 0.0- | 01 0.0 X A A A A
{Delay-ON Timer) 300 | sek.
B4-02 | Franslagsfordrojning Timer | 0.0- | 0.1 | 0.0 X A A A A
{Delay-OFF Timer) 300 | sek.
B5-01 |Val av PiD-regulatorfunktion | 0,1,2 1 0 |0: Avstangd, 1: ﬁsiagen X A A A A
(PID Mode) 2: Titlslagen {(Alt. D-funki)
B5-02 | Proportionalfdrstirkning (P) | 0.00- [ 0.01 | 1.00 X A A A A
{PID P Gain) 10.00
B5-03 | Integral (I) fid 0.00-| 01 | 1.0 X A A A A
(PID | Timg) 360.0 | sek.
B5-04 | Integral (1) grdns 0.0- |0.1%]100.0 X A A A A
{PID | Limit) 100.0
B5-05 | Differential {D) tid 0.00- | 0.01 | 0.00 X A A A A
(PID D Time) 10.00 | sek.
B5-06 | PID grans 0.0- |0.1 % |100.0 X A A A A
(PID Limit) 100.0
B5-07 | PID kompensationsjustering | -100- 101 % | 0.0 X A A A A
(PID Offset) +100
B5-08 | PID utgéngsférdrajning 0.00- | 0.01 | 0.00 X A A A A
{PID Delay Time} 10.00 | sek.
B6-01 | Uppehdlisfrekvens vid stat | 0.0- |0.1Hz| 0.0 X A A Al A
(Dwell Ref @ Start) 400.0
B6-02 | Uppehalistid vid start 00- [ 0.1 [ 0.0 X A A A A
{Dwell Time @ Start) 10.0 | sek.
B6-03 | Uppehalisfrekvens vid stopp | 0.0- [0.1Hz| 0.0 X A A A A
{Dwell Ref @ Stop) 400.0
B6-04 | Uppehalistid vid stopp 0.0- [ 01 0.0 X A A A A
(Dwell Time @ Stop) 10.0 | sek.
B7-01 | Forstarkn. lastinbromsning | 0.00- | 0.01 | 0.00 X X X X | A 3
{Droop gain) 1.00
B7-02 | Fordrdjning lastinbromsning | 0.00- | 0.01 | 0.00 X X X X A
(Droop Delay Time) 1.00 | sek.
B8-01 | Energispar - niva 0-100| 1% | 80 X A A X X
(Energy Save Gain)
B8-02 | Energispar - frekvens 0.0- |0.1Hz} 0.0 p'd A A X X
(Energy Save Freq) 400.0
B9-01 [Nollservo - forstérkning 01001 1 5 ’ X X b4 X A
(Zero Servo Gain)
B9-02 | Nollservo - avslutningsbredd 0- 1 10 X X X X A
(Zero Servo Count) 16383
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F INGS5 Programkodslista (3}

Funktion Kod . Namn Inst. | Inst. | Fabr. Anmarkning Andr.vid | Atkomstniva for programmering
Nr. | (Digitala Operationspanelen) | Omr. | Enh. | Inst. drift Vi VA+PG | OVekt | Fluxy
C1-01 | Accelerationstid 1 10.0 0 Q Q Q Q
{Accel Time 1)
C1-02 | Retardationstid 1 10.0 0 Q Q Q Q
(Decel Time 1}
C1-03 | Accelerationstid 2 Bero- | Bero- | 10.0 o) B B B B
{Accel Time 2) ende | ende
C1-04 | Retardationstid 2 pa pa | 10.0 0 B B B B
‘ {Decel Time 2) C1-10 | Ct-10
C1-05 | Accelerationstid 3 10.0 X A A A A
Acc/ (Accel Time 3)
Retar. { C1-06 | Retardationstid 3 0.00- { 0.01 | 10.0 X A A A A
(Decel Time 3) 600.0 | sek. 7
F C1-07 |Accelerationstid 4 eller | eller | 10.0 X A A A A
(Accel Time 4) 0.00- 01
A C1-08 | Retardationstid 4 6000 | sek. | 10.0 X A A A A
(Decel Time 4)
' C1-09 | Ntdstoppstid 10.0 0 B B B B
N {Fast Stop Time)
$ C1-10 [Accet/Retard. -tidsinst.enhet | 0,1 1 1 10:0.01 sek. X A A A A
T (Acc/Dec Units) 1: 0.1 sek.
A C1-11 | Rampbytesfrekvens 00- | 01 | 0.00)] X A A A A
L {Acc/Dec SW Freq) 4000 | Hz
L C2-01 | S-ramp-karaktaristisk tid vid | 0.00- | 0.01 | 0.20 X A A A A
N acc.start (SCrv Acc@ Start) 250 | sek
I C2-02 | S-ramp karaktéristisk tid vid | 0.00- | 0.01 | 0.20 X A A A A
N 8- acc.slut (SCrv Acc@ End) 2.50 | sek ’
6 | Ramp | C2-03 [ S-ramp -karakt. tid vid minsk | 0.00- | 0.01 | 0.20 X A A A A
ning.start (SCrv Dec@ Start) | 2.50 | sek.
C2-04 | S—ramp -karakt. tid vid minsk | 0.00- | 0.01 | 0.20 X A A A A
ning.slut {(SCrv Dec@ End) 2.50 sek.
C3-01 | Efterslépn.-komp.-forstérkn. 0.0- 0.1 .0 |* Fabr. inst. varierar ber. pa 0 B b4 B B
(Slip Comp Gain) 25 * |inst. av styrmetod (A1-03)
Efter- | C3-02 | Fordrdjning eftersién.-komp. 0- 1ms | 200 |* Fabr. inst. varierar ber. pa X A X A X
slépn. {Slip Comp Time) 10000 * |inst. av styrmetod (A1-03)
komp. | C3-03 | Efterslapn.-komp.-gréns C- 1% | 200 X A X A X
(Slip Comp Limit) 250
C3-04 | Eftersipn.-komp. gen.-drift 0.1 1 0 |0: Avstdngd X A A A X
(Slip Comp Select Regen) 1: Aktiverad
Auto- | C4-D1 | Momentkomp--fdrstarkning 0.00- [ 0.01 | 1.00 (0] B B B X
boost {Torg Comp Gain) 2.50
mom.- | C4-02 | Tidskonstant momentkomp. 0- 1ms | 20 |* Fabr. inst. varierar ber. pa X A A A X
komp. {Torg Comp Time) 10000 * |inst. av styrmetod (A1-03)
C5-01 | Varvtalsreglering (P)trst. 1 0.00- | 0.01 [20.00]* Fabr. inst. varierar ber. pd 0 X B X B
(ASR P Gain 1) 300.0 * |inst. av styrmetod (A1-03)
Varv- | C5-02 |Vandtalsreg.integr. (1) tid 1 0.000- | 0.001 | 0.500 [* Fabr. inst. varierar ber. pa (0] X B X B
tals- (ASR | Time 1) 10.00 | sek. * |inst. av styrmetod (A1-03)
regler. | C5-03 |Varvtalsreglering (P)forst. 2 0.00- | 0.01 |20.00(" Fabr. inst. varierar ber. pa (o] X B X B
(ASR P Gain 2) 300.0 * linst. av styrmetod (A1-03)
C5-04 | Varvtalsreg. integr.{l) tid 2 0.000- | 0.007 | 0.500 | * Fabr. inst. varierar ber. pa 0 X B X B
(ASR | Time 2) 10.00 | sek. *  |inst. av styrmetod (A1-03)
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INGS5 Programkodslista (4)

Funktion Kod Namn Inst. | Inst. | Fabr. Anmirkning Andr.vid [ Atkomstniva for programmering
Nr. | (Digitala Operationspanelen} | Omr. | Enh. | Inst. drift Vi VAPG | O.Vekl. | Fluxv
C5-05 | Varvtalsregleringsgréns 0.0- |01%]| 5.0 X X A X X
{ASR Limit) 20.0
C5-06 | Varvtalsregleringsfrdréjn. 0.000-] 0.001 | 0.004 X X X X A
(ASR Delay Time) 0.500 | sek.
C5-07 | Vaxlingsfrekv. reglerparamet.| 0.0- |0.1Hz| 0.0 X X X X A
(ASR Gain SW Freq) 400.0
CB6-01 | Kopplingsfrekv. -6vre gréns 0.4- 0.1 15.0 | Nar vektorkontroll (A1-03=2 X B B B B
(Carrier Freq Max) 15.0*| kHz ** lel. 3) ar vald blir inst.omradet
C6-02 | Kopplingsfrekv. -undre gréns | 0.4- | 0.1 | 15.0 |pa (C6-01,02): 2.0till 15.0 X A A X X
(Carrier Frag Min) 15.0| kHz ** | ** Inst.omr. och fabriksinst.
C6-03 | Koppiingsfrekv. -prop. frst. | 00-99 | 1 0 | varierar bercende pa effekt- X A A X X
{Carrier Freq Gain) i ** | storleken pa frekvensomirikt.
C7-01 | Val pendlingsddmpning 0,1 1 1 0: Avstangd X A A X X
(Hunt Prev Select) 1: Aktiverad
C7-02 | Styrka pendlingsdampning 0.00- | 0.01 | 1.00 X A A X X
(Hunt Prev Gain) 2,50
C8-08 | AFR -forstarkning 0.00- | 0.01 | 1.00 X X | X | A X
(AFR Gain) 10.00
D1-01 | Frekvensreferens 1 0.0- 10.1Hz| 0.0 0 Q Q Q Q
(Reference 1) 400.0
D1-02 | Frekvensreferens 2 0.0- |01Hz| 0.0 0 Q Q Q Q
(Reference 2} 400.0
D1-03 | Frekvensreferens 3 0.0- [01Hz| 0.0 0 Q Q Q Q
{Reference 3} 400.0
D1-04 | Frekvensreferens 4 00- |0.1Hz| 0.0 0 Q Q Q Q
{Reference 4} 400.0
D1-05 | Frekvensreferens 5 0.0- |0.1Hz | 0.0 (0] B B B B
{Reference 5) 400.0
D1-06 | Frekvensreferens 6 0.0- (0.1Hz| 0.0 (o] B B B B
{Reference 6) 400.0
D1-07 | Frekvensreferens 7 0.0- |01Hz| 0.0 (] B B B B
{Reference 7) 400.0
D1-08 | Frekvensreferens 8 0.0- [01Hz]| 0.0 O B B B B
(Reference B) 400.0
D1-09 | Joggreferens 0.0- [0.1Hz| 6.0 (4] Q Q Q Q
(Jog Reference ) 400.0
D2-01 | Frekvensreferens -dvr.grans | 0.0- | 0.1% | 100.0 X B B B B
(Ref Upper Limit) 110.0
D2-02 | Frekvensreferens -undregr. | 0.0- | 0.1% | 0.0 X B B B B
(Ref Lower Limit) 100.0
-28-
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INGS Programbkodslista (5)

Funktion Kod Namn Inst. | Inst. | Fabr. Anmarkning Andr.vid | Atkomstniva f5r programmer.
Nr. {Digitala Operationspanelen) | Omr. | Enh. | Inst. drift VIf | VF+PG | O.Veht. | Fluxy
D3-01 [Férbjuden frekvens 1 00- [ 01 | 00 X B B B B
{Jump freq 1) 400.0 | Hz
D3-02 [Férbjuden frekvens 2 00- | 01 | 00 X B B B B
Frekv. 7 (Jump freq 2) 400.01 Hz
hopp | D3-03 | Férbjuden frekvens 3 0.0- 0.1 0.0 X B B B B
{Jump freq 3) 400.0 | Hz
R D3-04 | Férbjudet frekvensomrade 00- [ 01 | 1.0 X B B B B
E {Jump Bandwidth) 200 | Hz
F D4-01 | Hallfunktion frekvensref. 0.1 1 0 |0: Avsténgd X A A A A
E | Sekv. {MOP Ref Memory) 1; Aktiverad
R D4-02 |+ - Hastighetsbegransningar [0-100 ) 1% | 25 X A A A A
E (Trim Control Lvl)
N D5-01 |Val av momentstyming 0.1 1 0 |0: Vanvtalsstyrning X X X X A
s (Torg Control Sel) 1: Momentstyrning
D5-02 | Férdréjning momentreglering 0- ims 0 X X X X A
(Torque Ref Filter) 1000
vrid- | D5-03 Varv.talsbegrénsning 1,2 1 1 [1: Analogingang (Plint 13,14) X X X X A
mom. (speed Limit Sel) 2: Programinstélining
styrn. | D5-04 { Varvialsgrans -120- 1 1% X X X X A
(Speed Lmt Value) +120
D5-05 | Varvtalsgrsns férsp&nning 0120 1% 10 X X X X A
(Speed Lmt Bias})
D5-06 | Overgangstid frn varvtals-til | 0- | 1ms | O X X X X A
momentstyrn. (Ref Hold Time) | 1000
E1-01 | Natspsnning-instalining 310- | 1V | 400 X Q Q Q Q
(Input Voltage) 510 *1
E1-02 | Motorval 01 1 0 |0 Standard motor X Q Q Q Q
{Motor Selection) 1: Motor med forc. kylning
E1-03 {Val av V/Hz-kurva 00-0F [ 1 OF |00 till OE: 15 stand. V/Hz-kurv. X Q Q X X
(V/F Selection} OF : Valfri V/Hz-kurva
E1-04 |Max utgaende frekvens 50.0- | 0.1 | 60.0 X Q Q Q Q
{Max frequency) 400.0} Hz
M E1-05 | Max utspénning 0.0- | 0.1V | 400.0 X Q Q Q Q
O | viHz- {Max Voltage) 510,0 "
T | kurva | E1-06 | Brytpunkisfrekvens 00- | 0.1 | 80.0 X Q Q Q Q
o] (Base Frequency) 4000 | Hz
R E1-07 |Lagfrekvens 0.0- | 0.1 3.0 |* Fabr. inst.varierar beroende X Q Q A
(Mid Frequency A) 400.0 | Hz * | pa styrmetod (A1-03).
E1-08 | Lagfrekvens-spénning 0.0- | 0.1V | 20.0 |* Fabr. inst.varierar beroende X Q Q A
(Mid Voltage A) 5100 *1 * | pa styrmetod (A1-03).
E1-09 | Startfrekvens _ O.b-k 0.1 0.5 |* Fabr. inst.varierar beroende X Q Q Q A
(Min Frequency) 4000 | Hz * | pa styrmetod (A1-03).
E1-10 | Startspénning 00- | 0.1V | 3,4 |* Fabr. inst.varierar beroende X Q Q A
(Min Voltage) 510.0 *1 * | pd styrmetod (A1-03).

*1. Giller f6r 400 V versionerna. For 200 V versionerna halveras virdena.
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INGS5 Programkodslista (6)

™ Funktion Kod Namn Inst. | Inst. [ Fabr. Anmarkning Andr.vid | Atkomstniva for programmer.
Nr (Digitala Operationspanelen) } Omr. | Enh. | Inst. drift vif 1 WI+PG | OVekt. | Fluxv
E2-01 [Mérkstrém motor 0.01-| 0.1A | 1.90 X Qe Q| Q
(Motor Rated FLA) 1500 *1 ** 1*{: Instaliningsenhet &r 0.01A
E2-02 | Markefterslipning motor 0.00-| 0.01 | 2.80 for modeller med effekt X A A Q Q
(Motor Rated Slip) 20.00| Hz i 7.5 kKW eller |dgre.
E2-03 | Tomgéangsstrom motor 0.00-| 0.01 | 1.20 X A A Q Q
(No-Load Current) 150 A w | * Fabriksinstaliningen vari-
E2-04 |Antal poler p4 motorn 2-48 |1pole| 4 erar beroende pa frekvens- X X Q X Q
(Number Of Poles) riktarens effektstorlek
E2-05 [Motorresistans fas-fas 0.000]0.001[9.842 X A A A A
(Term Resistance) 65?00 ohm *
E2-06 | Motor -lackinduktans 00- |01%] 18.2 X X X A A
(Leak Inductance) 30.0 >
E2-07 | Jamkirnemattningskoeff.1 0.00- | 0.01 | 0.50 X X X A A
{Saturation Comp 1) 0.50
E2-08 { Jarnkarnemattningskoeff.2 0.00-] 0.01 { 0.75 X X X A A
(Saturation Comp 2) 0.75
E2-09 | Mekaniska farluster motor 0.0- |01% | 0.0 X X X X A
{Mechanical Loss) 10.0
E3-01 {Motor 2 -val av styrmetod 0-3 1 2 |0:Vffkontr. 2: Op-Lo vektor X A A A A
(Control Method) 1: Vi+PGaterk. 3: Flux vekt.
E4-01 |Max. frekvens motor 2 50.0-| 0.1 | 60.0 X A A A A
(VIF2 Max Freq) 400.0| Hz
E4-02 | Max spanning motor 2 0.0- | 0.1V | 400.0 X A A A A
(VIF2 Max Voltage) 510 2
E4-03 | Brytpunktsfrekvens motor 2 0.0-| 0.1 | 60.0 X A A A A
(V/F2 Base Freq) 400.0| Hz
E4-04 | Lagfrekvens motor 2 0.0- [ 0.1 | 3.0 [|*Fabr. inst.varierar beroende X A A A
{V/IF2 Mid Freq) 400.0| Hz * | pd styrmetod (A1-03).
E4-05 [Lagfrekvenssp4nning motor 2 | 0.0- | 0.1V | 20.0 {* Fabr. inst.varierar beroende X A A A
(V/F2 Mid Voltage) 510 *2 * |pd styrmetod (A1-03).
E4-06 |Startfrekvens motor 2 0.0- | 0.1 | 05 |*Fabr. inst.varierar beroende X A A A
(V/F2 Min Freq) 400.0| Hz |* pa styrmetod (A1-03).
E4-07 | Startspanning motor 2 0.0- [ 0.1v | 3.4 |*Fabr. instvarierar beroende X A A A
(VIF2 Min Voltage} 510 *2 * | pa styrmetod (A1-03).
E5-01 | Markstrom motor 2 0.00-| 0.1A | 1.90 X A A A A
{Motor 2 Rated FLA) 1500 | ™1 ** | *4: Instéliningsenhet &r 0.01A
E5-02 | Markefterslapning motor 2 0.00-1 0.01 | 2.90 for modeller pa 7,5kW X A A A A
(Motor 2 Slip Freq) 20.0 | Hz il eller Yagre.
E5-03 | Tomgangsstrom motor 2 0.00-| 0.01 | 1.20 X A A A A
{Motor 2 No-Load ) 1500 | A = |* Fabriksinstaliningen vari-
E5-04 | Antal poler pd motor 2 2-48 | 1pol 4 erar beroende pd inver- X X A X A
(Motor 2 # Poles) terarens kapacitet.
E5-05 |Motorresist. fas-fas Motor 2 0.000 | 0.001 | 9.842 X A A A A
{Motor 2 Term Ohms) 65.00| chm | **
E5-06 | Motor 2 -lickinduktans 00- |0.1% | 18.2 X X X A A
{Motor 2 Leak) 300 b

%2 Giller for 400 V versionerna. Fér 200 V versionerna halveras véirdena.
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INGS5 Programbkodslista (7)

Funkiion Kod Namn Inst. | Inst. | Fabr, Anmaérkning Andr.vid | Atkomstnivé fr programmer.
Nr. (Digitala Operationspaneten) | Omr. ; Enh.  Inst. drift vt | vi+PG | Ovent. | Fluxv
F1-01 | Pulserivarv pulsgivare 0- 1 600 X X Q X Q
(PG Pulse/Rev) 60000
F1-02 [Funktion om Pg-signal bryts 0-3 1 1 |0 Rampslopp  2: Snabb-stopp X X B X B
(PG Fdbk Loss Sel) 1: Utspdn. bryls 3 Alarm endasl
F1-03 |Funktion vid rusning 0-3 1 1 ]0.Rampstopp  2: Snahb-stopp X X B X B
(PG Overspeed Sel) 1: (Hspan. bryts  3: Alarm endasl
F1-04 | Funktion vid varvtalsfel 0-3 1 3 |0 Rampsiopp 2 Snabb-siopp X X B X B
(PG Deviation Sel) 1- Utspén. bryls 3: Alarm endast
F1-05 | Rotationsriktning pulsgivare 0.1 1 0 |0: Moturs X X B X B
(PG Rotation Sel) 1: Medurs
PG |F1-06 PG delningsvarde i [T | 1 |Effektiv endast med exira- X X | B 1 X | B
val (PG Qutput Ratio) 132 kort PG-B2, PG-X2
inst. | F1-07 |Varvtalsreg. I-del aktiv under | 0,1 1 0 |0: Avstangd X X B X X
acclret.(PG Ramp P Sel} 1: Aktiverad
T F1-08 | Utlosningsniva rusningsskydd | 0- [ 1% | 115 X X A X A
| {PG Overspd Level) 120
L F1-09 | Fardrdjning rusningsskydd 00} 01 0.0 |* Fabr. instvarierar beroende X X A X A
L (PG Overspd Time) 2.0 | sek. pa styrmetod (A1-03).
S F1-10 | Detekteringsniva varvtalsfel 050 | 1% | 10 X X A X A
A (PG Deviate Level) _
T F1-11 [Férdrgjn. detekt. varvialsfel 00-1 01 | 05 X X A X A
S (PG Deviate Time) 10.0 | sek.
E F1-12 JAntal ingangskuggar PG-véxel | 0- 1 0 X X A X X
N (PG# Gear Teeth 1) 1000
H F1-13 | Antal utgangskuggar PGvéxel | O- 1 0 X X A X X
E (PGi# Gear Teeth 2) 1000
T Al- | F2-01 [Instalin. analog referensenhet | 0,1 1 0 {0: 3-kanal individuel! X B B B X
E 14 (Al-14 {nput Sel) 1: 3-kanal addition
R | DI | F301 [Instailn. digital referensenhet | 0-7 | 1 0 |[0BCDi% 4BCDOIHz X B B B B
(Dt Input) 1:BCD0.A% 5 BCD D.D1Hz
2:BCD 0.01% 6 Bindr 255/100%
3: BCD 1Hz  7: Bindr (siffcor display}
A | F4-01 | Kanal 1 parameterval 131 | 1 2 X B B B B
0] (AO Ch1 Select)
F4-02 |Kanal 1 forstarkning 0.00-| 0.01 | 1.00 (o] B B B B
{AOQ Ch1 Gain) 2.50
F4-03 | Kanal 2 parameterval 1-31 1 3 X B B B8 B
(AO Ch2 Select)
1 F4-04 | Kanal 2 férstérkning 0.00-] 0.01 | 0.50 0 B B B B
2 (AC Ch2 Gain} 2.50
D | F5-01 |Kanal 1 funktionsval 00- 1 0 X B B B B
0] (DO-02 Ch1 Select) FF
0 [F5-02 [Kanal 2 funktionsval 00- [ 1 1 X B B B B
2 (DO-02 Ch2 Select) FF
DO- | F6-01 | Instalin. digital utgangsenhet 0,1 1 0 |0= 8-kanaler individuetl X B B B B
08 {DO-08 Selection) 1= Bindr utsignat
PO- | F7-01 |Instélin. pulsréknarenhet 0-4 1 1 |0=1xutfrekv., 1=6xutfrekv. X B B B B
36 {PO-36F Selection) 2=10xutfrekv., 3=12xutfrekv
4=36xutfrekv.




INGS5 Programkodslista (8)

Funktion Kod Namn inst. | Inst. | Fabr. Anmérkning Andr.vid | Atkomstniva fér programmer.
Nr. (Digitala Operationspanelen) | Omr. | Enh. | Inst. drift VIf | viPG | OVekt. | Fluxv
H1-01 {Funktion plint nr 3 00- 1 24 X B B B B
(Terminal 3 Sel) FF
H1-02 { Funktion plint nr 4 00- 1 14 X B B B B
{Terminal 4 Sel) FF
H1-03 | Funktion plint nr 5 00- 1 ki{0)} X B B B B
Dig. {Terminal 5 Sel) FF *1 ‘
in- | Hi1-04 { Funktion plint nr 6 00- 1 4(3) X B B B B !
gang. (Terminal 6 Sel) FF *1
H1-05 |Funktion plint nr 7 00- 1 6(4) X B B B B
(Terminal 7 Sel) FF |
H1-06 | Funktion plint nr 8 00- 1 8(6) X B B B B
{Terminal & Sel) FF *1
H2-01 | Funktion plint nr 9 -10 00- 1 0 X B B B B
(Terminal 9 Sef) FF
Dig. | H2-02 | Funktion plint nr 25-27 0o0- 1 1 X B B B B
ut- {Terminal 25 Sel) FF
gang. | H2-03 | Funktion plint nr 26-27 00- 1 2 X B B B B
(Terminal 26 Sel} FF
H3-01 | Signalniva-val plint nr 13 01 1 0 |[0: Otil10VDC X B B B B
(Term 13 Signal) 1: -10till + 10 VDC
H3-02 | Farstarkning plint or 13 0,0- 1 1000 (0] B B B B
(Terminal 13 Gain) 1000
H3-03 | Férspanning plint nr 13 -100- 1 0,1% | 0,0 (0] B B B B
{Terminal 13 Bias} +100
H3-04 | Signalniva-val plint nr 16 01 |01%| O [0 Otil10VDC X B B B B
{Term 16 Signal) 1: -10till + 10 VDC
H3-05 | Funktion plint nr 16 O-1F | 1 0 X B B B B
{Terminal 16 Sel} 7
Ana- [ H3-06 | Férstarkning plint nr 16 0,0- | 1 |1000 o) B B B B ]
log- : (Terminal 16 Gain) 1000 ' 5
in- | H3-07 } Férspanning plint nr 16 -100- 1 0,1% | 0,0 (a] B B B B
gang. {Terminal 16 Bias} +100
H3-08 | Signalniva-val plint nr 14 01.2(01%| 2 [0 Otill 10VDC 2Z: 4till 20 mA X A A A A
{Term 14 Signal) 1; -10till + 10 VDC
H3-09 | Funktion plint nr 14 01F | 1 1F X A A A A
(Terminal 14 Sel}
H3-10 | Férstarkning plint nr 14 0,0- 1 |[100,0 O A A A A
(Terminal 14 Gain) 1000
H3-11 | Férspanning plint nr 14 -100-|0,1% | 0.0 (s} A A A A
(Terminal 14 Bias) +100
H3-12 |Filter-tidskonstant analoging. | 0,00- | 0,01 | 0,00 X A A A A
(Filter Avg Time} 2,00 | sek.
H4-01 | Parameterval plint nr21 -22 | 1-31 1 2 X B B B B
Ana- (Terminal 21 Sel)
log- | H4-02 |Férstarkning plint nr21-22 | 0,00- | 0,01 | 1,00 0 B B B B
ut- (Terminal 21 Gain} 2,50
gang. | H4-03 | Forspanning plint nr 21-22 | -10- | 0,0% | 0,0 i O B B B B
(Terminal 21 Bias) +10

*]: Fabriks instillningarna inom parentes #r virden for 3-ledar- initiering.

I
i




INGS Programkodslista (9)

Funkficn Kod Namn Inst. | Inst. { Fabr. Anmérkning Andr.vid | Atkomstniv3 fdr programmer.
Nr. | (Digitala Operationspanelen) | Omr. [ Enh. | Inst. drift Vit | vi+PG | Ovekt | Fluxv
H4-04 | Parameterval plint nr 23-22 1-31 1 3 X B B B B
{Terminal 23 Sel}
Ana- { H4-05 | Forstarkning plint nr 23 -22 0,00-| 0,01 | 0,50 0 B B B B
log- (Terminal 23 Gain) 2,50
P ut- | H4-06 | Férsp&nning plint nr 23 - 22 -100-10,1% | 0,0 o) B B B B
L | géng (Terminal 23 Bias) +100
| H4-07 [ Signalniva analoga utgéngar | 0.1 1 0 |[0: otil10VDC X B B B B
N {AO Level Select) 1: -10till + 10 VDC
T H5-01 | Stationsadress 0-1F | 1 1F X A A A A
A {Serial Comm Adr} .
R | Serie | H5-02 [ Kommunikation hastighetsval | 0-3 1 3 |[0: 1200 baud 2: 4800 baud X A A A A
kom. (Serial Baud Rate) 1: 2400 baud 3: 9800 baud
inst. [ H5-03 | Kommunikation paritetsval 012 1 0 | 0: Ingen paritet 2: Udda parit. X A A A A
(Serial Com Set} 1: Jamn paritet
H5-04 | Stoppmetod eftr. komm. fel 0-3 1 3 |9-Rampstopp  2:Snabb-stopp X A A A A
(Serial Fault Set) 1: Utspan. bryts  3: Alarm endast
Cver- | L1-01 | Motorskydd val 0.1 1 1 | 0: Avstangt X B B B B
last- (MOL Fault Select) 1: Aktiverat
skydd | L1-02 | Motorskydd tidskonstant 01-| 01 1,0 X B B B B
motor (MOL Time Const) 50 | min
L2-01 | Funkt. vid mom. natsp.-fall 012 1 0 |O: Driftstopp, 2: Drift. om méjl. X B B B B
(PwrL Selection) 1: Driften forts&tter L2-02-tid
Skydd | L2-02 | Dritftid med underspénning 0,0- | 01 | 0.7 |* Fabriksinst. varierar bero- X B B B B
mot {PwrL Ridethru t) 2,0 | sek. | ™ |ende pa effekistoriek
mom. | L2-03 | Min basblockeringstid 00- | 0,1 | 0,5 |*: Fabrksinst. varierar bero- X B B B B
nat- (PwrL Baseblock t) 50 | sek. **  lende pé effektstorlek
span- | L2-04 | Spannings-dterhamtningstid | 0,0- | 0.1 | 0.3 X A A A A
bort- {PwrL V/F Ramp t) 2,0 | sek.
5 fall | L2-05 | Utlbsn.-niva underspan. Is-led | 300- [ 1V | 380 |*1: Virde for 400V-version X A A A A
K {PUV Det Level) 420 *1 | For 200V-vers. halveras vard.
Y L3-01 | Instélin. skydd mot dverace. [ 0,12 1 1 |0 Avstangt 2: Max. acc. X B B B X
D {Skydd (StallP Accel Sel) 1: Acc.tid férlangs vid strémgr.
D mot | L3-02 | Strémgrans under accelerat. 0- 1% | 170 X B B B X
utldsn {StallP Accel Lvl} 200
pga | L3-03 |Acc.begrénsn. i konst. effekt- 0- 1% | 100 |* Fabr. inst.varierar beroende X A A A X
for omradet (StallP CHP Lvl); 100 * | pa styrmetod (A1-03).
snabb | L3-04 | Skydd mot foér snabb in- 012] 1 1 |0: Avsténgt 2: Max. bromsn X B B B B
ace., bromsning (StallP Decel Sel} 1: Bromstid forlangs *2
ret. | L3-05 | Skydd mot tverlast vid konst. [ 01,2 1 1 |0: Avstangt 2: Aktivt ret.tid 2 X B B X X
eller varvtal (StallP Run Sel) 1: Aktivt retardationstid1
dver | L3-06 | Stromgréns vid konst. varvtal | 30- | 1% | 160 X B B X X
last {StallP Run Level) 200

*2: Nir Vektor-kontroll viljs (A1-03=2 eller 3), kan ¢j viirde 2 (max. bromseffekt) viljas.




INGS Programkodslista (10)

Funktion | Kod Namn Inst. | Inst. | Fabr. Anmarkning Andr.vid | Atkomstniva f6r programmer,
Nr. {Digitala Operationspanelen) | Omr. | Enh. | Inst. drift VE | VIRPG | Ovekt. | Fluxv
14-01 | Installd frekv. for detektering | 0,0- | 0,1 | 00 X B B B B
(Spd Agree Level) 4000| H=z
14-02 | Detekteringsband for installd | 0,0- | 0,1 | 2,0 X B B B B
frekvens  (Spd Agree Width)| 20,0 | Hz
L4-03 | Installd frekv. (£) for detekter. | 0,0- | 01 0,0 X A A A A
{Spd Agree Lvl + -} +400 | Hz
[4-04 | Detekteringsband forinstdlld | 0,0- [ 0.1 § 2.0 X A A A A
frek. (£)(Spd Agree Width + -} [ 20,0 | Hz
L4-05 |Aktivitet nar frekvensref. 0.1 1 0 |0O: Stopp X A A A A
férsvinner (Ref Loss Sel) 1: Drift vid 80% av tid. varvial
Adto. | L5-01 | Antal autom, &terstartfrsck [ 0-10 | 1 0 X B B B B
aterst vid felutlésn(Num Of Restarts) gang
efter [ L5-02 [Val av automatisk aterstart 01 1 0 |0: Ej aterstart vid felutldsning X B B B B
fel (Restart Sel) 1: Automat. aterstart vid fel
L6-01 | Overmomentindikering1 0-4 1 0 [0O: Avstangd X B B B B
(Torqg Det 1 Sel} 1: Aktiv bara vid konst. varvtal
driften fortsatter efter ind.
2:Aktiv altid, driften fortsatter
efter dvermomentindikering
3:Aktiv bara vid konst. varvial
utspén. bryts vid dvermom.
4; Akfiv alltid, utspénningen
bryts vid Gvermom. ind.
L6-02 | Overmoment indikeringsnivd 1| ©- | 1% [ 150 X B B B B
(Torg Det 1 Lvl) 300
L6-03 | Fordrdjning dvermom. ind.1 00-] 01 | 01 X B B B B
(Torq Det 1 Time} 10,0 | sek.
L6-04 [Overmomentindikering 2 0-4 1 0 [0: Avstingd X A A A A
{Torq Det 2 Sel} 1: Aktiv bara vid konst. varvtal
driften fortséatter efter ind.
2: Aktiv alltid, driften forisatter
efter svermomentindikering
3: Aktiv bara vid konst. varvial
utspan. bryts vid dvermom.
4: Aktiv alltid, utspanningen
bryts vis évermom.ind.
L6-05 | Overmoment indikeringsniva2| 0- | 1% | 150
(Torg Det 2 Lvl) 300
L6-06 | Fordrdjning dvermom. ind. 2 00-| 01 | 01
(Torq Det 2 Time) 10,0 | sek.
L7-01 | "Framat" -vridmom.grans 0- | 1% | 200
300
(Torq Limit Fwd)
L7-02 | "Bakat" -vridmom.grans 0- 1% | 200
300
(Torq Limit Rev)
L7-03 |"Framat" -regen.vridmom.gr. 0- 1% | 200
300
{Torq Limit Fwd Rgn)
L7-04 |"Bakat" -regen.vridmom.gr. 0- 1% | 200
300
(Torg Limit Rev Rgn)
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Funktion | Kod Namn Inst. | Inst. | Fabr. Anmdarkning Andr.vid | Atkomstniva f6r programmer.
Nr. (Digitala Operationspanelen) Omr. | Enh. | Inst. drift Vi | viPG | Ovekt | Fluxv
L8-01 | Skydd av inbyggt broms- 0,1 1 0 |O: Avstangt X B B B B
motstand (DB Resistor Prot) 1: Aktiverat
L8-02 | Férlarmsniva for Overtemp. 1 1°C | 100 X A A A A
Div. (OH Pre-alarm Lvl)
Skydd | L8-03 | Aktivitet efter forlarm for 0-3 1 3 | 0:Rampsiopp  2: Snabb-stopp X A A A A
S Gvertemp.(OH Pre-Alarm Set) 1: Utspén bryts  2: Alamm endast
K L8-05 |Skydd mot fasbortfall i nét- 0.1 1 0 |0: Avsténgt X A A A A
Y spanningen (Ph Loss In Sel) 1: Aktiverat
D L8-07 | Skydd mot avbrott i utgdende 0.1 1 0 |0: Avstingt X A A A A
D fasledning (Ph Loss Qut Sel) 1: Aktivera_t
01-01 | Monitorval 4-29 1 6 (0] B B | B B
(Monitor Select)
01-02 | Monitorval efter natspannings- | 14 1 1 | 1: Frekv.ref. 3: Motorstrém [s] B B B B
fillslag  (Power-On Monitor) 2: Utfrekv. 4: Vald parameter
Moni- | 01-03 | Inst4lining digital display (enh. 0 1 0 X B B B B
tor fullt utslag) (Display Scaling) | 39999
val | O1-04 |Frekv.enheter pa display 0.1 1 0 [0:Hz X X X X B
(Display Units) ) 1: varv/min
0] 01-05 | Kodnr. val av visning 0,1 1 0 |0: Programkodsnummer X A A A A
P (Address Display) 1: MODBUS-adress
E 02-01 | LOCAL/REMOTE-knapp inst. 0,1 1 1 | 0: Bortkopplad X B B B B
R (Local/Remote Key) 1: Aktiverad
A 02-02 | STOP- knapp aktiverad 0,1 1 1 |0: Bortkopplad X B B B B
T (Oper Stop Key) 1: Stoppar under drift
b 02-03 | Anvandarkoder initialvarde 01,2 1 0 |1: Anvéndarkoder lagras [s) B B B B
O |Knapp (User Defaults) 2: Alla anvéndarkoed. raderas
N | val | 0O2-04 |Instilining effektstorlek 0-FF 1 * | Ej initialiserad, fabr. instalin. 0 B B B B
S (Inverter Madel #) varierar beroende pé effektst.
P 02-05 | Inst.-metod for frekvensref. via [ 0,1 1 0 |0: ENTER-knapp méste anv. X A A A A
A operat.panel{Operater M.O.P.) 1: ENTER-knapp anvans ej
N 02-06 | Aktivitet om operationspaneleny 0,1 1 | 0 |0:Driften fortsétter X A A A A
E kopplas bort (Oper Detection) 1: Utspénningen bryts
L 02-07 | Ackumulerad drifttid instalin. C- 1 _ o) A A A A
(Elapsed Time Set) 65535 | tim.
02-08 | Ackumulerad drifttid val 0.1 1 0 | 0: All tid med matningsspan. (9] A A A A
(Elapsed Time Run} 1 1: Kortid




4.3 INGS5 Overvakningskods-lista (1)
*: Analog dvervakningsutglng val fungerar ej.

Funktion | Kod |Namn Inst. | Anmérkning Utsignal Atkomstniva for program.
nt |(Digilala operationspanelen) | Enh. Analogutg. | VA |Vif+P| OV. | FIV.
U1-01 | Frekvensreferens 0,01 |Instaliningsenhet varierar beroende pa 10V/imax Q Q Q Q
(Frequency Ref) Hz jinstadliningen av kod 01-03. utfrekvens
U1-02 | Utfrekvens 0,01 {Instilningsenhet varierar beroende p& 10V/imax Q Q Q Q
(Output Frequency) Hz |instéliningen av kod O1-03. utfrekvens
U1-03 | Avgiven strém 0,1A |Instaliningsenhet varierar beroende pa 10V/fr.omr. Q Q Q Q
{Output Current) instaliningen av kod O1-03. mérkstrdm
U1-04 | Styrmetod _|0: vAkontr. 1: Vi m. PG aterkop. _ Q Q Q Q
{Control Method) 2: OpenLoop vektor 3: Flux vektor
U1-05 | Motorhastighet 0,01 10V/max X Q Q Q
{Motor Speed) Hz uffrekvens
U1-06 | Utspénning 0.1v 0vi200vV | Q Q Q Q
(Output Voltage) el. 400V
U1-07 | Likspanning efter likriktaren v 10v/i200V Q Q Q Q
(DC Bus Voltage) el. 400V
U1-08 | Uteffekt 0.1 10Vifromr. | Q Q Q Q
{Output k\Watts) kW kapac. (kW)
U1-09 | Vridmom.referens (intern) 0,1% 10V/motor X X Q Q
(Torque Reference) mérkmom.
u1-10 Status(;:gipg:g;ngt;) - | poBOoGoG Q Q Q Q

LConlrol circuit terminal 1 : "Closed”
Contral circuit terminal 2 : "Closed”

Control circuit terminal 3 : "Closed”
Contral circuit terminal 4 “Clased”
Control ¢ircuit lerminal 5: “Closed”
vakning L Contral circuit terminal 6: “Clased”
Control circuit terminal 7 : “Closed”
Control circuit terrmenai 8 © “Clased”

U1-11 | Status utgangsplintar * — a 3 a a
{Output Term Sts) OlG]ojojojoj0

Over-

Ll—Control circuit terminals 9-10: “Closed”
Control circuit terminal 25: “Closed”
Controt circuit lerminal 26: "Closed”
Not used

Not used

Not used

Not used

Fault contact output operates

U1-12 | Driftstatus
(Int CH Sts 1) — | BREPoRp[a ajaja)a
I:During un
During zero-speed
During reversé run
During reset signal inputting
During speed agree
Inverter operation ready

Minor Tault
Maior fault
U1-13 [ Ackumulerad drifttid 1 (8] Q Q
{Elapsed Time) tim.
U1-14 | Mjukvarunr. (pa FLASH _ Q Q Q
sida) (FLASH iD)
U1-15 | Insignalniva plint nr.13 0,1% 1wov/1ov | B B B B
(Term 13 Level)
U1-16 | Insignalniva plint nr.14 0,1% 10V / 10V B B B B
(Term 14 Level) . el. 20 mA
U1-17 | Insignalniva plint nr.15 0,1% 10V / 10V B B B B
spénning (Term 15 Level)
U1-18 | Sekundérstrém motor 0,1% 10V/motor B B B B
(Mot SEC Current) mirkstr.
U1-19 | Magnetiseringsstrém motor | 0,1% 10V/motor X X B B
(Mot EXC Current) markstr.,
U1-20 | Utfrekv. efter mjukstart 0,01 10Vimax A A A A
(SFS Qutput) Hz utfrekv.
U1-21 | Insignal varvtalsregulator 0,01 ‘ 10V/max X A X A

(ASR Input) % utfrekv,




INGS Overvakningskods-lista (2)

Funktion | Kod Namn inst. Anmérkning Utsignal Atkomstniva for programmer.
Nr. | (Digitala Operationspaneien) | Enh. analogutg. VA | vi+PG | OVeld | Fluxy
U1-22 | Utsignal varvtalsregulator 0,01 | Analog utsignalsniva blir 10v/motor X A X A
(ASR Cutput) % | 10v/max utfrekvens m.\/f kontroll | markstrdm
U1-23 | Hastighetsavvikeise 0,01 10Vimax X A X A
(Speed Deviation) % utfrekv.
U1-24 | PID Feedback-signal 0,01 10V/max A A A A
Over- {PID Feedback) % utfreky.
vakning | U1-25 | DI-16H insignal * _ | Visar ett ingangsvarde enl. F3-01 A A A A
(DI-16 Reference) Bindrval: 266  BCD val: 99
U1-26 | Utspénningsreferens, Vaq 0.1v 10v/200v X X A A
{Voltage Ref (Vq)) el 400V
U1-27 | Utspanningsreferens, Vd 0,1V 10V/200v X X A A
{Voltage Ref (Vd})) el. 400V
U1-28 |Mjukvarunr. (pa CPU-sidan) _ A A A A
(CPU ID}
U2-01 [ Nuvarande fei - Q Q Q Q
(Current Fault)
U2-02 | Senaste Fel - Q Q Q Q
{Last Fault) :
U2-03 | Frekvensreferens vid fel 0,01 Q Q Q Q
(Frequency Ref) Hz
U2-04 | Utfrekvens vid fel 0.01 Q Q Q Q
(Quiput Freq) Hz
Fel- | U2-05 | Motorstrém vid fel 0,1A Q Q Q Q
sokning (Output Current)
U2-06 | Motorhastighet vid fel 0,01 X Q Q Q
(Motor Speed) Hz
U2-07 | Utsp&nningsreferens vid fel 0,1V Q Q Q Q
{Output Voltage)
U2-08 | Liksp&nning efter likr. vid fel v Q Q Q Q
(DC Bus Voltage}
U2-09 | Uteffekt vid fel 0.1 Q Q Q Q
(Output kWatts) kW
U2-10 | Vridmomentsreferens vid fel | 0,1% X X Q Q
(Torque Reference)
U2-11 | Status ingangsplintar vid fel _ | Visar samma status som U1-10 Q Q Q Q
(Input Term Sts)
U2-12 | Status utgangsplintar vid fel _ | Visar samma status som U1-11 Q Q Q Q
(Output Term Sts)
U2-13 | Driftstatus vid fel _ | Visar samma status som U1-12 Q Q Q Q
{Inverter Status)
U2-14 | Ackumulerad drifttid vid fel 1 Q Q Q Q
(Elapsed Time) tim.
U3-01 | Senaste felet _ Q Q Q Q
(Last Fault}
U3-02 | Nast senaste felet _ Q Q Q Q
(Fault Message 2)
U3-03 | Tredje senaste felet _ Q Q Q Q
Fel- (Fault Message 3)
historik | U3-04 | Fjarde/&idsta felet _ Q Q Q Q
{Fault Message 4)
U3-05 | Ack. drifttid vid senaste felet 1 Q Q Q Q
(Elapsed Time 1) tim.
U3-06 | Ack. drifttid vid nést senaste 1 Q Q Q Q
felet {Elapsed Time 2)| tim.
U3-07 | Ack. drifttid vid tredje senaste| 1 Q Q Q Q
felet {Elapsed Time 3} tim.
U3-08 | Ack.drifttid vid fjirde senaste/| 1 Q Q Q Q
dldsta felet (Elapsed Time 4)| tim.




4.4 Instillningslista digitala in- och utgdngar samt flerfunktionsanaloga ingdngar

Inst. av analoga ingangar

Inst. Inst. av digitala ingadngar Inst. av digitala utgadngar
Varde (H1-01.92_,03.04.05.06) _ (H2-01,02,03) (H3-05, H3-09)

[8]4] 3-ledarsekvens (FWD/REW kérval) Driftindikering Alternativ frekvensreferens

i} Lokal/Fjarr val Nollvarvsindikering Forstarkning av frekvensreferens (FGAIN)

02 Val tillsatsenhet/frekvensomriktare Ufrekvens inom L4-02 fran frekv.ref. | Referensfarspanning (FBIAS)

03 Flersteg Hastighetsreferens 1 Frekvens L4-01 uppnédd Anvinds ej

04 Flersteg Hastighetsrefergns 2 Utfrekvens lagre &n L4-CH Utspanningsférspanning (VBIAS)

05 Flersteg Hastighetsreferens 3 Utfrekvens stérre 8n L4-01 Reduktionskoefficient accel./retardationstid

06 Joggreferens Frekvensomriktare kérklar Bromsstrom likstrémsbromsning

07 Accel fretardationstid val 1 Vid underspanningsdetektering Nivé évermomentindikering

08 Extern basblockering (slut. kontakt) Under basblockering Stromgréns vid konstant varvtal

09 Extern basblockering (bryt. kontakt) Val frekvensreferens fran OP-panel | Nivé min frekvens

0A |Accel./Ret. hillkommando Val startsignal fran OP-panel Niva forbjuden frekvens {frekvenshopp)

0B |Externt Gverhettningslarm Qvermomentindikering 1 PID feedback

0C | Aktivering av analoga ingangar Frekvensreferens saknas

OD | Avstangn. feedback-reglering varvial | Bromsmotstandsfel Anvands gj

OE Avstangn. av integrator i varvtalsreg. | Indikering summalarm fel

OF |Anvénds ej Anvands gj

10 {OKA -kommando Indikering mindre fel FWD (framat) momentgrans

11 MINSKA -kommando Under aterstéllning av felutldsning REV (bakat) momentgrdns

12 JOGG -kommando framét Timer-utsignal Momentgréins vid regenerativ drift

13 JOGG -kommando bakat Utfrekvens inom L4-04 fran frekv.ref |Momentreferens (vid momentreglering),

Momenigrans (vid varvtalsreglering)

14 Fel -aterstart Frekvens L4-03 uppnadd Moment-kompensering

15 Nédstopp Utfrekvens ldgre an L4-03 FWD/REV momentgranser

16 Anvands ej Utfrekvens stdrre dan L4-03

17 [Anvands ej Oppen vid tvermomentindikering 1

18 | Timeringang Sluten vid dvermomentindikering 2

19 Avstangning av PID-regulator Oppen vid dvermomentindikering 2

1A | Accel /Retardationstid val 2 Under kéirning bakat

1B Blockering av omprogrammering Under basblockering

1C Varvtalshéjning (Varvtalstrimning) Val alternativ motor

1D | Varvtalssénkning (Varvtalstrimning) Ind. att motorn gar som generator

1E | Sample/Hold analog frekvensreferens | Under aterstartsférsok efter fel

1F Val plint 13714 (plint 14 valjs av slutn.) | OL1 (6verlast motor) féralarm

20 Externa fel OH (6vertemperatur) foralarm
21-2F Anvénds ej Anvands ej

30 Under momenthegransning

31 Vid varvtalsgréns

32 Anvands gj Anvands ej

33 Noll-servo-funktion utford

37 Driftindikering 2

60 Likstromsbromsnings-kommando

61 Externt skkommando 1

62 Externt sékkommando 2 Anvénds ej

63 Energisparsignal

64 Externt sokkommando 3

65 |Atermatn, rorelseenergi, bryt. kontakt

66 |Atermatn. rérelseenergi, slut. kontakt
67-70 |Anvénds ej

71 Val varvtals-/momentregiering

72 Noll-servo -kommando
73-76 | Anvinds ej

77 | Val proportionalférstarkn. varvialsreg.
78-FF [Anvinds g
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4.5 Programkoder som iindras nir man véljer styrmetod (41-02)

Fabriksinstédllning
Kod Namn Instélinings | Instélinings vif Vif med PG { Oppen vekt. | Flux vektor
Nr. (Digital Operationspanel} omrade enhet A1-03=0 A1-03=1 A1-03=2 A1-03=3
B3-01 Varvtalssdkning vid start o1 1 0 1 0 1
(SpdSrch at Start)
C3-m Fdrstdrkn. efterslépn.-komp. 0,0-2,5 o1 0,0 _ 10 1.0
(Slip Comp Gain)
C3-02 Fordrojn. eftersldpn.-komp. 0-10000 ims 2000 _ 200 _
(Slip Comp Time}
C4-02 Tidskonst. momentkomp. 0-10000 1ms - 200 200 20 _
(Torq Comp Time}
C5-01 Varvtalsreg. P-forstérkn. 1 0,00-300,00 0,01 _ 0,20 _ 20,00
{ASR P Gain 1)
C5-02 Varvtalsreg. integr.-tid 1 0,000-10,000 0,001 _ 1,000 _ 0,500
(ASR | Time 1} sek.
C5-03 Varvialsreg. P-forstérkn. 2 | 0,00-300,00 0,01 _ 0,00 _ 20,00
(ASR P Gain 2)
C5-04 Varvtalsreg. integr.-tid 2 0,000-10,000 0,001 _ 1,000 _ 0,500
(ASR | Time 2) sek.
Ei-07 Lagfrekvens 0,0-400,0 0,1Hz 25 25 3,0 _
E4-04 (Mid Frequency A, V/F2 Mid Fraq)
E1-08 Lagfrekvensspanning 0,0-510,0 01V 28,0 28,0 22,0 _
E4-05 (Mid Vollage A, VIF2 Min Vollags) | (0,0-255,0) (14,00 (14,0) {10)
E1-09 Startfrekvens 0,0-400,0 0,1Hz 12 1,2 0,5 0,0
E4-06 {Min Frequency, WF2 Min Freq)
E1-10 Startspanning 0,0-510,0 0.1V 14,0 14,0 4,0 _
E4-07 (Min Vollage, VIF2 Min Voitags) {0,0-255,0) (7.0) 7.0 (1.7)
F1-09 Férdréjning rusningsskydd 0,0-2,0 0,1 _ 1.0 _ 0,0
) {PG Overspd Time) sek.
L3-03 Acc.begrdnsn, f konst. eff.- 0-100 1% 50 50 100 _
omradet (StallP CHP Lvl)

Obs: Virdena inom parentes giller for 200 V -versionerna.
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200 V Klass

4.6 Programkoder som filjer effektinstillning (02-04) (1)

- 40 -

Kod Namn Enhet Fabriksinstalining
nummer
- Effektstorlek (rek. motoreffekt) KW 04 | 075 ]| 15 22 3,7 5,5 7.5 11 15 18,5 22
02-04 Effektinstélining 1 1] 1 2 3 4 5 6 7 [ 9 A
C6-01 Kopplingsfrekvens dvre gréns kHz 150 | 150 | 150 [ 150 ] 150 | 150 | 150 | 150 | 150 | 150 | 10,0
- Kopplingsfrekv. évre grdns omride kHz 150 | 150 | 150 | 150} 150 | 150 | 15,0 | 150 } 150 | 150 | 12,5
ce-02 Kopplingsfrekvens undre gréns kHz 150 | 50| 150 150 | 150 ] 150 | 150 | 150 | 150 | 150 | 10,0
C6-03 Kopplingsfrekv. proportionell Skning 1 0 0 0 0 0 0 0 0 Y] 0 0
E2-01 Motor markstrdm A 1,00 | 3,30 | 6,20 | 8,50 | 14,0 {1960 | 26,60 | 39,7 | 53,0 | 658 | 77.2
E2-02 Motor markeftersldpning Hz 280 | 250 | 260 | 290 ]| 273 | 150 { 1,30 [ 1,70 | 1,60 | 167 | 1,70
E2-03 Motor tomgdingsstrém A 1,20 | 1,80 | 280 | 300 | 450 | 510 [ 8.00 | 11,2 | 152 | 157 | 185
E2-D5 Motor resistans fas-fas Ohm | 9,842 | 5.156 | 1,967 [ 1,601 ] 0,771 0,399 ] 0.288 | 0,230 | 0,138 | 0,101 | 0,079
E2-06 Motor [ack-induktans % 82| 138|185 [ 184 (196|182 | 155 | 1956 ] 17,2 | 20,1 | 195
L2-02 Drifttid med underspéinning sek. 0,7 1,0 1,0 1,0 2,0 2,0 2,0 2,0 2,0 2,0 2,0
L2-03 Minimum basblockeringstid sek. 0,5 0,5 0,5 05 0.5 0,7 0,7 07 07 1.0 1,0
200 V Klass
Kod Namn Enhet Fabriksinstalining
nurnrer
- Effektstoriek (rek motoretfekt) kW 30 | 37 | 45 | 55 | 75
02-04 Effektinstalining 1 B [o] D E F
C6-01 Kopplingsfrekvens dvre grans kHz 10,0 | 100 | 100 | 10,0 | 10,0
- Kopplingsfrekv. vre gréns omrade kHz 10,0 | 10,0 [ 10,0 | 10,0 | 10,0
C6-02 Kopplingsfrekvens undre grans kHz 10,0 | 10,0 | 10,0 | 10,0 | 10,0
C6-03 Kopplingsfrekv. proportionell tkning 1 7] 0 0 0 0
E2-01 Motor markstrém A 105,0 [ 131,0| 160,0 | 190,0 | 260,0
E2-02 Motor markefterslapning Hz 180 | 1331601 143 | 1,39
E2-03 Motor tomgéngsstrém A 219 [ 38,2 | 440 | 456 | 72,0
E2-05 Motor resistans fas-fas Chm [0,064 | 0,029 | 0,030 | 0,022 ] 0,023
E2-06 Motor lack-induktans % 208 | 188 | 20,2 | 20,5 | 20,0
L2-02 Drifttid med underspénning sek. 20 201 20 | 20 | 20
L2-03 Minimum basblockeringstid sek. 1.0 1,0 1,0 1,0 1,0




Programbkoder som foljer effektinstillning (02-04) (2)

400 V Klass
Kod Namn Enhet Fabriksinstéllining
nummer :

- Effektstorlek {rek. motoreffekt) kW 0,4 0,75 1.5 22 37 | 48 55 7.5 1 15 18,5
02-04 |Effektinstalining 1 20 21 22 23 24 25 26 27 28 29 2A
C6-01 | Kopplingsfrekvens dvre grans kHz 15,0 15,0 15,0 150 | 150 | 150 | 150 ] 150 | 150 | 150 | 150

- Kopplingsfrekv. bvre grans omrade | kHz 15,0 15,0 15,0 150 | 150 | 150 | 150 | 150 | 150 { 15,0 | 15.0
C6-02 |Kopplingsfrekvens undre gréns kHz 15,0 15,0 15,0 150 | 150 | 150 [ 150 | 150 | 150 | 150 | 15,0
C6-03 | Kopplingsfrekv. proportionell Skning 1 0 0 0 0 1] 0 0 0 0 0 0
E2-01 |Motor mérkstrébm A 1,00 1,60 310 | 420 | 7,00 | 7,00 | 9,80 | 13,30 19,9 | 26,5 | 329
E2-02 |Motor mérkeftersiipning Hz 2,980 2,60 2,50 300 | 270 [ 2,70 [ 1,50 | 1,30 | 1,70 | 1,60 | 1.67 |
E2-03 |Motor tomgangsstrém A 0,60 0,80 1,40 1,60 [ 230 | 230 { 260 [ 400 | 56 7.6 7.8
E2-05 [Motor resistans fas-fas Ohm | 38,198 | 22.459 | 10,100 }6,495[3,333 [3,333 [ 1,605 1,152 | 0.922 0,550 | 0,403
E2-06 |Motor lack-induktans % 18,2 14,3 18,3 187 | 193|193 ]| 182 | 155 ] 196 | 17.2 | 20,1
L2-02 | Drifttid med underspénning sek. 1,0 1,0 1,0 1,0 2,0 2,0 2,0 2,0 20 2,0 2,0
L2-03 |Minimum basblockeringstid sek. 0,5 0,5 0,5 0.5 05 0.7 07 07 0,7 0.7 1,0

400 V Klass
Kod Namn Enhet Fabriksinstallning
nummer
- Effekistoriek (rek. motoreffekt) kW 22 30 37 45 55 75 110 | 160 | 185 | 220 | 300
02-04 Effektinstalining 1 2B 2C 2D 2E 2F 30 32 34 a5 36 37
CB-01 Kopplingsfrekvens bvre gréns kHz |- 150 | 150 | 10,0 [ 10,0 | 10,0 | 10,0 [ 10,0 10,0 2,0 2,0 2,0
- Kopplingsfrekv. évre grins omrade kHz 15,0 | 150 | 10,0 | 100 | 10,0 | 10,0 | 10,0 10,0 | 25 25 2.0
Cs6-02 Kopplingsfrekvens undre gréns kHz 150 | 150 | 100 | 100 [ 10,0 | 100 | 100 | 100 | 20 2.0 2,0
CB-03 Kopplingsfrekv. proportionell dkning 1 0 0 4] 0 0 1] 0 0 0 0 0
E2-01 Motor markstrém A 386 | 52,3 | 656 | 79,7 | 95,0 [ 130,0]190.0 ] 270,0 ) 310,0 370,0 | 500,0
E2-02 Motor mérkefterslapning Hz 170 | 180 | 1,33 | 1,60 | 146 [ 1,39 [ 1,40 | 1,35 | 1,30 | 1,30 1,25
E2-03 Motor tomgangsstrém A 92 | 109 | 191 | 220 | 240 [ 36,0 [ 49,0 [ 70,0 | 810 95,0 [130,0
E2-05 Motor resistans fas-fas Ohm 0,316 | 0,269 | 0,155 | 0,122 | 0,086 [ 0,082 { 0,046 | 0,029 | 0,025 0,020 | 0,014
E2-06 Motor lack-induktans % 235 | 20,7 | 188 | 199 | 20,0 | 20,0 [ 20,0 [ 20.0 | 20.0 20,0 | 20,0
12-02 Drifttid med underspénning sek, 2,0 2.0 2,0 2,0 2,0 2,0 2,0 2,0 2,0 2,0 2,0
L2-03 Minimum basblockeringstid sek. 1.0 1,0 1.0 1.0 1.0 1,0 2,0 2,0 20 20 2.0
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4.7 Programkoder for val av standard V/Hz-kurva (E1-03) (Endast tillgingliga vid Vif-kontroll)

200 V Klass (0,4 till 1,5kW)
(For 400 V Klassen dubblas spinningen)

ViHz-kurva*1

TillAmpning Specifikationer | E1-03 Tilldmpning Specifikationer | E1-03 VIHz-kurva ™1
v) (v)
200 4 e Hogt start- 8 200
moment
50Hz e} ¢ 50 Hz
24
: 1977
15 1o 5 Extra hogt 9 3| A
AR ; starfmoment nl
0 13 25 50Hz Hogt start- 013 25
) moment v}
60 Hz 1 Hégt start- A 200
Generellt Méttnad F moment
60 Hz 60 Hz
24
60 Hz 2 Extrahtgt | B e |/
Mattnad startmoment LRI i
0133 60Hz
8%
200
72 Hz 3 90 Hz c
15}
9.
0 1.5 3 &0 72Hz Hég hastig. 0153 60 90Hz
drift
Kvadratiskt 4
vridmom. 3 (special-
50 Hz motor fér 120 Hz D
verkiygs-
Kvadratiskt 5 maskin)
Kvadratisk vridmom. 2 !
moment- 0153 60 120Hz
karaktéristik
Kvadratiskt B
vridmom. 3
60 Hz 180 Hz E
Kvadratiskt 7
vridmom. 2 i R
013 30 BOHz 015 3 60  18CHz
*] Tink pa foljande punkter vid val av V/Hz-kurva. De maste klara:
1) Motorns spinning och frekvens karaktéiristik
2) Motorns maximala rotationshastighet.
*2 Viilj endast kurva for hogt start moment i foljande fall. Normalt behdvs ¢j

detta.
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1) Da det forekommer 14nga kablar (150 m och lingre).
2) Vid stort spénningsfall vid start.
3) AC reaktor insatt pa in- eller utgangen pa frekvensomriktaren.
4) En mindre motor én frekvensomriktaren anvinds.




200 V Klass (2,2 till 45kW)
(For 400 V Klassen dubblas spinningen)

Tillimpning | Specifikationer | E1-03 ViHz-kurva *1 Tillampning Specifikationer E1-03 V/Hz-Kkurva *1
v} (V)
200 | Hégt start- 8 200
moment
50Hz O 50 Hz
23
18777
‘; - Extra hogt g 1|
f i startmoment ERR
g 1.3 25 50Hz Hogt start- 0
(V) moment
60 Hz 1 200 Hogtstart- | A
Generslit Méttnad F startmoment
60 Hz 60 Hz
60 Hz 2 ‘; / P Extra htgt B
Mattnad O startmoment
015 3 50 BOHz 0133 60Hz
72 Hz 3 90 Hz C
Hog hastig. 053 60 90Hz
drift
Kvadratiskt| 4
vridmom. 3 (special-
50 Hz motor for 120 Hz D
verktygs-
Kvadratiskt| 5 maskin}
Kvadratisk vridmom. 2
moment- 0 1.3 25 50Hz
karaktarist.
Kvadratiskt| 6
vridmom. 3
60 Hz 180 Hz E
Kvadratiskt| 7
vridmom. 2
013 30 60Hz ¢ 15 3 60 1BOHz
*1 Ti#nk pa foljande punkter vid val av V/Hz-kurva. De maste klara:
1) Motomns spénning och frekvens karakiéristik
2) Motorns maximala rotations hastighet.
*2 Viilj endast higt start moment i foljande fall. Normalt behdvs ej detta.

1) D4 det forekommer l4nga kablar (150 m och ldngre).

2) Vid stort spanningsfall vid start.

3) AC reaktor insatt pa in- eller utgéngen pa frekvensomriktaren.
4) En mindre motor #én frekvensomriktaren anvinds.



200 V Klass (55kW och hogre)
(For 400 V Klassen dubblas spinningen)

Tillampning | Specifikationer | E1-03 \f/Hz-kurva ™1 TillAmpning Specifikationer E1-03 ViHz-kurva *{
(V) (v)
200 Hogt start- 8 200 e
moment
50Hz O 50 Hz
20
Wl 15 |
6 Extra higt 9 9|
7 startmoment e ;
0 1.3 25 50Hz Hagt start- 0 1.3 2.5 50Hz
V) morment V)
Generellt Mattnad F moment
60 Hz 60 Hz
20 |
15 |/
60 Hz 2 Extra hagt B 1 [
Mattnad : startmoment [
0153 50 60Hz 0133 60Hz2
vl v
200 [ e 200
72Hz 3 90 Hz c
12 . 12 |.
6./ : 6.
0 1.5 3 Hég hastig. 0153 60 90Hz
drift
Kvadratiskt| 4
vridmom. 3 (special-
50 Hz motor for 120 Hz D
verktygs-
Kvadratiskt| 5 maskin)
Kvadratisk vridmom, 2 HE: :
moment- 0 1.3 25 SOHz 0153 60 120Hz
karaktarist. ’
Kvadratiskt 6
vridmom, 3
60 Hz 180 Hz E
Kvadratiskt| 7
vridmom. 2 . :
¢ 1.3 30 60Hz
*1 Tink pa foljande punkter vid val av V/f ménster, De miste klara:
1) Motorns spénning och frekvens karaktiristik
2) Motorns maximala rotations hastighet.
*2 Viilj endast hogt start moment i foljande fall. Normalt behivs ej detta.

1) Da det forekommer langa kablar (150 m och lingre).
2) Vid stort spanningsfall vid start.

3) AC reaktor insatt pa in- cller utgdngen p4 inverteraren.
4) En mindre motor #n frekvensomriktaren anviinds
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5 Programkodsbeskrivning

5.1 Applikations-Relaterade Programkoder

Kod nr. Namn Beskrivning Anmarkning
B1-01 Val av referens- Bade frekvensreferenskalla och mandverorgan kan valjas indi- Nar B1-01=1 blir
kalla viduellt enligt foljande tabell: frekvensreferensen
summan av signaler
B1-02 Val av Instélining | Forklaring till plint nr 13 och 14.
mandéverorgan 0 Styrning fran operationspanelen {Nar plint nr 14 &r
1 Styrning via ingangsplintar vald som flerfunk.-
2 Styrning via serie kormmunikation ingéng, &r endast
3 Styrning via tillsatsenhet plint 13 referensing.)
o Genom att anv. "LOCAL/REMCTE"knappen, kan mandversatt
viljas, under stopp, enligt nedan:
LOCAL:  Drift med frekvensref och kiirkommando
fran digital Op-panel.
REMOTE: Drift genom frekvensref. och med kérkommando
enligt instélining av B1-01 resp. B1-02.
Obs: REMOTE viljs automatiskt n3r nztspanningen slas till.
B1-03 Val av Stoppmetoden kan stéllas in pa foljande satt: Endast 00 och 01
Stoppmetod 1) B1-03=00 Rampstopp (bromsn.) 2) B1-03=01 Rullar ut kan véljas nér

AUN COMMAND RUN COMMAND ) gsED

CLOSED
| OPEN OPEN
OUTPUT FREQUENCY, OUTPUT FREQUENCY

4— INVERTER QUTPUT

OFF WHEN STOP
DC INJECTION BRAKING
ZERO-SPEED LEVEL —

(A2-01)

COMMARND 1S INPUT

RUN DISABLED UNTIL AT
LEAST BB TIME ELAPSES
AFTER MOTOR COASTS TO
STOP

DCINJECTION BRAKING TIME AT STOP
(B2-04)

3) B1-03=02 Likstrsmshbromsning fil! stillestand
RUN COMMAND
CLOSED

OPEN

DUTPUT FREQUENC

DC INJECTION BRAKING TIME DIFFERS
AS SHOWN BELOW, DEPENDING ON
QUTPUT FREQUENCY OBTAINED YWHEN

DC INJECTION BRAKING TIME
5TQP COMMAND IS INPUT.

4 Pl-p 82-043 10
INVERTER OUTPUT OFF oo
INJECTION DC INJECTION BRAKING
{MIN. BB TIME) BRAKIN I
RAKING TIME AT STOP
TIME Npz-04}

10% SPEEQ 100% SPEED
QUTPUT FREGQUENCY AT STOP COMMAND INPUT

4) B1-03=03 Rullar till stillesténd {(med timer-funktion)

RUN COMMAND

CLQSED CLOSED
o U e |
OUTPUT ERE D
v UENCY “«— iNVERTER QUTPUT.
. T1TIME
OFF AT STOP -
COMMAND INPUT & &
: T1TIME :
4 b 100% SPEED

ONCE STOP COMMAND 15 INPUT. RUN OUTPUT FREQUENCY AT STOP

COMMAND 13 DISREGARDED FOR T1 COMMAND INPUT
TIME.AFTER ELAPSE OF T1 TIME. INVERTER
DOES NOT RESTART UNLESS RUN COMMAND

1S INPUT AGAIN,

A1-02=03 (Flux
vektor kontrolf).

Bromsningstiden &r
vald bland C1-02,
C1-04, C1-06 och
C1-08.




Ked nr. Namn Beskrivning Anmarkning

B1-04 Forhindring av Valméjlighet | Beskrivning
reversering 0 Drift EAKAT méjligt.

1 Drift BAKAT férhindrad (BAKAT (REV)
kidrkommando och minusfrekv accepteras ej)

B1-05 Mand&vreringsval N&r Flux vektor kontroll &r installd, valj manévreringssatt for = Den hér instalinin-
fér installning av frekvensreferens mindre 4n E1-09. gen &r & mojlig d4
E1-09(start- E1-09=0 (Init.varde)
frekvens)eller Valmdjlighet | Beskrivning
mindre. 0 Drift enligl frekvensreferens (E1-09 ogiltigt) n N&r frekvensref.

1 Basblockering {utspanning nedstyrd till 0 V) &r mindre &n start-

2 Drift med startfrekvens (E1-08) frekvensen vid A1-

3 Halining i stillestand (Interna hastighets- 02=0, 1 eller 2, &r
referensen &r satt till noll) utsp3nningen ned-

Time Chart of Inverter internal frequency reference and initial excitatlon when initial

excilation time is set at start and stop

RUN COMMAND  CLOSED

QFEN I

FREQUENCY REFERENCE BY

o

B1-05=0

W

;} BB

- INITIAL EXCITATION

F N

L'
L

BB

B1-05=2

BB: i -

B1-05=3

BB BB

styrd till 0 V/ (bas-
blockering)

INVERTER INTERNAL FREQUENCY
REFERENCE (SOFT-START INPUT)

INITIAL EXCITATION STARTED WHEN
/ MOTOR SPEED BECOMES 82-01 OR LESS
; AFTER RUN COMMARND 15 CLOSED

: INITIAL L EXCITATION STARTED WHEN MOTOR
/ SPEED BECOMES B2-01 OR LESS AFTER FREQUENCY
% REFERENCE BECOMES LOWER THAN E1-09

INITIAL EXCITATION STARTED WHEN
/ MOTOR SPEED BECOMES B2-01 OR LESS
AFTER RUN COMMAND IS {LOSED

SPEED BECOMES 02-01 OR LESS AFTER RUN

/ INITIAL EXCITATION 5TARTED WHEN MOTOf
COMMAND IS CLOSED
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Namn Beskrivning Anmarkning
B1-06 Las ingéngs_ Valmajlighet | Beskrivning St "0" da extra
viarden tva 0 Lasning av ingangsignal till styrkretsplint tva kort reaktionstid
ganger génger under 2 ms. pa styrorder krévs
1 Lasning av ingangsignal till styrkretsplint tva
ganger under 5 ms
B2-01 Nollvarvtalsniva Installd frekvens som startar likstromsbromsning (initial-
(Startfrekvens magnetisering vid Flux -vektor-kontroll) i enheter av 0,1 Hz da
for likstroms- rampstopp &r valt. N&r B2-01<E1-09, startar likstrdmsbroms-
bromsning) ningen fran E1-09. .
B2-02 Stromstyrka vid Stiller in bromsstrommen | enheter av 1%. *Obs: Initialmagnetis.
likstrémsbromsn. Frekvensomriktarens markstrém &r 100 %. utfors med strém-
vardet satt i E2-03
da A1-02=3 (Flux
vektor kontroll).
B2-03 Likstrémsbroms- Nar motorns rotationsriktning inte &r kénd kan likstréms- N&r inst. vérde
tid vid start bromsning anvéndas vid start fér att sdkerstélla att motorn star ar "0", utfors Ej
stilla fére start. Is-bromsning
Liksstrémsbromstiden vid start (initialmagnetisering vid vid start.
Flux-vektor-kontroli) stills in | enheter av 0,1 sek.
B2-04 Likstrémsbroms- Anvands for att forhindra efterrulining efter inbromsning. Nar inst. varde
tid vid stopp Likstromsbromstiden vid stopp (initiaimagnetisering vid ar "0", utfors Ej
Flux-vektor-konfroll} stélls in i enheter av 0,1 sek. Is-hromsning
vid stopp.
E1-09
... MIN QUTPUT
V7]  rrequency 82-01 i
—F ¥
B2-03 B2-04
DCInjection éraking Time Chart {Initial Excitation)
B3-01 Val av uppfang- Instalt Vérde |Beskrivning o Fabriksinstallning

ning av
roterande motor
(varvtatssdkning)
vid start

0

Nér kdrorder erhélls, accelererar motorn

till den instéllda frekvensen fran startfrekvensen.

N&r kororder erhails, utférs varvtalsstkning
fran max. utfrekvens. Fér en styrmeted  *
med PG, accelererar/bromsar motorn till den

installda frekvensen fran motorns varvtal

av B3-01 &r 01 for
stymmeiod med PG.




Kod nr. Namn Beskrivning Anmarkning
B3-02 Motorstrom vid Staller in motorstrémmen vid varvtalssskning | % av frekvens-

varvtalsgﬁkning omriktarens markstrém.
B3-03 Inbromsningstid Staller in retardationstiden vid varvtalssdkning i enheter av 0,1 s,

vid varvtals-

sokning # Tidsdiagram far varvtalssdkning vid start med V/f kontroll.

Nar frekvensomriktarens utstrém &r stérre dn B3-02, bromsas
motorn in till den installda frekvensen med retardationstid
enligt B3-03.

RUN COMMAND  CLOSED
OPEN
. DECEL TIME SETIN 83-03

MAX. OUTPUT FREQUENCY

SET FREQUENCY
REFERENCE

OUTPUT CURRENT




Namn

Beskrivning Anmarkning
Genom att kombinera en flerfunktionsingang (inst. varde = 18) Fér val av flerfunkt.
och flerfunktionsutgang (inst. varde = 12) kan en timer, som in- och utgéngar
annars skulle behdva monteras utanfér frekvensomriktaren, refereras till H1-01 -
funktionsmassigt byggas in i frekvensomriktaren. H1-06 resp. H2-01 -
H2-03.
B4-01 Tillslagsfor- Staller in tillslagsfrdrdjningen | enheter av 0,1 sekunder
drdjning Timer
B4-02 Franslags- Staller in franslagsfordréjningen i enheter av 0,1 sekunder
fordrojning Timer
CLOSED CLOSED
TIMER INPUT ]—I_ I I—] —I——'
) : D PN :
:b4_0 1: . [CL 03&) bda-02 :
TIMER QUTPUT J ‘ l I ———
_ \_ba-01/ \_ ARG,
b4-01 08 @ <)} @
Sekvens:
1) Nar timer-ingéngens "CLOSED"tid &r kortare #n b4-01, bi-
behalles timer-utgangen "OPEN".
2) Nar timer-ingangen ar "CLOSED" blir timer-utgdngen
"CLOSED" efter tiden satt | b4-01 har forflutit.
3-4) Nar timer-ingdngen &r "OPEN" léngre tid &n b4-02 blir
timer-utgangen "OPEN" efter tiden satt i b4-02 har férflutit.
B5-01 Val av PID- o PID -regutatorn i frekvensomriktaren aktiveras.
regulatorfunidion
Instélining | PID-regulatorfunktion
0 PID-regulator avsténgd
1 PID-reguiator aktiv (Avvikelsen ar D-reglerad)
2 PID-regulator aktiv {Aterkoppl.-vardet D-regleras)
Hér nedan visas ett blockdiagram fér PID-regulatorn. WHEN CLOSED WITH
MULTI-FUNCTION INPUT - B5-01
SETTING = 19 i'o____']
+—e I
B5-02 . B5-06 ' e
* E + + 1 : ! EREQUENCY
AIMED VALUE =~ == P+ “00— e !
+ 1457 11,2 VREFERENCE
DETCTED * B5-08
B5-07
| |
BS-05 85-01 83-05 N
fg |
2
B5-01
Fér att utfiyra PID-reglering, sakerstéll att funktionsvalet pa plint
16 &r satt (H3-05) tifl PID &terkoppling (inst. varde OB).
" |nstilining av bdrvirde:
Analog insignal {B1-01=1) eller férprogram. frekvensreferens
via digital ingang utgér borvarde for PiD-regleringen.




Kod nr. Namn Beskrivning Anmarkning
B5-02 Proporticnell Staller in PID-regulatorns proporiionalftrstarkning. For flerfunktions
forstarkning (P) Instalining pa 0,0 gor att ingen P-reglering utfors. analog-ingang
plint funktion,
B5-03 Integral (I tid Stiller in PID-regulatoms integrationstid. refereras H3-04 till
Instalining pa 0,0 gor att ingen |-reglering utfrs. H3-12.
B5-04 Integral (I) grans Staller in max-nivan f6r -funktionen i forhllande till max utfrekv.
(E1-04)
B5-05 Deriverings (D) tid Stiller in PID-regulatrons deriveringstid.
Instalining pa 0,0 gér att ingen D-reglering utférs.
B5-06 PID grans Staller in max-nivan fér PID-regulatorns utsignal i forhallande til
max. utfrekvens (E1-04).
B5-07 PID offset justering Staller in offset justering av PID-regulatorns utsignal i for-
hallande till max. utfrekvens (E1-04).
B5-08 PID utgangsfordrajn. Staller in fordrajningstidskonstant for frekvensreferens fran
PID-regulatorn
(When variation is of step form)
TEMPERATURE

—————————————————————————— AIMED VALUE

DETECTED VALUE

(OUTPUTP = DEVIATION x B5-02)

P} J B5-03 ! (OUTPUT | BECOMES THE SAME
e ; OUTPUT AS “DEVIATION X 85-02
AFTER ELAPSE OF B5-02))

; ; A DEVIATION x 8502
(|) e e — = e —— Y _____

A
H Y QUTPUT P VARIATION x B5-05 msec

-l -

Smsec

a Integratorn nollstalls nar Stopp- eller Héallkommando ges.
Nar digitalingang &r inst. fér annulera PID-reglering (inst.= 19}
stangs PID-regulatorn av nar ingangskontakten sluts och
birvdrdes-signalen anvénds som frekvensreferens utan

andring i P1D-regulatorn.

= Den Gvre gransen for |-vardet kan stalias in via B5-04.
For att 5ka regleromradet genom integration, oka vardet pa
B5-04. Om reglersystemet sjdlvsvanger och det e kan losas
genom att justera P-f&rstérkn., |-tid och utgangsfsrdrdjn.,
minska d4 virdet pa B5-04.
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Kod nr. Namn Beskrivning Anmarkning
Pausfunktionen (temporart acc-stopp) anvéands fér att stoppa
accelerationen temporért och starta den igen, t.ex. ndr man kér
en motor med tung start last.
B&-01 Pausfrekvens Stéller in frekvens for accelerationspaus i enheter av 0,1 Hz.
vid start
B6-02 Paustid vid start Stller in tiden som accelerationspausen varar i enheter av 0,1
sek.
B6-03 Pausfrekvens Staller in frekvens for retardationspaus under
vid stopp inbromsning, i enheter av 0,1 Hz.
B6-04 Paustid vid Staller in tiden som retardationspausen varar i enheter av
stopp 0,1 sek. RUN
= .
: SET FREQUENCY
Fout
B7-01 Forstarkning Lastinbromsning &r en funktion som &stadkommer varvtals- Funktion bara for
tastinbromsning sankning i férhallande till belastningsmomentet. A1-02=3 (Flux
vektor kontroil){Ar
B7-02 Fordréjning B7-01 hestammer varvtalssinkningen i forhallande till max. for nérvarande ej
|astinbromsning utfrekvens (E1-04) vid belastning till motorns méarkmoment. méjligt)
Genom att minska B7-02, reagerar lastinbromsningsregleringen
snabbare, men risken for pendlingar i motorvarvialet okar.
N4r motormomentet inte behdver vara higt efter genomfbrd Denna funktion
acceleration, kan man genom att minska utspénningen, fungerar endast da
uppna energisparande. A1-02=1 eller 2
(Vif kontroll)
B8-01 Energisparniva Nir energispar-kommando ges via flerfunktionsingang, minskar
utspanningen vid konstant varvtal om setta ar hégre eller lika
med instilld energisparfrekvens (B8-02).
B8-02 Energisparfrekvens Utspénning under energisparande &r normal V/Hz (E1-03 till 10}

vNPUTSET .
VALUE = 63 ——/
Fout v

kurva x energisparniva (E8-01). Utspanningen minskar

och aterhdmtar sig under inst. &terhamtningstid (L2-04).

d

COMMAND

TTI-FUNCTION | -
LT Ser ): --------- - fref »B8-02

E1-03 TO 10 SETTING
x ENERGY-SAVING GAIN(ES-01)




Kod nr. Namn Beskrivning Anmarkning
Noll-servo-funktionen utfor positionsstyrning mot stillestand
dé& motorhastigheten blir lagre &n nollhastighetsnivan. Noll-servo-
funktionen &r aktiv nar (a} en digitalingdng instatid far noll-servo-
kommando far kontaktsiutning och (b} nallvarvtaisnivén &r detek-
terad. Noll-servo-funktionen avldser alla inkommande pulser frin
pulsgivaren pa motorn och avger varvtalsreferens for att halla
fast motoraxeln i den position den hade vid nollhastighetsgenom- (R3-01)
gangen. Noll-servo-funktionen kan anvéndas vid vertikal rérelse 0 PEED
fér att halla lastobjekiet stilla mot tyngkraftens paverkan nér hall- : “iz‘fgf
bromsen lossas. ?QT,TC:?,N SPEED
B9-01 Noll-servo-forstarkn. Staller in férstarkningen i noll-servo-funktionen., dvs styvheten i n For instélining av
positionslasningen. digitalingang
B9-02 Noll-servo-stracka Staller noll-servo-stricka i enheter av anial pulser. refereras till

"CLOSED”

ZERO-SERVO "QPEN"

MULTI-FUNCTION
INPUT SETVALUE =72

ZERO-SPEED LEMED - —-- (INITIAL VALUE . 0.5Hz)
MOTORSPEED  _(BZ2-0V) !

J
SELECTION SPEED CONTROLX ZERO-SERVO
COMPLETION wmm*ﬁ_\__
POSITION DEVIATION_{B3-02

“CLOSED”
ZERO-SERVO COMPLETION OPEN" l

MULTIFUNCTION
OUTPUT SET VALUE =33

H1-01 - H2-086.

o Fér instélining av
digitalutgéng
refereras till
H2-01 - H2-03.

o Denna funktion
fungerar endast
da A1-02=3

{Flux-vektor-kontr.)
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5.2 Programkoder for Justering av Allminna Driftegenskaper

Kod nr. Namn Beskrivning Anmarkning
C1-01 Accelerationstid 1 Stéller in accelerationstiden att accelerera fran OHz till max. frek- n Fgr flerfunktions-
vens (E1-04), och retardationstiden att bromsa in fran max. "ingdng
C1-02 Retardationstid 1 frekvens till OHz. plint funktionsval,
refereras H1-01 -
C1-03 Accelerafionstid 2 Genom instélining for accel/retardationstid val 1 och 2 av digital- H1-06.
ingéngar, kan accel/retardationstiden &ndras i upp till 4 steg.
C1-04 Retardationstid 2 (kan &ndras dven under drift)
C1-05 Accelerationstid 3 Accelfretard.-tid Accel/retard.-tid
Val 2 val 1 Accel.- Retard.-
C1-06 Retardationstid 3 Flerfunktionsingéng | Flerfunktionsingang Tid Tid
Inst. virde=1A Inst. véirde=07
C1-07 Accelerationstid 4 Oppen Oppen C1-01 C1-02
Oppen Sluten c1-03 C1-04
C1-08 Retardationstid 4 Sluten Oppen C1-05 C1-06
Siuten “Shuten C1-07 C108
C1-08 Nodstoppstid Nodstoppstid blir géllande i féljande fall:
# Digitalingdng inst. for ntdstopp-kommando (inst. virde=1) &r sluten.
# Val vid felindikering &r satt 'till Nédstopp.
C1-10 Accel/Retardationstid Val av enhet for accel/retardationstid
instaliningsenhet
Installt Varde | Beskrivning
1 Accelfretard.- tid (C1-01 till 09); instéllnings-
omrade &ri enheter av 0,1 5.
Instéliningsomrade: 0 till 6000,0 sekunder.
0 Accelfretard.- tid (C1-01 till 09); instéllnings-
omrade 4ri enheter av 0,01 s.
Inst4liningsomrade: 0 till 600,00 sekunder.
Nar C1-10 andras, dndras automatiskt installningsenheten fér
samtliga accel/retard.-tider (C1-01 - C1-09) lagrade i frekvens-
omriktaren, enl. filjande. Nar C1-10 dndras fran 1 till 0 med
C1-01=12 4 sekunder, dndras C1-01automatiskt till 12,40 s.
Om nagon av C1-01 till 39 4r instélld pa 600,1 sekunder eller mer,
kan inte C1-10 #ndras fran 1 till 0.
C1-11 Rampbytesfrekvens Genom C1-11, kan acceliretardationstiden éndras automatiskt.

--Ramp enligt C1-01 o 02 accel/retard.-tid vid utfrekvens > C1-11
--Ramp enligt C1-07 o 08 accel/retard.-tid vid uffrekvens < C1-11
Cc1-1

_ACCEL/DECEL TIME
HANGEOVER

QUTPUT
FREQUENCY,

-

e :
C1-07° C1-0 *C1-08

102

Andring av accel/retard.-tid via multifunktionsingang har pricritet Gver
automatisk &ndring av accel/retard.-tid vid C1-11.
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Kod nr. Namn Beskrivning Anmarkning
C2-01 S-ramp-karaktéaristisk S-ramp-funktionen anvands for att frhindra ryck vid start eller stopp. Tiden fér accel.fran
tid vid accel. start Som visas nedan, kan S-kurve-karaktiristikstiderna stéllas in 0 till Max frekv. kan
oberoende av varandra i fyra positioner. berdknas enligt fol).:
C2-02 S-ramp-karaktaristisk EWDRUN . CLOSED |
tid vid accel. slut COMMAND OPEN : Accelerationstiden
REV RUN R CLOSED : +
Cc2-03 S-ramp-karaktéristisk COMMAND : OPEN (C2-01 + C2-02)/2
tid vid inbromsn. start :
: C2-__02 5C3.-03
C2-04 S-ramp-karaktéristisk
tid vid inbromsn. slut
202 C2-03
C3-01 Efterslépn.-kompens.- Betydelsen av forstarkningen av efterslapningskompensation varierar
forstirkning beroende pa kontrollmetod.
n Styrmetod utan pulsgivare. V/F-kontroll och open loop vekdor.
Ber&knar motorns vridmoment med hjalp av motorstrom. Forstark-
ningen anger kompensering av utfrekvensen i enheter av 0,1.
Justeras d& hag varvtalsnoggranhet erfordras vid drift med varierande
belastning.
Motorvarvtal vid lastdkning C3-01 Justering *
Nar verkligt varvtal minskar Oka det instalida virdet
Nar verkligt varvial okar Minska det instillda vardet
* - Justera vardet i steg av 0,1
o Vektor kontroll med pulsgivare-aterkoppling (Flux vektor kontroll)
Instalining for att kompensera for eftersiapning orsakad av temperatur-
variationer. Normalt behdver denna funktion inte &ndras.
C3-02 Fordrdjning av Justera detta varde vid ostabilt varvtal eller d& hastighetsresponsen
efterslapningskomp. ar langsam, vid drift med varierande last nér styrmetoden &r vanlig
Vifkontroll eller 6ppen vektorkontroli.
Korstatus C3-01 Justering *
Nar verklig hast.respons &r si6 | Oka det instalida vérdet
Nar verklig hast. pendlar Minska det installda vérdet
* - Justera virdet i steg av 10 ms.
C3-03 Eftersiapn.- kompens.-|  Satter gransvérde for efterslapningskomp. | % av motorns

grans

mérkefterslapning (£2-02).
Gransen varierar, som visas nedan, inom omradet for konstant vrid-

moment och konstant uteffekt ($versynkron drift).

E1-04

——— x(C3-03
E1-06
C3-03
: . QUTPUT FREQUENCY
E1-06 E1-04
BASE MAX
FREQUENCY FREQUENCY
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Kod nr. Namn Beskrivning Anmarkning
C3-04 Eftersiapn.-komp. Instéllt Virde | Beskrivning
under regenerativ 0 Efterslapn.-komp. avsténgd under generatordrift
bromsning 1 Eftersldpn.-komp. aktiverad under generatordrift
C4-01 Momentkempen- \ridmomentskempensation &r en funktion som réknar ut belastnings-
seringsforstérkning momentet beroende pa utstrém och &ndrar motorspanningen
automatiskt for att uppna erforderligt vridmoment.
| "open-loop vektor”, behéver ej vridmomentskornp.-farstarkningen
justeras.
Fdljande tabell beskriver justeringsmeloden vid Vif-kontrolf
Kérstatus C4-01 Justering ™
Nar filiréickligt moment gj Oka del instélida vardet
nas vid laghast.-drift
N&r motorns strémvarde Minska det instéllda vardet
ej dr stabilt, eller fér hogt
vid latt-last-operation.
* : Om vridmomentskompensationen dkas for mycket, kan
féljande intraffa;
- Overdriven motorstrém styrs ut sa att motorn eller frekvensomriktaren
kan Gverbelastas eller [5sa ut p& momentan dverstrom.
- Motorn dverhettas eller vibrerar.
Darfdr bir detta virde justeras lite &t gangen, och motorstrémmen
kontrolleras efter vanje andring av C4-01,
C4-02 Momentkompensering Justeras da utgdende motor-strom ej &r stabil eller da
tidskonstant hastighetsreaktionen vid lastiandring ar langsam.
| "open-loop vektor", behtver &j momentkompenseringsens
tidskonstant dndras.
Korstatus ' C4-02 Justering *
N&r motorns strémvirde Oka det installda virdet
gj &r stabilt.
Vid |ag hastighetsreaktion Minska det instélida vardet
* 1 Justera vérdet | steg av 10 ms.
C5-01 Varvtaisregulatorns Stéller in proportionalfarstarkning 1 i enheter av 0,01.
P-ftirstérkning 1
C5-02 Varvtalsreg. I-tid 1 Staller in integrationstid 1 i enheter av ms.
C5-03 Varvtalsregulatorns Staller in proportionalférstarkning 2 i enheter av 0,01,
P-forstérkning 2
C5-04 Varvtalsreg. I-tid 2 Stiller in integrationstid 2 i enheter av ms.
C5-05 Varvtalsreg.-gréns Stéller in max.vardet som frekvensen dndras av varvtalsregulatorn
i % da VIf kontroll m. PG-aterkoppling &r vald. Max utgédende
frekvens (E1-04) anses vara 100%.
C5-06 Varvtalsregulatorns Staller in primara fordréjn_-tidskonstanten att reglera sekondéara
fordréjning stromref.variationer i enh. av 1 ms, da Flux-vektor-kontroll &r vald.
C5-07 Véaxlingsfrekvens Staller in frekvensen dar varvtalsreg. P-forstérkning och I-tid 4ndras

reglerparametrar

i enh, av 0,1Hz, d& Flux-vektor-kontroll 4r vatd (se figur p& nasta sida).
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Beskrivning

" Kod nr.

Varvtalsregulator vid Flux vektor-kontroll

# Foljande visar blockdiagrammet

T E LM
€3-01,03 ORQUE LIMIT i
N
FREQUENCY. + 1 SECONDARY
REFERENCE e Toor ———CURRENT
- *+ REFERENCE
C5-02, 04 €5-06 L7-01~04

SPEED DETECTED

VALUE |

Obs: P-farstarkningen vid Flux vektor kontroll baseras pa max utfrekvens.

Proportionalférstarkning och integrationstid som funktion av motorvarvtalet utgér en rét linje

som visas nedan.

P =C5-01

0 C5-07 fra PN

fra= ——

Motor Speed 120
P = Number of poles
N = r/min

Nar C5-07 = 0 &r reglerparametrarna fasta P = C5-01 och | = C5-02.

Om en digitalingang programmeras med vardet 77, kan proportionalfdrstarkningen andras.

P-GAIN ACCORDING TO MOTOR
SPEED SHOWN ABOVE

P-GAIN SET BY C5-03

CLOSED

OPEN | : .
B3 4
50 C5-02

- P-furstarkningen dndras pé tid enligt C5-02.

- Integrationstiden &ndras inte.
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Beskrivning

Varvtalsregulator vid Vif kontroll med PG

# Filjande visar blockdiagrammet

+ CUTPUT FREQUENCY

FREQUENCY -
REFERENCE -
.
. C5-01,03

SPEED DETECTED - LiMIT OF +

LUE VARIATION [—— P LIMIT
VA

RATIO c5-02,04 T+
C5-05

!

Proportionalférstarkning och integrationstid som funktion av motorvarvtalet utgdr en rat linje ,

som visas nedan

P =C5-01
| =C5-02

0 E1-04 fra
Motor Speed

fre = S
120
P = Number of motor poles

N =r/min




Kod nr. Namn Beskrivning Anmérkning
C6-01 Kopplingsfrekvens Féljande visar relationen mellan kopplingsfrekvens och utgdende
tvre grins frekvens enligt de instéllda vardena pa C6-01 till 03.

Endast C6-01 verkar vid vektor kentroll.
C6-02 Kopplingsfrekvens Fé&r konstant kopplingsfrekvens (C6-01 inst. vérde);
undre gréns -Satt ©6-03 till "0" och C6-01 o CB-02 till samma vérde.
CB-03 Kopplingsfrekvens A
proportionell 8kning . C6-01
Carrier
Frequency
Ce-02
Fou
QOutput Frequency
Obs! Virdet K varierar beroende pa den 6vre grénsen for
kopplingsfrekvensen, enligt nedanstiende tabell:
C6-01 > 10,0 kHz =3
10,0 kHz > C6-01 > 5,0 kHz =2
C6-01 < 5,0 kHz =1
| f6ljande fall intraffar ett instaliningsfel (OPE11) :
1) C6-03 > 6 och C6-02 > C6-01
2) C6-01 > 5 kHz och C6-02 < 5 kHz
C7-01 Val av pendlings- Strém-amplituden varierar eller maskinen vibrerar med svingnings-
dampning frekvenser mellan 10 och 30 Hz under I&tt last, vilket kallas att
motorn pendlar ("Hunting™. Vid V/F-kontroll kan detta ev.
férhindras av funktionen for pendlingsdampning, vilken akliveras:
Instalit Varde | Beskrivning
0 Funktionen avsténgd
1 Funktionen aktiverad
Cc7-02 Styrka pendlings- Stiller in styrkan pa dampfunktionen i enheter av 0,1.
dampning Foljande visar hur man justerar in ddmpfunktionen:
Driftegenskaper C7-02 Justering ~
Ojamn gang under ltt fast Oka det installda vardet
Maskinvibrationer eller &ver- Minska det instéllda vérdet
stegring under tung last
* : Justera-vardet i steg av 0,1
C8-08 AFR-ftrstarkning I "open-loop vektor", justera vardet enligt nedan da motorn gar

ojamnt, eller fér att forsoka Ska stabiliteten.

Driftegenskaper C8-08 Justering *

Moment- eller varvtalsrespons iag | Oka det instéllda vérdet

Ojamn géng Minska det installda vardet

*: Justera vardet i steg av 0,1
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5.3 Frekvensreferens-relaterade Programkoder

Kod nr. Namn Beskrivning Anmarkn.

D1-01 Frekvensreferens 1 Stillerin frekvensreferenser. Enheten for frekvens kan dndras
heroende pa inst. av digital display (O1-03).

D1-02 Frekvensreferens 2
{Exempel pa flerstegs hastighetsmandvrering)

D1-03 Frekvensreferens 3 Genom att kombinera digitalingdngar, flerstegs varvtalskommando1 till 3
och joggsignal, kan upp till 9 férinstallda varvtal véljas.
D1-04 Frekvensreferens 4 Plint / kod nr Fabriks- Andr. Namn
inst. varde
D1-05 Frekvensreferens 3 5/H1-03 3 3 Varvtalskommando 1
6/ H1-04 4 4 Varvtalskommando 2
D1-06 Frekvensreferens 6 7/H1-05 6 5 Varvtalskommande 3
8/ H1-06 8 6 Joggsignal
D1-07 Frekvensreferens 7
FREQUENCY
D1-08 Frekvensreferens B 4\ EEE?UEN(Y o
FREQUENCY
FREQUEEE?
D1-09 Joggreferens AUX FREQRJEFNSCY

FREQUENCY |cReqUENCY  pgr 4

REFEAENCE FREQUENCY
AEF 3

MASTER R

SPEED

106G
FREQUENCY
01-09)

Y

: : D TIME
TERMINAL CLOSED :

FWD RUN __J R S S S lﬂ

commanp O

CLOSED
MULTI-SPEED: PEN
REF ! T
MASTER/AUX H -

( b ) tdLoseb

CHANGE

OPEN
MULTI-SPEED e N S
REF 2 N

{OPEN . [
MULTI-SPEED R
Ree3 D CH S S S S o e :15)

Jo ReF . : {0PEN
SELECTION S 1

*1: Huvudreferensen blir frekvensreferens 1 (D1-01) om B1-01=0, och
analog referens till plint 13 (0 - 10 V) eller 14 (4 - 20 mA) om B1-01=1.

*2: Extrareferensen blir analog frekvensreferens fran plint nr. 16 nar H3-05=00,
och den programmerade frekvens referens 2 (D1-02) vid alit annat &n
H3-05=00. Still in H3-05 pa 1F nlr analoga ingangen plint 16 inte anvinds.

D2-01 Frekvensreferens n Staller in det hégsta/lagsta gransvardet for utgaende frekvens
dvre grans i farhallande till (% av) max.frekvens (E1-04).
D2-02 Frekvensreferens n Nar frekvensreferensen 4r noll och ett kérkommando &r valt, accelererar
undre gréns motorn fran startfrekvens till frekvensreferensens ligsta grins och bibehaller
den lagsta frekvensen tills frekvensreferensen ev. okar dver gransen.
(%) A
]00 it reeeaammamme _
Internal bz-0
Frequency
Reference
D2-02
0 E1-04 (Hz)

Set Frequency Reference




Kod nr. Namn Beskrivning Anmarkning
D3-01 Férbjuden frekvens 1 Stéll in férbjudet frekvensomrade genom att kombinera D3-01 till 04. Om férbjudna
Genom att sétta forbjudna frekvenser till 0,0 Hz, urkopplas denna frekvensomraden
D3-02 Férbjuden frekvens 2 funktion. overlappar, s&
skall D3-03 <
D3-03 Forbjuden frekvens 3 D3-01~03 - D3-04=< férbjudet frekvensomrade=<D3-01~04+ D3-04 D3-02 < D3-01.
03-0
D3-04 Forbjudet frekvens- W FREQUENCL;’?L
omrade INTERNAL 03-02 o
FAEQUENCY JUMP -
REFEREMCE FREGUENCY 2
D3-03 . ?Lfn-fllpl
;l;ngpug o’ FREQUENCY 1
hr- SET FREQUENCY REFERENCE
Obs: Drift vid konstant varvtal tillats ej inom forbjudet frekvensomrade.
Men utfrekvensen hoppar ej under accelfinbroms och
en mjuk accelfinbromsning ar mojlig.
D4-01 Haéllfunktion frekvens- Bestammer om aktuell frekvens skall lagras nédr man slar fran
referens instélining. spanningen eller ger ett stopp-kommando medan omvriktaren har
HALL-kornmando via flerfunktionsingang (4ven vid oaktiverade
ingangar for OKA/MINSKA-kemmandon).
Instalit Varde | Beskrivning
0 Sparar e] frekvensen under HALL (men den blir 0)
1 Sparar frekvensen under HALL och kér med lagrad
frekvens vid aterstart efter stoppet.
D5-01 Val av moment- Viljer varvtals-'momentreglering Momentreglering
styrning Installt Varde | Beskrivning ar bara mdéjlig vid
0 Varvtalsreglering A1-01 =3 (Filux-
1 Momentreglering vektor-kontroll}
D5-02 Fordréjning Stéller in fSrdr8jningstidskonstanten fér momentreferens-&ndring
momentreglering i momentreglerings-l4ge i enheter av 1 ms.
D5-03 Varvtalsbegransning Viljer varvtalsgrinsvarde vid instélining fér momentreglering.
val Instéllt Varde [ Beskrivning
1 Varvtalsgrans blir analog huvudfrekvens referens via
plint 13 el. 14, oberoende av férinstélid frekvens-
referens{B1-01).
2 Varvtalsgrans blir det installda vardet pa kod D5-04.
D5-04 Varvtalsgrans Staller in varvtalsbegransningsvirdet vid momentreglering
i forhallande till (% av) max utfrekvens da D5-03=2.
D5-05 Varvtalsgrins Stiller in eft férspanningsvérde |, i forhallande till (% av) max.
férspénning utfrekvens, som laggs till varvtalsgransvérdet vid momentreglering.
D5-06 Overgangstid Stéller in tiden i ms fran det att hast./momentregierings-kommando ges Byte av reglersitt

varvtals-‘momentregl.

tills Gvergangen i reglersétt har skett.

viljs via digitaling.
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1 Funktion Beskrivning

- D4 A1-01=03 (Flux veckor-kontroll) & momentreglering majlig.
- Fér att vilja momentreglering, satt kod D5-01 = 1 eller ge kontaktsignal till digitalingéng, som &r
installd f8r val av varvtals-/momentreglering och stili in plint 16 fér "momentreferens” (H3-05 = 13).

(Blockschemay}

TORQUE -
COMPENSATION ——75—»| =+

(TCMP) *2
. TORQUE LIMIT
TORQUE . 1 + 1+
REFERENCE - - 3 |q*
(TREF) 1+5T +
T=D05-02
SPEEDLIMIT .l 3mi SFS
(NLIM) *1 SPEED

MOTORSPEED 7| UMITING
P55 —-»  CRCUIT

*1: Nar D5-03 =1, ar signalen till huvud-referens-ingangen pa plint 13 el. 14 varvtalsgrans.
Nar D5-03=2 &r det instalida vardet pa kod D5-04 varvtalsgrans.

Moment- *2: Nar funktionen pa plint 14 &r installd pa moment-kompensering (H3-09=14), utgdr signalen till
reglering plint 14 mementskompenserande vérde.
{Sekvens}

N#r momentreferensen > 0 och hastighetsgransen > 0, utfdrs féljande sekvens.

- Nar -1 x varvtalsgransforspanning (D5-05) < motorvarvtal < varvtalsgrdns+D5-05, utfors
momentreglering styrd av den installda momentreferensen.

- Nar motorvarviaiet < vanvtalsgransen + D5-05, utférs momentreglering med den satta
momenireferensen.

- N&r motorhastigheten < -1 x D5-05, 1agger den hastighetsbegrénsande kretsen ut en positiv
momenireferens fér att hindra motorvarvtalet att oka till den motsatta kor-riktningen.

Darfér, dd momentreferensen > 0 och varvtalsgransen > 0, 4r det méjliga momentregler-omradet:
-1 x D5-05 < varvtalsgrénsen + D5-05,

F&r en detaljerad relation mellan momentreferens, varvtalsgring och motorvarvtal se nedan.

Winding - Rewinding

N T
— IR
Configuration LINE DIRECTION

(M) MOTOR moTor (M)

—_—
LINE DIRECTION

Rotating Direction FWD run REV run FWD run REV run
Tatque
Reference R(gle_aeEr'c:e}nce @ o e @
Polarity Speed Limit
(SLIVD ® © ® ©
TGRQUE TORQUE TORQUE
FORQUE TORQUE TORQUE TORQUE TORQUE
LinMIT unit L umrr 4 LIMIT \
ﬁ\_\ TREF \ TRER
Generated Torque ‘o NLIM /’ :
—— —_—
Z G SPEED NLIM
05-05 : D5-05
é*’ 9 —
TORQUE TORQUE TORQUE
LiniT V LiniT LIMIT
D5-05 )




Funktion Beskrivning

Nar A1-03=3 (Flux vektor - kontroll), kan varvtalsreglering eller momentreglering véljas under kérning med hjalp
av digitalingang (instalit varde = 71). Det féljande visar ett exempel pa val.

(Programmering}
Plint Kod nr Fabriksinst. | Nytt véirde |Beskrivning
nr.
[} H1-06 8 71 Val varvtalsreglering/momentreglering
13 B1-01 1 1 Frekvensreferensval (plint 13 ,14)
D5-03 1 1 Varvialsgrins val {plint 13, 14)
16 H3-05 1 13 Momentreferens/ Momentgrans
(Tidsdiagram)
CLOSED CLOSED

SPEEC/TORGUE CONTROL M
SELECT SIGNAL ! OPEN

TERMINAL 8 INPUT)

: RUN : :
sTOP ; - 7
AUN COMMAND ; : : l
CONTROL METHGD SPEED CONTROL X‘ORQUE cONTROD:(spEED CONTROLX TORQUE CONTROL SPEED CONTROL (DECEL TO STOF)
SPEEDLIMIT : SPEED LIMIT
SPEED REFEREN SPEED
TERMINAL 13 (NPUT ad REFERENCE
TORQUE LIMIT > TORQUE LIMIT
o TERMINAL 16 INPUT — ] TORQUERE quel
Vaxling mellan FERENCE TORQUE REFENENCE
varvtals- och : : : :
—_—, e —————— P t———— P ———————
momentreglering ® ) . ; ;
@ @ @

(Sekvens)
1) Nér kontakten till plint 8 &r “$PPEN", utfors varvtalsreglering.
r Varvtalsreferens vid varvtalsreglering beror pa frekvensreferensval (B1-01). Nar B1-01=1&r

analogsignalen till plint 13 eller 14 varvtalsreferens.

o Momentgrans vid varvtalsreglering ar det mindre absolutvirdet av analogsignalen till plint 16 eller de

programmerade fasta momentgranserna (L7-01 il 04).

u Nar eft stopp-kommando ges under varvtaisreglering, bibehalles vanvtalsreglering och det mindre
absolutvardet av plint 16 eller programkodsvérden L7-01 till 04 anvands som momentgrans.

Sedan bromsas motorn till stillestand.

2) Nar kontakten till plint 8 &r "SLUTEN", utférs momentreglering.
m Varvtalsgrans vid momentreglering utgdrs av analogsignal till plint 13 el. 14 nir D5-03 =1
och av eft konstant instéliningsvérde (D5-04) nar D5-03=2, oberoende av frekvens-referens-val (B1-01).

u Under momentreglering &r analogsignalen till plint 16 momentreferens.

3) Nar ett stopp-kommando ges under momentreglering, &ndras reglersittet automnatiskt till varvialsreglering
och motorn bromsas till stilestand. Momentgransen under inbromsningen blir de fasta programkodsvérdena

L7-01 till 04.

Obs: Férandringen i reglersatt &r férdrojd under en tid som stills in med kod D5-06 frin att kontaktsignalen
till digitalingangen (i detta fall plint 8) har andrats. Varvtalsreferensenfvarvialsgransen till plint 13 och

momentgrénsen/momentreferensen till plint 16 halis kvar i frekvensomriktaren fills tiden, satt i D5-06, gatt
ut.
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5.4 Motor-relaterade Programkoder

Kod nr. Namn Beskrivning Anmarkning
E1-01 Natspanning Staller in frekvensomriktarens inspénning i enheter av 1V.
instélining
E2-02 Motor val Skyddskaraktdristik p& det interna motorskyddet &ndras med
detta val.
Instéllt Varde | Beskrivning
0 Standardmotor
1 Motor med separatdriven kylflakt
E1-03 VA ménster val Vilier en V/Hz-kurva vid instélining fér Vif kontroll.
Instéllt Varde | Beskrivning
0-E Standard V/Hz-kurva
{Fr detaljer refereras kap 2.7)
F Valfri V/Hz-kurva kan stéllas in.
Den hir koden &r 13st till F vid instilining fér vektor-kontroil.
E1-04 Max utfrekvens Nar E1-03=F, kan valfri V/Hz-kurva stéllas in genom att bryt-
punkterna E1-04 till 10 &ndras.
E1-05 Max utspanning
k
E1-05 1 —————————————
E1-06 Brytpunktsfrekvens ' :
: i
i 1
E1-07 Lagfrekvens E1-08 =~~~ " ! [
! I 1
E1-10 =~ i : !
E1-08 Lagfrekvensspanning ! ! 1 I
1 | 1
E1-09 ET1-07 £1-06 E1-04
F
E1-09 Startfrekvens {(Frequency)
E1-10 Startspanning Stall in frekvenserna sa att E1-09 =< E1-07 < E1-06 =< E1-04!

Obs: om spanningen V | V/Hz-kurvan &kar for mycket, erhélls ett

higt motormement men foljande fel kan uppsta:

- Overdrivet hog motorstrém kan skada frekvensomriktaren,

medféra att den gér i strdmgréns eller [3ser ut for dverast.

- Motorn genererar vdrme och vibrerar, motorskyddet I3ser

ut for dverlast.

Dérfor bsr man &ka vardet pa V, lite &t gdngen, och kontroliera
motorstrémmen efter varje dndring.




Namn

Beskrivning

Anmarkning

E2-01

E2-02

E2-03

E2-04

E2-05

E2-06

E2-07

E2-08

E2-09

forluster

Méarkstrém motor

Markefterslépning

motor

Tomgéngsstrém
motor

Antal motorpoler

Motorresistans fas-fas

Motor lackinduktans

Motor jarnkdme-
mattningskoefficient 1

Motor jEmkérne-
mattningskoefficient 2

Motorns mekaniska

Stéller in motorns markstrom i enheter av 0,01 A for 7,5 kW eller
mindre och 0,1 A for 11kW eller stérre.

Stéller in motorns méarkeftersldpning i enheter av 0,01 Hz.
For att omvandla (Varv/min) till (Hz), anvénd féljande

ekvation; fs (markeftersidpning)

fs = mérkfrekvens(Hz) - (mérkvarvial (rpm})) x {antal poler)
120

Stéller in motorns strém vid obelastat tillstand i enheter av 0,01 A
fér 7,5 KW motor eller mindre, 0,1 A fér 11 kW eller stérre.

Stéller in antalet poler pa motorn.
Statler in motorns fas-titi-fas resistans i enheter av 0,01 chm.
Motor fas-fill-fas resistans =

-{Fas-ill-fas resistans vid temperatur enligt isclerklassen) x

273 + (25 grader + isoleringsklass-temperatur)/?2
273 + isoleringsklass-temperatur

Stiller in motorns tickinduktans i enheter av 0,1%
Staller in motorns méattningskoefficient vid 50 % av det
magnefiska fiédet. Den har koden behdver gj stéllas in,
eftersom det sker automatiskt vid auto-tuning.
Stéilier in motorns méttningkoefficient vid 75 % av det
magnetiska fladet. Den héar koden behdver ej stillas in,

eftersom det sker automatiskt vid auto-tuning.

Stiller in motorns mekaniska forluster i enheter av 0,1 %.
100 % av detta vérde 4r motorns markeffekt.




5.5 Programkoder for tillsatsenheter

Kod nr.

Namn

Beskrivning

Anmarkning

F1-01

Pulser/varv pulsgivare

Staller in antalet pulser som pulsgivaren (PG) avger per vary.

F1-02

Funktion om puls-

givaresignalen bryts

Viljer stoppmetod vid upptéckt av bortfall av PG-signalen.
0) Rampstopp (inbromsningstid : C1-02)
1) Motorspanningen bryts, motorn rullar till stopp
2) Nodstopp (inromsningstid : C1-09)
3) Fortsatt drift (endast felindikering i displayen} (Denna
instilining géller e] da A1-01=3 Flux vektor kontroll}

F1-03

Funktion vid
rusning av motor

Viljer stoppmetod vid upptackt av rushing av motor.
0) Rampstopp (inbromsningstid : C1-02)
1) Motorspanningen bryts, motorn rullar till stopp
2) Nédstopp (inromsningstid : C1-09)
3) Fortsatt operation (endast felindikering i displayen) (Denna
instélining géller &j d& A1-01=3 Flux vektor kontroll}

F1-04

Funktion vid

varvtalsfel

Viljer stoppmetod vid upptickt av kraftig hastighetsavvikelss
0) Rampstopp (inbromsningstid : C1-02)
1) Motorspénningen bryts, motorn rullar till stopp
2) Nodstopp (inromsningstid : C1-09)
3) Fortsatt operation (endast felindikering i displayen)

F1-05

Rotationsriktning puls-
givare

Stiller in rotationsriktningen pa PG i relation till motorns fasfélid
{motorns rotationsriktning).

0) Motorns FRAMAT riktning &r moturs

1) Motorns FRAMAT riktning &r medurs.

Denna programkod kan stéllas in ndr frekvensomriktaren ar

forsedd med pulsgivarekort.

o Motorns FRAMAT
riktning &r
rmotursrikiningen
sedd fran last-

sidan.

F1-06

PG delningsvarde
(Fungerar endast da
PG-B2 eller PG-X2
kort ar monterat)

Satter detningskvoten da puls-signalerna fran PG anvénds for
hastighetsmétare.
[Instélining av delningskvot]

P . +1
Division ratio = (Setting range .l.~ L)

m 1 32

= Kvoten &r endast
for pulsdvervakn-
ing och har inget
att gora med reg-

leringen.

F1-07

Varvialsregulatorns
integrator aktiv under
accel/inbromsning
Mdjligtiej mojligt

Vljer om varvtalsregulatorns integrator skall vara aktiverad

under accelfinbroms, eller e].

0: Avstangd
1: Aktiv
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Kod nr. Namn Beskrivning Anmarkning
F1-08 Utissningsniva Staller in utldsningsnivan i forhallande till (% av) ¢ Stoppmetod vid
rusningsskydd E1-04 (Max frekvens) upptackt av rus-
ning beror p4 in-
F1-09 |[Férdréjning Staller in tiden fran upptackt av rusning iills det blir ansett att vara stéliningen av
rusningsskydd ett fel. F1-03.
En felsignal avges far att stoppa operationen efter att absolutvérdet
pa motorhastigheten har overskridit det instéllda vardet pd F1-08 och
tidsinstaliningen i F1-09 har géatt ut.
OVERSPEED LEVEL K\—
(F1-08) : MOTOR SPEED
' ABSOLUTE VALUE
4] t
|
Ny
n - ar ] " "
OVERSPEED OPEN L CLOSED
{FAULT SIGNAL}) ' F1-09
F1-10 |Detekteringsniva Stiller in nivan fdr dektering av varvtalsavvikelse i férhillande o Stoppmetod vid
varvialisfel till (% av) E1-04 (Max frekvens). upptackt av varv-
talsavvikelse
beror pa in-
F1-11 Fordrdjning Staller in tiden fran upptéackt av varvtalsavvikelse tills det blir stéliningen av
utidsning varvtalsfel ansett att vara ett fel. F1-04.
u Detta detekteras
En felsignal avges for att stoppa operationen efter att avvikelsen mellan &j under accelfin-
‘| varvtalsreferensen och motorvarvtalet dverskrider det installda vardet bromsning eller
pa F1-10, och tidsinstaliningen | F1-11 har gatt ut. momentreglering.
SPEED I
REFERENCE ; F1-10
/ TN rTTTTTT
1 1
MOTOR SPEED ) !
I I
I M -
EXCESSIVE SPEED "OPEN™I CLOSED "OPEN"
DEVIATION
{FAULT SIGNAL) F111
F1-12 |Antal vaxelkuggar 1 Staller in antalet vaxelkuggar da det forekommer véaxel mellan r Denna funktion
pa PG motorn och pulsgivaren. Nar antalet vaxelkuggar ar installt, fungerar ej da
riknas motorns varvtal {r/min) ut i omriktaren enligt nedan. F1-12=0el.
F1-13 |Antal vixelkuggar 2 F1-13=0

pa PG

Moter varvtal (r/min) =

Antal PG ut-pulser x 60 X Antal vixelkuggar 2 {F1-13)
PG konstant (F1-01) Antal vaxelkuggar 1 (F1-12}
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Kod nr. Namn Beskrivning Anmarkning
F2-01 Instaiining analog Valjer ingdngsfunktioner fér kanal 1 - 3 (CH1 - CH3) n&r A1-14B- Funktionen av fler-
referensenhet Al-14B kort &r monterat i frekvensomriktaren. funktionsingang,
{tillbehdr/ omriktare
Installt Funktion CH1 CH2 CH3 referens val} (installt
vérde (TC1-TC4) | (TC2-TC4) | (TC3-TC4) vérde : 02)
0 3- Kanals Ersitter Ersétter Ersatter fungerar EJ.
Individugll plintar plintar plintar
ingang 1317 14-17 16-17
1 3-Kanals |Summan av ingéngsvirdena pa kanal 1-3
additons- | riknas som ett frekvensreferensvérde.
ingang
Kod B1-01 blir automatisk 1 nar 3-kanals individuell ingéng viljs.
F3-01 Instélining digital Viljer instélinings-l3get for frekvensreferens-inmatning via
referensenhet enhet typ D1-08 efler D1-16H.
Installt Vérde Frekvensreferens Instéliningslage
0 BCD-ingéang 1% enhet
1 BCD-ingang 0,1% enhet
2 BCD-ingéng 0,01% enhet
3 BCD-ingang 1Hz enhet
4 BCD-ingadng 0,1Hz enhet
5 BCD-ingang 0,01Hz enhet
6 Binar-kodad ingang
D1-08 : 255/100%
D1-16H, 12-bitars val : 4096/100%
D1-16H, 16-bitars val : 30000/100%
7 Bin&r-instéliningsvardet visas i displayen
med siffror.
AO-08, AD-12
F4-01 Kanal 1 parameterval Valier parametrar far analogutgéngar pa extrakort typ AO-08
eller AQ-12, och stiller in utgangsforstarkningar.
F4-02 |Kanal 1 forstérkning For parameterval, stsll in numret for motsvarande dvervaknings-
kod (U1-XX).
F4-03 Kanal 2 parameterval Fér att uppna I3mplig signalniva, multiplicera utgangsnivan
for parametern med instéllda vérden pa F4-02 eller F4-04.
F4-04 - |Kanal 2 forstarkning
DO-02C
F5-01 Kanal 1 funktionsval Valjer funktion p4 digitalutgéngar pa extrakort typ DO-02C
F5-02 Kanal 2 funktionsval Dessa digitalutgéngar programmeras med samma vérden som

de nomala digitalutgdngama, se instaliningsval fér H2-01 till 03.
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Namn

Beskrivning

Anmarkn.

DO-08

Instétning digital
Utgangsenhet DO-08

Féljande tabell redogér for de poster som kan fis frén DO-08

(extrakort) enligt instéliningarna gjorda i F&-01.

Instéllt VArde[ Plintnr  |Utgangarna visar

TD5-TD11  jOver-strém (SC,0C,GF)

TD6-TD11 | Over-spénning (OV)

TD7-TD11 | Overlast frekvensomr. (OL2)

0 TD8-TD11 | Sikring sonder (FU})

TD9-TD11 |Anvdnds Ej
TD10-TD11 | Overhettning frekvensomr. (OH}

TD1-TD2 | Vid noll-varvtal

TD3-TD4 |Installt varvtal uppnatt

TD5-TD11

TDB-TD11 |bindrkodad signal (4 tecken)

TD7-TD11 |{se tabell hir nedan)

TD8-TD11

TD9-TD11 |Vid Noll-varvtat

TD10-TD11 |instéllt varvtal uppnatt

TD1-TD2 | Under drift

TD3-TD4  |Mindre viktigt fel

1

bit 3210 Utg. Inneh. bit 3210 Utg. Inneh.
0000 Inget fel 1000 Externt fel
0001 Over-strém 1001 Styrkortsfel
0010 Over-spanning [ 1010 Motor dverlast
0011 Overtast omr. | 1011 Anvands Ej
0100 Overhettn. omr | 1100 Natbortfall
0101 Rusning 1101 Varvtalsfel
0110 Sékring sénder | 1110 Avbrott PG
0111 Anvands Ej 1111 Anvands Ej

PO-36F

enhet PO-36F

Instélining pulsréknar-

Féljande tabell visar antalet pulser som avges fran PO-36F (extrakort)

enligt instéliningen gjord i F7-01.

F7-01 Antalet utgdende pulser
0 Frekvensomriktarens utfrekvens x 1
1 Frekvensomriktarens utfrekvens x 6
2 Frekvensomriktarens utfrekvens x 10
- 3 Frekvensomriktarens utfrekvens x 12
4 Frekvensomriktarens utfrekvens x 36
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5.6 Programkoder for instillning av digitala och analoga ingangar och utgingar

Kod nr. Namn Beskrivning
Instatining digitala Véljer funktion pa digitala signalingangar pa plintarna 3 till 8. Samtliga dessa
ingangar plintar kan programmeras enligt nedan.
Instéllt | Funktion Styrmetod Referens
H1-01 Flerfunktionsingéng Varde 7 VIE | WIF+PG | O.Vekt | Fluxv sida
(plint nr. 3) 00 | 3-Ledar sekvens FWLVREV-kommando | O 0 0 0 52
H1-02 Flerfunktionsingéng 01 Val styrning lokalt/fjarr 0 o] [e] [s] 62
{plint nr. 4) 02 |Valtillsatsenhetl /frekvensomriktare o [¢] 0] (0] 62
H1-03 Flerfunktionsingdng 03 |Flerstegs varvtalskommando 1 0 (o] Q (0] 51
(plint nr. 5) 04 |Flerstegs varvtalskommando 2 o o) O O 51
H1i-04 Flerfunktionsingang 05 |Flerstegs varvtalskommando 3 O ) O O 51
{plint nr. 6) 06 |Joggsignal [e} o} [e} e} 51
H1-08 Flerfunktionsingang 07 |Val alt. accelfretardationstid 1 [e] [e] [e] 0] 51
{plint nr. 7) 08 |Extern basblock. siutande kontakt 0 0 8] 0 62
H1-06 Flerfunktionsingang 09 |Extern basblock. brytande kontakt o 0 [e] O 63
(plint nr. 8) 0A |Hallkemmando 0 [0} o o} 63
OB |Overhettningslarm 0 O O o] 63
0C  |Aktivering av extra analogingang 0 (0] o] 0 63
0D | Avstangn. feedback-reglering varvial X (0] X X 63
OE [Avstangning integrator varvtalsreg. X (0] X o] 63
- OF |{Anvénds Ej - - - Z
10 | OKA -kommando o] o 0 &) 84
11 MINSKA -kommando o o) 0 0 64
12 |JOGG-kommande framat [e] e} [s} o] 65
13 | JOGG-kemmando bakat [o] o] [o] [¢] 65
14~ |Fel - terstalining 0 0 0 0 65
15 | N&dstopp-kommando &} o o [e] 45
16 -17 |Anvéands Ej - - - - -
18 | Timer-ingang [e] 0] (0] 0] 41
19  |Awvstangning PID-regulator o o] 0 [e] 42
1A | Val alt. accel fretardationstid 2 o] (8] 0 O 45
1B | Blockering av omprogrammering (o] O 0 o] 65
1C | Varvtalshsjning (varvtalstrimning} [e] O 0 (0]
1D | Varvtalssdnkning {varvtalstrimning) o] o 0 o]
1E | Sample/Hold analog frekvensreferens (o) o (o] 0]
1F | Val plint 13/14 o 6] 0 o] 65
20-2F |Externa fel o 0 (0] 0 65
60 |Likstrémshromsnings-kommando O 0 0 o 66
61 |Externt sékkommando 1 O X o} X 66
62 |Externt sékkommando 2 0 X o X 66
63 Energisparsignal o] 0 X X 43
64 |Externt sékkommnado 3 [s] [e] o Q
65 [Atermatn. rorelseenergi, bryt. kontakt 0 o) §) 0 66
66 |Atermatn. rorelseenergi, slut. kontakt o 8] [o] o 66
71 {Val varvtals-‘/momentreglering X X X O 54
72 | Noll-servo-kommando X X X 8] 44
77 | val proportionalférstirkn. varvtalsreg. X X X (@ 48
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Installt
Varde Beskrivning

00 n 3-ledar-sekvens
Nar 00 4r inskriven i ndgon av koderna HI-01 till 06, &r frekvensomriktaren installd for 3-ledarstyming

Plinten som har ett instalit varde av 00 kan anvandas for FRAMAT/BAKAT-kommando.

V5 61665
{Typical Satting) sTop
—o ] o— RUN COMMAND (RUN AT “CLOSED"}
H1-0 =00
STOP COMMAND (STOP AT "OPENT)
FWD/REYV RUN SELECTION (FWD RUN AT “OPENT,
REV RUN AT “CLOSED7}
Féljande visar tidsdiagrammet: “CLOSED” “CLOSED™
“QPEN" ﬂ “OPEN" GR “CLOSED” ]
RUN .
—=1 ! €—50M5 OR MORE “CLOSED" “CLOSED"
sTOP : .
: “CLOSED" !
“OPEN" (FwD RUN] [ (REV RUN)
FWD/REV : . :

MGTOR SPEED

stop K& FWD RUN REV RUN XSTOP X

OPERATION

01 n Lokalffjarr val

Mandverplatsvalet fungerar endast under stopp.

Oppen kontakt : Drift enligt instaliningen av B1-01 eller B1-02 under fiirmandvrering.
Sluten kontakt : Styming fran digitala operationspanelen.

Obs © Nar Iokal/fjarr-valet ar installt pa digitalingangsplint, fungerar inte LOCAL/REMOTE- knappen pa
den digitala operationspanelen.

02 = Val tillsatsenhet/frekvensomriktare

Viljer om operationen utfrs med tillvalskort-referens eller frekvensomriktare-referens. Valet mellan tillsatsenhet och

frekvensomriktare fungerar endast under stopp.

Oppen kontakt : Drift med frekvensreferens och kérkommando via frekvensomriktarens kontroll-krets-
plintar eller digital operationspanel.
Sluten kontakt :  Drift med frekvensreferens och kérkommando frén tillsatsenhet.

08 u Extern basblockering slutande kontakt

Basblockering utftrs vid sluten kontakf. Extern basblockeringsfunktion varierar eniigt nedan, beroende pa
karkommando vid basblockeringssignalen.

Nar en extern basblockerings-signal kommer under drift, blinkar BB | displayen och frekvensomriktarens

utspanning stings av omedelbart. Nar den externa basblockeringssignalen tas borl, dterstartas motorn omedelbart
med samma frekvens (ingen accelerationsramp) som innan basblockeringen. Motorspénningen aterhdmtar sig enligt
den installda spanningsaterhdmtningstiden (L2-04).

Nar en stoppsignal ges och en extern basblockeringssignal kommer medan frekvensomriktaren bromsar motorn,
blinkar BB pa displayen och utspanningen stangs av. Om basblockeringssignaien forsvinner och kdrorder ges
iterstartas motorn pa vanligt séatt enligt instélld accelerationsramp.
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Installt
Viarde

Beskrivning

09

o Extern basblockering brytande kontakt
Basblockering utférs vid ppen kontakt. | dvrigt &r funktionen samma som for det installda vardet = 08.

0A

a Hallkommando (accelerations-/retardationsavbrott)
Acceleration eller retardation avbryts s4 lange ett hdllkommando ges, och den uppnadda utfrekvensen

bibehdalles. N4r ett stopp-kommando kommer, frigbrs hallkommandot och motorn stoppas pé vanligt satt.

Sekvensen visas i tidsdiagrammet nedan.

FWD RUN ) CLOSED

ACCEL/OECEL STOP : ! ! I
{HOLD) COMMAND : : :

[ : :
FREQUENCY REFERENCE—* | - A Lm0 =

'« FREQUENCY REFERENCE

Obs: N&r D4-01 har installning 1 och hallkemmando ges, lagras den aktuella utfrekvensen s4 linge
hallkommandot varar. Om man ger ett kér-kommando igen, efter eft stopp-kommando aterupptas driften med den
lagrade frekvensen. Om natspanningen bryts med hallkommando lagras ocksa den aktuella utfrekvensen.
D& D4-01 har instéllning 0 lagras inte den aktuella frekvensen.

0B

n Overhettningslarm

Nér kontakten siuts till digitalingang installd far extemnt 8verhettningslarm, visas bara OH2 i displayen, blinkande.

Kan anvandas for dvervakning av frekvensomriktarens omgivningstemperatur tillsammans med extern termostat.

ocC

u Aktivering av extra analogingang

Nar denna funktion ar vald for digitalingang, har funktionema instéllda pa den extra analoging&ngen (plint 16)
féljande begrénsningar.
Oppen kontakt : Flerfunktions analogingangen &r avstangd.

Sluten kontakt : Flerfunktions analogingangen ar aktiverad.

0D

o Avstangning feedback-reglering av varvtalet

Avstangning av feedback-reglering av motorvarvtalet ar mojligt 4&ven nér motorn snurrar. Men varvialsregulatorns
utsignal halls lagrat till stopp.

Oppen kontakt :  Vartalsreglering med pulsgivare-feedback

Sluten kontakt : Ren frekvensstyrning {open loop)
Denna funktion galler bara fér styrmetoden "Vi-kontroll med PG-aterforing”.

0E

a Avstangning av integratorfunktionen i varvtalsregulatorn

Denna funktion fungerar bara nir F1-07 = 0.
Avsténgning av integratorn ar mdjligt &ven nar motorn snurrar.
Oppen kontakt : Pl-reglering av varvtalet
Sjuten kontakt : P-reglering av varvtalet {varvtaregulatorns integrator nollstalls enligt integrationstidskonstanten)




Installt
Virde

Beskrivning

10, 11

o OKA/MINSKA-kommandon
Sedan frekvensomriktaren har fatt startorder, med FRAM- eller BACK-kommando, kan ut frekvensen &ndras till 8nskat

virde genom att kontakter sluts till digitalingdngar fér OKA- och MINSKA-signaler.
Instélit varde = 10 : OKA-signal
Installt varde = 11 : MINSKA-signal

OKA-kontakt Sluten Oppen Oppen Sluten
MINSKA-kontakt Oppen Sluten Oppen Sluten
Driftstatus Acceleration Inbromsning HALL HALL

Féljande visar tidsdiagrammet nar OKA/MINSKA-kommandon anvands.

FWD RUN J Closed | l

UP COMMAND — Ll
: Closed

DOWN COMMAND —— 1 [ — l I - I : : l_-—‘ E

UPPER LIMIT SPEED ~"

LOWER LIMIT SPEED  |———" = =i - el AT '

OUTPUT FREQUENCY

DV U HIDIH TUu oM
FREQUENCY l | || l

COINCIDENCE SIGNAL

D D

i

U = OKA (acceleration) tillstand

D = MINSKA (inbromshing) tillstand

H = HALL (konstant hastighet) tillstand

U1= Under gang mot 8vre hastighetsgrinsen med OKA-signal
D1= Under g&ng mot lagre hastighetsgransen med MINSKA-signal

Anmirkningar:
1) For att anvanda OKAMINSKA-kommandon méaste B1-04 = 1 (frekvensreferens-val).

2) Ovre hastighetsgrans
= Max utgdende frekvens (E1-04} X Frekvensreferens tvre grans (D2-01)

3) Lagre gransvérdet &r antingen frekvensrefersns undre grans (D2-02) eller den externa frekvensreferensen tifl
plint 13 eller 14. Léagre griansvérde blir det stdrre av dessa tva vérden.

4) Nar D4-01=1 och driftstatus arHALL lagras den aktuella utfrekvensen, &ven om kraftfdrsérjningen sténgs av.
Nér D4-01=0 lagras inte den aktuella utfrekvensen.

5) Om en joggsignal ges under drift med OKA/MINSKA-styrning, tar joggreferensen dver. Joggsignal har prioritet
dver OKA/MINSKA-styrning.

6) Nar enbart OKA- eller MINSKA-signal programmeras, uppkommer ett programmeringsfel (OPEO3).

7) Nér Hallkommando programmeras samtidigt som OKA/MINSKA-styrning uppkommer ett programmerinsfel (OPEOQ3).
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Installt
Varde Beskrivning

12,13 u JOGG -kommando framét, JOGG -kommando bakat

JOGG-kéming framat och bakat majliggdrs.
Instalit varde = 12 ger JOGG -kommando framat, sluten kontakt ger drift FRAMAT med joggfrekvens (D1-09).
Instalit varde = 13 ger JOGG -kommando bakét, stuten kontakt ger drift BAKAT med joggfrekvens (D1-08).

Anméarkning:
1} Nir dessa kommandon ges under drift, har joggreferensen hagre prioritet.
2) Nir kontaklerna for bade JOGG framat och JOGG bakat ar slutna samtidigt 1angre &n 500 ms, stoppas frekvens-
omriktaren enligt instélld stopp-metod (B1-03).
3) JOGG framat och JOGG bakat kommandon kan stéllas in individuellt.

14 a Fel-aterstalining
Sluten kontakt aterstaller felindikering.

1B o Blockering av omprogrammering
Sluten kontakt : Det gdr ej att andra nagra programkoder.

1F = Val plint 13/14
Oppen kontakt: Plint 13 ger huvud-frekvensreferens.

Sluten kontakt: Plint 14 ger huvud-frekvensreferens.

Nar det instéllda vardet pa H3-09 ar allt annat &n 1F, och digitalingang stélls in for val plint 13/14 val (installt véirde =
= 1F), uppstar ett programmeringsfel (OPE03).

20-2F n Externa fel ] o Lo .
Anvands for att stoppa frekvensomriktaren och sénda ett alarm till extern dvervakning vid fel pa kringutrustning.

Instalining

Typ av kontakt ingang Detekteringsvillkor Stopp metod

Installt Slutande  Brytande Upptacks Upptacks Rampstopp Utrullning till stopp  Nodstopp  Fortsatt drift
vérde kontakt kontakt alltid under drift (alivarigt fel) (allvarligt fel) (allvarligt fel} (lindrigt fel)

20 o o
21 o
22
23

co
[eJoNoNo]

24
25
26
27

co
o0
cO00

28
29
2A
2B

(o} e]

2C
2D
2E
2F

o o © of o o c©
O 0 |0 olo olo o
QO

0000

(o}
joNaNoXe

o
o

(Exempel) Nar "24" #r instalit varde i HI-06 (funktionsval plint 8-11)
# Ett externt fel indikeras nar det blir kontakt meilan plint 8 och 11 (slutande kontakt).
# Ett externt fel indikeras alltid.
# Eti externt fel anses som ett allvarligt fel och motorspanningen stangs av sé att motorn rullar ut till stillestand.




instalit

Varde Beskrivning
60 o |ikstromsbromsnings-kommando
Nar kommando for likstrémsbromsning kommer medan frekvensomriktaren har stopporder, utfors likstrdmsbremsning.
Nar frekvensomriktaren fir kororder elier Jogg-order avbryts likstrémsbromsningen och motorn startas (driftorder
har hdgre prioritet)
Féljande visar tidsdiagrammet.
CLOSED
DC INJECTION j
BRAKING COMMANG _—J .
FWD RUN COMMAND ‘_.—] l :
: : DC INJECTIO:N
oc IncTIoN BRAKING
BRAIC:ING" DC INJECTION HRAKING .
OUTPUT FREQUENCY STARTING FREQUENCY o
*: N&ar A1-01=3 (Flux vektor kontroll), utfbrs en initial-magnetisering i stéllet for likstromsbromsning.
61, 62 n 86k kemmando
Denna funktion anvands fér att fAnga upp en rullande motor som t.ex. startats direkt frin natet. Stkfunktionen
méjliggsr att motorn tas Gver utan att frekvensomriktaren trippar.
Instélit virde = 61 : Startar hastighetsstkning fran Max frekvens.
Installt varde = 62 : Startar hastighetssékning frin frekvensreferens-vardet ndr sbk-kommandot ges.
Obs: For V/f kontroll med PG aterkoppling och fluxvektorkontroll {A1-02=01 eller 03), startar
accelerationen frén instalit motorvarvtal.
Fdljande visar tidsdiagrammet nér ett hastighetssékningskommando kommer.
FWD RUN COMMAND 4'
CLOSED
SEARCH COMMAND A
AGREE SPEED DETECTION
MAX. FREQUENCY SR ;
QR SET FREQUENCY : Nﬁ
QUTPUT FREQUENCY —_—
Nér kontakten sokkommandot sluts och kérkernmandot kommer under basblockering, startar hastighets-
sokningen efter att den minsta basblockeringstiden har forflutit (L2-03).
Obs:

1) Vid nétspanningsbortfall under pigdende drift, startar hastighetssdkningen fran den aktuella utfrekvensen
oberoende av om ndgot kérkommandon eller sdkkommando ges. Efter genomférd uppfangning av motorn
fortsatter drifien enligt kérkommandot.

2) Sokkommandon med instéllda varden bade 61 och 62 kan inte programmeras samtidigt.

65, 66 a Atermatning rérelseenergi

Kommando fér termatning av rérelseenergi kan anvindas for att tillfalligt halla igdng frekvensomriktaren vid nat-
spénningsbortfall. Frekvensomriktaren bromsar in motorn for att termata energi och dérmed hélla upp spanningen i
likspanningmellantedet till den optimala nivan (1,35 x nitspanningsvérdet E1-01). Frekvensornriktaren bromsar in
motorn enligt retardationstiden fér snabbstopp (C1-09} tills antingen nAtspanningen kommer tillbaka elter tills motor-
varvtalet blir $& 1agt att liksp&nningsnivan inte kan uppehdllas varefter frekvensomriktaren trippar fér underspanning.
Ju storre trdghetsmoment som den drivna maskinen har desto langre tid kan atermatningen vara. Om troghets-
momentet ar lagt maste frekvensomriktaren bromsa snabbt fér att termata energi, vilket minskar tiden som frekvens-
omriktaren kan hallas igang.

Instéllt vérde 65: Atermatningskommando med brytande kontakt.

Installt varde 66: Atermatningskommando med slutande kontakt.
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Kod nr. Namn Beskrivning

Instalining Viljer funktion for digitala signalutgéngar pa plint 9-10, 25-27 och 26-27.
digitala utgangar
Instalit Funktion Styrmetod Referens
H2-01 Flerfunktionsutgang Vérde Vif | VIF+PG| O.Vekt | Flux-v sida
{ptint nr. 9-10) 00 Driftindikering 0o 0 o I 68
H2-02 Flerfunktionsutgéng 01 Nollvarvsindikering 0 0 o 0 68
(plint nr. 25-27) 02 Utfrekvens inom L4-02 frén 0 0 0 0 68
frekvensreferensen.
Hz2-03 Flerfunktionsutgang 03 Inst. frekvens (L4-01) uppnadd o o o) o 68
(plint nr. 26-37) 04 Utfrekvens mindre 4n L4-01 o 0 o 0 68
05 Utfrekvens storre &n L4-01 0 0 0 o) 68
06 Frekvensomriktare kdrklar o o) 0o o) 68
07 Vid underspénningsdetektering 0 ls) 0 fo) 68
08 Under basblockering 0 fe) 0 o 68
09 Val frekvensref. fran OP-panel 0 0 0 o 68
0A Val startsignal fran OP-panel o o o o 68
0B Overmomentindikering 1, o o o o 69
slutande kontaktutgéng
oc Frekvensreferens saknas 0 0 0 o 69
oD Bromsmotstandsfel 0 o ) o 69
OE Indikering surmmalarm fel (4} o o 0 69
OF Anviands Ej - - - -
10 Indikering mindre fel Te) 0 o 0 6o
1 Indikering reset-signal o fs) fo) 0 69
12 Timer-utsignal 0 0 0 0 69
13 Utfrekvens inom L4-04 frin 0 o o o 69
frekvensreferensen
14 Frekvens L4-03 uppnadd o o o o - 69
15 Utfrekvens mindre an L4-03 0 0 0 0 70
16 Utfrekvens stdrre &n L4-03 o o 0 0 70
17 Overmomentindikering 1, 0 o o o 70
brytande kontaktulgang
18 Overmomentindikering 2, o o o O 70
slutande kontaktutgéng
19 Overmomentindikering 2, o o 0 0 70
brytande kontaktutgéng
1A Under drift BAKAT o) o o) o) 70
1B Under basblockering, brytande o o o 0 70
kontaktutgéng
1C Anvands Ej - - - -
1D Ind. att motorn regenerar energi X X X o 70
1E Under terstartsférsok efter fel 0 o o 0 70
iF OL1 (dverlast motor) fér-alarm o o 0 0 70
20 OH (dvertemperatur) fér-alarm o o 0 (o} 70
21-2F Anvands e) - - - -
30 Under momentbegrinsning X X o) o) 70
Y| Vid vantalsgrans X X X o 70
32 Anvinds ej - - - -
33 Noll-servo-funktion utford X X X o} 7
37 Driftindikering 2 ) 0 0 0 71
34~3F Anvands ej - - - - -




Instéllt
Véarde

Beskrivning

00

u Driftindikering
Utgangskontakt sluten nér frekvensomriktaren styr ut spanning eller nér ett kérkommando kommer.

= Nollvarvsindikering
Utgangskontakt sluten nar frekvensomriktarens utfrekvens &r lagre &n startfrekvensen (E1-09) vid V/f-

kontroll med eller utan PG -aterkoppling samt vid open-loop vektor-kontroll. Sluten nar motorhastigheten &r lagre &n noll-

varvtalsnivan (B2-01) vid Flux-vektor-kontroll.

QUTPUT K
— e — ZERQ SPEED LEVEL

:\

CLASED
DURING ZERO-SPEED 1

it Utfrekvens inom L4-02 fran frekvensreferensen
Utgangskontakten ar sluten nar utfrekvensen &r '

Frekvens referens - L4-02 =< Utfrekvens (utan tecken) =< Frekvens referens + L4-02

a nstalld frekvens (L4-01) uppnddd
Utgangskontakten ar sluten nér férutsattningar fér instalining = 02 (frekvensreferensen uppnadd) 4r uppfylida och

utfrekvensen ar inom detekteringsomradet nedan.

L4-01 - L4-02 =< Utfrekvens {(utan tecken) =< L4-01 + L4-02

o Utfrekvens mindre dn L4-01
Utgangskontakten &r sluten nar utfrekvensen 4r lagre &n detekteringsnivan enligt nedan.

Utfrekvens (utan tecken) =< L4-01 + L4-02

o Utfrekvens stdrre &n L4-01
Utgangskontakien &r sluten nér utfrekvensen &r stérre &n detekteringsnivan enligt nedan.

Utfrekvens {(utan tecken) >= L4-01
Utgangskontakten bryts nér utfrekvensen blir 14gre &n L4-01 - L4-02,

n Frekvensomriktaren kérklar
Utgdngskontakten sluts nar frekvensomriktaren ar klar f&r start.

o Vid underspanningsdetektering
Utgangskontakten sluts nar spanningen i likspidnningsmellanledet understiger nivan for underspanningsutldsning.

a Under basblockering
Utgangskontakten ar siuten nér frekvensomriktaren &r basbtockerad (utsp&nningen bruten elektroniskt).

o Val av frekvensreferens fran OP-panel
Utgangskontakten 4r bruten under drift med frekvensreferens frdn styrkretsplint eller tillsatsenhet.

Utgangskontakten &r sluten under drift med frekvensreferens frén digitat operationspanel.

o Val start/stopp-signal fran OP-panel
Utgangskontakten &r bruten under drift med start/stopp-signai fran styrkretsplint eller tillsatsenhet.

Utgangskontakten &r sluten under drift med start/stopp-signal frén digital operationspanel.
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Installt
Varde

Beskrivning

oB

& Overmomentindikering 1, slutande kontaktutgang
Kontaktutgangen &r sluten vid svermomentindikering 1. (Referens LE-01 tifl -03)

0Cc

u Frekvensreferens saknas
Kontaktutg&ngen #r sluten da frekvensreferens saknas.

(exempel}

Genom att stalla in programkoden L4-05 = 1 kan driften fortsatta efter det att frekvensreferensen plotsligt brutits med en
utfrekvens som &r B0% av frekvensreferensen innan frekvensreferensen brots.

Genom att sitta L4-05=1, jamférs alltid den aktuella referensen med en 0.4 sekunder dldre frekvensreferens.

Om den aktuella referensen plotsligt reduceras till mindre &n 10% av referensen som erhélls 0,4 sekunder

tidigare, fortsatter driften med 80% av den 0,4 sekunder gamla frekvensreferensen.

Under tiden da frekvensreferens saknas, ar utgdngskontakten sluten.

- -

FWD RUN COMPMAND

MASTER FREQUENCY REFERENCE

INVERTER
QUTPUT FREQUENCY

: :

DURING FREQUENCY
REFERENCE MISSING

oD

o Bromsmotstandsfel
Utgangskontakten &r sluten vid dverhettning av bromsmotstdnd och vid fel pd bromstransistorn.

OE

1 Summalarm fel
Utgéngskontakten &r sluten vid alla fel utom CPFO0 och CPFO1.

10

= Indikering mindre fel
Utgangskontakien 4r sluten medan ett larm for mindre fel visas i displayen.

11

u Indikering reset-signal
Utgangskontakten #r sluten vid reset-signal efter felutlésning.

12

o Timer-utsignal
Utgangskontakten &r sluten nar installd tid har gatt ut.

13

o Utfrekvens inom L4-04 fran frekvensreferensen
Utgangskontakten ar sluten nér utfrekvensen 4r inom omradet:

Frekvensreferens - L4-04 =< utfrekvens =< frekvensreferens + L4-04
{Samma som fdr instalif virde = 02 utom att detekteringsbandet &r L4-04)

14

 Frekvens L4-03 uppnadd
Ulgangskontakten ar sluten nar forutsatiningar for instéllning = 13 (frekvensreferensen uppnédd) ar uppfylida och

utfrekvensen 4r inom detekteringsomradet nedan.
L4-03 - L4-04 =< Utfrekvens (med tecken) =< L 4-03 + L4-04




Installt

Varde Beskrivning
15 n Utfrekvens mindre &n L4-03
Utgéingskontakten &r sluten nar utfrekvensen 4r lagre 4n detekteringsnivan enligt nedan.
Utfrekvens (med tecken) =< L4-03
Utgéngskontakten bryts nar utfrekvensen blir stérre &n L4-03 + 1.4-04
16 o Utfrekvens stérre 4n L4-03
Utgdngskontakten &r sluten nar utfrekvensen ar storre 8n detekteringsnivan enligt nedan.
Utfrekvens (med tecken) >= L4-03
Utgdngskontakten bryts nar utfrekvensen blir mindre an L4-03 - L4-04
17 a Overmomentindikering 1, brytande kontaktutgang
Utgangskontakten &r bruten vid Overmomentindikering 1 {referens L6-01 till -03)
18 a Overmomentindikering 2, slutande kontaktutgang
Utgangskontakten &r sluten vid Overmomentindikering 2 {referens L6-04 till -06)
19 u Overmomentindikering 2, brytande kontaktutgang
Uigdngskontakten ar bruten vid Overmoementindikering 2 (referens L6-04 till -08)
1A 1 Under drift BAKAT
Utgangskontakten &r sluten under drift BAKAT.,
1B u Under basblockering, brytande kontaktutgang
Utgangskontakten &r bruten ndr frekvensomriktaren &r basblockerad (utspénningen bruten elektroniskt).
1D o Indikering att motorn regenererar energi
Utgangskontakten &r sluten ndr motorn regenererar energi. Denna instillning finns bara vid Flux-vektor-kontroll.
1E u Under aterstartsforsok efter felutiasning
Utgangskontakten ar sluten under automatisk aterstart efter felutldsning.
1F w OL1 fér-alarm
Utgdngskontakten sluts nér det elektroniska motorskyddets integrerade virde blir 90% av utldsningsnivan (L8-02, 03).
20 o OH for-alarm
Utgangskontakten sluts nar kylflanstemperaturen verskrider kylflansens 8verhettningsnivé (referens L8-02, 03}
30 r Under momentbegransning
Utgangskontakten &r sluten nar motorns vridmoment uppnéatt momentgransen.
31 e Vid varvtalsgrans

Utgangskontakten &r sluten nadr varvtalsgransen &r uppnédd vid momentreglering i Flux-vektor-kontroll.
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Installt
Vérde Beskrivning

33 u Noll-servo-funktion utférd
Utgéngskontaklen sluts nér noll-servo-funktion &r slutférd.

37 a Driftindikering 2
Utgangskontakten sluts n&r en kérorder ges. Kontakten r inte sluten under basblockering (BB), likstromsbromsning

eller under initialmagnetisering (Flux-Vektor- Kontroll),




Namn Beskrivning Anmarkning
Signalnivaval Installt varde Beskrivning m Upplésning
plint nr. 13 0 0 till 10 V ingéng (11 bitar+tecken-

Ingangsforstarkning

1

-10 till +10 V ingang

Staller in ing&ngsférstarkningen (utfrekvensniva | % da frekvens-

varde)

plint nr. 13 referensspanningen &r 10 V).

Ingangsforspénning Staller in forspanningen (utfrekvenshivan | +% da frekvens-

plint nr. 13 referensspénningen &r 0 V).

Signalnivaval Instéllt varde _ Beskrivning o Uppldsning

plint nr. 16 0 0 titll 10 V ingéng (11 bitar+tecken-

Funktionsval analog

ingang, plint nr. 16

1

-10 till +10 V ingang

Stéller in funktionen pa plint 16 (14) fér analog referens.

Féljande tabell visar instaliningsvérde for resp. funktion.

vérde)

Instéllt | Funktion Styrmetod Ingéngsniva
véide \'i Vif+PG | O. vekt.| Fluxv.
a0 Alternativ frekvensref, O 8] 0] 0] +100% / + 10V
01 Forstarin. frekvensref, (o] (6] (o] (0] 100% / 10V
02 Forspanning frekvensref, [s] (o] X -4 +100% / + 10V
03 Anvands gj - - - - -
04 Forspanning utspanning 6] o] (0] (o) 100% /7 10V
05 Reduktionskoefficient [e] (o] [o] o 100% / 1V
Accelfretardationstid
06 Bromsstrém Is-bromsning 0] 0 [e] X 100% / 10V
07 Niva dvermomentind. [o} o] (0] [e] 100% /7 10V
0B Strdmgréns vid konstant o] O X X 100% / 10V
varvtal
09 Niva minimifrekvens 0 (0] [o] [e] 100% / 10V
0A Niva forbjuden frekvens 0 o 0 o 100% / 10V
(frekvenshopp)
0B PID feedback (aterkoppl.} 0 (8] [o] [o] +100% / £ 10V
0C-0F {Anvinds e} - - - - -
10 {FWD) FRAMAT X X [v] o] 100% / 10V
momentgrans
11 {REV) BAKAT X X (o] [o] 100% 7/ + 10V
momentgrans
12 Momentgrans vid X X 4] [s;
regenerativ drift
13 Momentref. (momentreg).} X X X [e] +100% / 10V
Momentgréns (varvtalsreg)
14 Moment-kompensering X X [e] +100% [ £ 10V
15 FRAMAT/BAKAT X X [e] [o] +100% / £ 10V
momentgranser
16 - 1F | Anvands ej - - - - -
-R0-




Kod nr. Namn Beskrivning Anmarkning
(Férkiaring av momentgrénser)
» TGRQUE
A
FWD SIDE TOROQUE LIMIT
REGENERATION SIDE
TORQUE LIMIT
_ > 4+ f
f 0
REGENERATION SIDE TORQUE LIMIT
REV SIDE TORQUE LimIT
- TORQUE
# Alt. frekvensreferens # FGAIN {inst. varde = 01) # Reduktionskoefficient
(inst. varde = 00) # VBIAS (inst. varde = 04) accel.-fretard -tid
# FBIAS (inst. vérde = 02) # Ls-bromsstrdm (inst. vérde = 06) (inst. varde = 05)
# PID Feedback # Overmomentind.-niva (inst. varde = 07)
{(inst. varde = 0B) # Min-frekvensniva (inst. varde = 09)
# Forbjuden frekvens (inst. vdrde = 0A)
{100% = fmax)
100%] ", d 100% 100%
: 10%
- 10V : —-10v : : :
: 0 ov 0 1ov - 10V 01V 10V
-------- -100%
# Strdmgrans vid konstant # Moment referens
varvial {inst. vdrde = 08) {inst. varde = 13)
# Momentkomp.
(inst. varde = 14)
100% 100%] -
30%
- .V —-10v :
- 10V 0 3vie : 0 1oV
IR -100%
# Moment grans # Moment gréns
(inst. varde =10, 11,12) (inst varde = 15)
100%1 :
- v : T
-10V 0 ov :
~100%|
H3-06 Ingangsforstérkning Staller in ingangsfarstarkningen pa plint 16 (signalnivan nir
plint nr. 16 inspéanningen till plint 16 &r 10 V).
H3-07 Ingangsférspdnning Staller in ingangsforspanningen (referensen nar insignalen till
plint nr. 16 plint 16 dr 0 V).
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Kod nr. Namn Beskrivning Anmarkning
H3-08 Signalnivaval Instalit vérde Beskrivning = Upplésning
plint nr. 14 0 0till 10 V liksp&nning (10 bitars ingang)
1 - 10 till + 10 V likspdnning
2 4 till 20 mA likstrém
Cbs: For att aktivera instiliningsvérdet "0" elfer "1", &r det nid-
vandigt att klippa av en dverkoppling {J1) pa kontroll-
kortet. Denna finns i det nedre vénstra hérnet, precis
bakom plint nr. 13.
H3-09 Funktionsval analog Staller in funktienen pa plint 14 for analog referens. Kod H3-09
ingdng, plint nr. 14 (plint 14) har samma instéllningsvérden som H3-05 (plint 16).
H3-10 Ingéngsforstarkning Stéller in ingéngsfdrstarkningen pa plint 14 (signalnivan nar
plint nr. 14 inspénningen till plint 14 &r 10V).
H3-11 Ingangsférspdnning Stiller in ingangsférspanningen (referensen nar insignalen till
plint nr. 14 plint 14 &r 0 V),
H3-12 Filtertidskonstant Staller in filtertidskonstanter pa plint 13, 14 och 16.
analogingangar
H4-01 Parameterval Viljer parameter som signalen fran analogutgang, plint 21-22
plint nr. 21 - 22 representerar. Samma nummer skall stallas in som utgér siffer- r Upplésning
deten (XX) av motsvarande évervakningskod (U1-XX). {9 bitar + tecken)
H4-02 Utgangsforstarkning Stéller in fGrstarkningen pa analogutgangen, plint 21 - 22.
plint nr. 21 - 22
H4-03 Utgangsférspanning Det instéllda vardet pa H4-03 adderas till uisignalen (efter
plint nr. 21 - 22 férstarkning enligt kod H4-02) fran analogutgangen.
H4-04 Parameterval Viljer parameter som signalen fran analogutgéng, plint 23-22
plint nr. 23 - 22 representerar. Samma nummer skall stallas in som utgdr siffer- a Upplésning
delen (XX) av motsvarande 6vervakningskod (U1-XX). {9 bitar + tecken)
H4-05 Utgangsferstarkning Stéller in férstérkningen p analogutgangen, plint 23 - 22.
plint nr. 23 - 22
H4-06 Utgangsftrspanning Det installda vérdet pd H4-06 adderas fill utsignalen (efter
plint nr. 23 - 22 forstérkning enligt kod H4-05) frin analogutgangen.
H4-07 Signalniva analog- Instéllt varde Beskrivning
utgangar 0 Otill 10 Vingéng
1 -10 till +10 V ingang
H5-01 Stationsadress Stiller in frekvensomriktarens stationsadress.
H5-02 Kommunikation Viljer BCN MODBUS bverforingshastighet

hastighetsval

Installt varde Beskrivning

0 1200 BPS

2400 BPS

7
2 4800 BPS
3 9600 BPS

——




Namn Beskrivning Anmérkning
Kommunikation Viljer 5CN MODBUS dverflringsparitet.
paritetsval
Instéllt varde Beskrivning
0 Ingen Paritet
1 Jamn Paritet
2 Udda Paritet
Stoppmeted efter Val av stoppmetod efter upptackt av dverforingsfel
kommunikationsfel
Installt vérde Beskrivning
0 Rampstopp (retardationstid: C1-02)
1 Nodstopp (retardationstid: C1-09)
2 Utspanningen bryts motorn rullar till stopp
3 Fortsatt drift (endast felmeddelande i displayen)
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5.7 Programkoder for instillning av skyddsfunktioner

Kod nr.

Namn

Beskrivning

Anmarkn.

L1-01

Motorskydd val

Viljer om det elektroniska Sverlastskyddet for motorn ar aktiveral.

Installt varde Beskrivning

0 Avstangt

1 Aktiverat

n Nar man kér flera motorer samtidigt, med en gemensam frekvens-
omiktare, kan det gemensamma elektroniska dverlastskyddet inte
skydda motorema mot dverlast. Etf termiskt overlastreld maste

installeras for varje motor.

o Om kraftférsériningen forsvinner till frekvensomiiktaren, dterstalls
motortemperaturens antagna vérde till "0". Dérfdr kan i en de! tillarmp-
ningar, dér kraftférsérning stangs av vid stopp, detta skydd inte anvandas.

L1-02

Motorskydd tids-
konstant

Staller in utlosningstiden fér det elektroniska dverlastskyddet d3 motorn
utsatts for 150% overlast (varm start} efter att motorn har gatt kontinuerligt
vid installd motorstrém. Fabriksinstaliningen &r en minut. Stall in vardet

med hansyn tagen till de anvandna motorernas dverlastkapacitet.

OPERATING

100 150 200
MOTOR CURRENT (%) : £2-01 BECOMES 100%

Typisk tidskaraktaristik for elektroniskt tverlastskydd.
(L1-02 = 60, drift vid 60Hz, karaktéristik for standardmotor)

L2-01

Funktion vid
momentant
natspannings-
bortfall

Véljer om frekvensomriktaren skall stoppa vid momentant nitspénnings-
bortfall, eller om motorn skalk &terstartas efter att spanningen

Aterkommer efter ett kortvarigt bortfall.

Instéllt varde Beskrivning

0 Frekvensomriktaren aterstartar ej efter aterhamtning.
Felkontakten sluts for att ge larm. Felet maste ater-

stallas for att omriktaren skall kunna aterstartas.

1 Frekvensomriktaren aterstartar efter aterhdmtning av
natspanningen inom aterh&mtningstiden enligt koden
L2-02. | det hér fallet sluts ] felkontakten.

Om nétspanningen inte aterkommer inom den
installda tiden enligt L2-02 fothindras aterstart och
felkontakten sluts. Felet maste dterstéllas for att

méjliggtra aterstart.

2 Frekvensomiriktaren aterstartar efter aterhamtning av
natspanningen. Oberoende av tiden enligt L2-02 bérjar
en aterstartsoperation, om kraftfdrsoriningen ater-
hamtas innan matningsspénningen f&r frekvens-
omriktarens styrenhet har sjunkit under den tillétna
lagsta nivan. Felkontakten aktiveras inte. Halltiden

far manéverspanningen varierar beroende pa

frekvensomriktarens effektstorlek.
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Kod nr.

Namn

Beskrivning

Anmarkn.

L2-02

Drifttid med
underspanning

Staller in det tillitna vardet pa kraftfdrstrjningens AterhAmtningstid, inom
vilken automatisk aterstart skall ske, efter ett momentant nitspannings-
bortfall. Om L2-01 = 1 och nétspanningen dterkommer inom tiden L2-02
Aterstartar frekvensomriktaren. Drojer det ldngre tid &n L2-02 innan span-
nigen aterkommer stoppas frekvensomriktaren och felkontakten siuter for

larm.

12-03

Minimum
basblockeringstid

Om motorn aterstartas fr snabbt efter ett momentant nétspénningsbortfall
{om motorn har restspanning) kan motorstrdmmen bli mycket hdg i start-
dgonblicket, och frekvensomriktaren kan trippa for Sverstrém. For att for-
hindra detta véntar frekvensomriktaren den instélida basblockeringstiden
54 att motorns restspénning forsvunnit fore aterstart.
Denna funktion fungerar nar L2-02 = 1, elter 2.
o Nar "Min. basblockeringstid > sterhamtningstiden”

afterstartas motorn efter utgangen Min. basblockeringstid,

réknat fran tidpunkten for natspanningsbortfallet.
o Nir "Min basblockerings tid < dterhamtningstiden”

sterstartas motorn omedelbart nér natspanningen aterkommer.

1.2-04

Spannings-
aterhamtningstid

Vid automatisk aterstart efter ett momentant nétspanningsbortfall utfdr
frekvensomriktaren forst en varvtalsséknings-operation for att méta upp
motorns hastighet. Efter denna sékning dkas motorspanningen till
normal V/Hz-niva enligt instélld spanningsaterhamtningstid (L2-04).
Denna definieras enligt féliande:

200V Klass: 0 -= tiden for att oka utsp&nning frén 0 till 200V

400V Klass: 0 -> tiden for att oka utspénning frén 0 till 400V

L2-05

Utlosningsniva
for underspanning

Staller in utlésningsnivan for underspénning i likspanningsmellanledet.

Om detta varde stalls in lAgre &n standardvardet (200V Klass: 190 VDC,
400V Klass: 380 VDC), kan det for vissa storlekar bli nodvandigt

att férse frekvensomriktaren med en likspénningsdrossel.

L3-01

Installning skydd
mot for hdg
accelerations-
strom

Stller in skyddsfunktionen mot for hég accelerationsstrém.

Instéllt vérde Betydelse

0 Strémgréansfunktionen vid acceleration &r avstéingd.
Oberoende av motorstrémmen, ékar frekvensomriktaren
utfrekvensen enligt den installda accelerationstiden. Vid for

kort accelerationstid trippar omriktaren for Gverstrom.

1 Om accelerationsstrdmmen stiger till strémgréns
farlangs accelerationstiden automatiskt for att forhindra
utlésning for Sverstrém.

Accelerationstiden kan bli langre &n det instélida
vérdet beroende pa lastens storlek.

2 Optimerat accelerationslage. Genom att dvervaka
motorstrémmen justeras accelerationstiden

automatiskt s& att accelerationen kan genomféras inom
kortast majliga tid, oberoends av instéllningen

av accelerationstiden.
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Kod nr. Namn Beskrivning Anmarkn.
L3-02 Strémgrans under Nar koden L3-01=1 eller 2, forlanger frekvensomriktaren
acceleration automatiskt accelerationstiden sa att motorstrommen inte
overstiger det installda vardet pa L3-02 under accelerafion.
L3-03 Accelerations- NA&T en motor anvands inom frekvensomradet dver motorms
begransning i markfrekvens, reduceras strémgransen vid acceleration automat-
konstanteffekd- iskt, for att uppna en mjukare acceleration och férhindra att
omradet motorn inte kan félja den installda accelerationstiden.
Nedanstaende figur visar hur vérdet pa L3-03 paverkar
stromgransen.
CONSTANT  CONSTANT
TORQUE QuTPUT
SECTION @ SECTION STALL PREVENTION LEVEL
STALL . L1302 LIMITER DURING
PREVENTION ACCELERATION
LEVEL DURING
ACCELERATION
L
0 BASE FREQUENCY Fout
L3-04 Skydd mot for Staller in en funktion som férhindrar éverspanning i frekvens-

snabb
inbromsning

omriktarens likspanningsmellanled under inbromsning.

Instéllt varde Beskrivning

0 Skydd mot for snabb inbromsning &r avstangt.
For kort retardationstid medfdr att frekvensomriktaren
léser ut for dverspanning (OV). Denna instalining anvands

bara nar omriktaren ar forsedd med bromsmotstand.

1 Skydd mot for snabb inbromsning ar aktiverat.
Likspanningen | mellanledet dvervakas koniinuerligt och
retardationstiden férlangs automatiskt for att férhindra
gverspanning. Inbromsningstiden kan bli langre &n det

instéllda vérdet.

2 Optimerat inbromsningslage.
Retardationstiden justeras automatiskt s& att motorn

bromsas in pa kortast méjliga tid.

o Nar en bromsenhet eller bromsmotstand anvands skall
1.3-04 stallas in pa 0 (Skydd mot for snabb retardation
avstangt). Annars forlangs retardationstiden i onddan.

a Optimerad inbromsningsfunktion (L3-04=2) kan ej stallas in
vid styrmetoden vektor-kontroll.
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Kod nir. Namn Beskrivning Anmarkn.

L3-05 Skydd mot dver- Staller in en funktion fér att férhindra utldsning av frekvens-
last vid konstant omriktaren pga dverlast vid konstant hastighet.
varvial

Installt virde Beskrivning

0 Frekvensomriktarens strémgransfunktion &r avstangd vid
konstant varvtal. Om lasten blir fér hdg léser frekvens-
omriktaren ut for dverstrém (OC) eller motorn bromsas
till stillestidnd. Om motorn har bromsats fast sa orkar den
kanske inte igng dven om lasten sénks.

1 Frekvensomriktarens strémgrénsfunktion &r aktiverad vid
konstant varvtal. Nar motorstrémmen Gverskrider strém-
gransvirdet (L3-06) under mer @n 100 ms vid konstant
varvtal, minskar utfrekvensen automatiskt {retardationstid
enligt C1-02) for att kunna kontrollera dverbelastningen.
Nir lasten atergar till normal nivd, accelereras motorn
s4 atf det instéllda varvtalet iter uppnas.

2 Frekvensomriktarens stromgransfunktion &r aktiverad vid
konstant varvtal. Funktionssattet &r samma som for
installning 1, férutom att retardationstiden for minskning ay
utfreltvensen vid dverlast har vardet enligt C1-04.

.3-06 Strémgrans Staller in frekvensomriktarens maximala utstrémsniva vid
vid konstant konstant varvtal. Nar-denna strémgrans dverskrids under
varvtal mer &n 100 ms reduceras utfrekvensen enligt nedan-

staende figur.
OUTPUT FREQUENCY / DECEL TIME
HYSTERESIS% TN
OF STALL PREVENTION Zf : et T
DURING RUM{L3-06) -.. Y-, : : :
RECOVERY LEVEL "—"r_* "' ''''' :
A
T eChON Tine doms |+ ACTIwATNG stalL
DURING UM

L4-01 Installd frekvens Denna programkod bestammer nivan for frekvens- Referera till
for detektering detektering. Detektering sker for drift bade FRAMAT sid. 88 - 89

och BAKAT.

L4-02 Detekteringsband Staller in detekteringsbandet for installd frekvens enligt Referera till
for installd kod L4-01. sid. 88 - 89
frekvens

L4-03 Installd frekvens Denna programkod bestammer nivan fér frekvens- Referera till
(£) for detektering detektering. Detektering sker for drift antingen FRAMAT sid. 88 - 89

BAKAT. Talvardets (L4-03) polaritet bestammer vid vilken
rotationsriktning detektering sker (- ger detektering vid drift
BAKAT)

.4-04 Detekteringsband Staller in detekteringsbandet for installd frekvens enligt Referera till

for installd kod L4-03. sid. 88 - 89

frekvens ()
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Beskrivning av funktioner for frekvensdetektering

Nedanstiende tabell visar grafiskt hur de olika detekteringsfunktionerna fungerar vid styrmetoderna V/f-kontroll, V/f-kontroll
med PG-terkoppling och open-loop vektor-kontroll (A1-02 =0, 1 eller 2). For att underlétta jamforelse med motsvarande

forklarande text pa den digitala displayen i OP-panelen anges programkodernas engelska namn i tabellen.

Related L4-01 {Frequency Detection Level) L4-03 {Frequency Detection Level)
constants L4-02? (Frequency Detection Width) L4-04 (Frequency Detection Width)
Frequency Agree 1 Frequency Agree 2
FREQUENCY —>-' FREQUENCY +';}'_';"_'_'_'_'_'_'_'_'_f::':?k:14—04
REFERENCE REFERENCE : N4
Freguency | ouTPuT OuUTPUT
Agree FREQUENCY FREQUENCY
: 5 = : i ii""Iﬁ”f:,¢14‘°4
FREQUENCY :{—i I—I : FREQUENCY i ; 5 i
CLOSED
AGR {PEN AGREE 2 |CLDSED OPEN |
(MULTI-FUNCTIDN COTACT OUTPUT SET VALUE=02) [MULT I -FUNCT I ON CONTACT QUTPUT SET VALUE=13)
Desired Frequency Agree 1 Desired Frequency Agree 2
L4-01 ==yt L4-03 —>:=1=1
Desired § %
Fregquency | OUTPUT L ouUTPUT
FREQUENCY : FREQUENCY
Agree Lo
- lleor > P
CLOSED CLOSED
FREQUENCY (—1 OPEN FREQUENCY
AGREE_1 AGREE 2 ﬂ OPEN
(MULT I-FUNCTION CONTACT OUTPUT SET VALUE=03) {MULT[-FUNCT |ON CONTACT OUTPUT SET VALUE=14)
Freguency Detection 1 Frequency Detection 3
L4-01—= J LIV AT ol L4-02 _ ERAARELARY ARG Aiiiiii '::i\k L4-04
'y L4-03—> : : A
oUTPUT OUTPUT
FREQUENCY FREQUENCY __ﬂ\\\\f_j//h
Frequency | rpequency OPEN | CLOSED FREQUENCY OPEN CLOSED
Detection DETECTION 1 DETECTION 3
[MULTI-FUNCTION CONTACT QUTPUT SET VALUE=04) {(MULT|-FUNCTLON CONTACT OUTPUT SET VALUE=15)
Frequency Detection 2 Freguency Detection 4
L4-01 ————* 1 4-02 L4-0F 2 —oioimope T
QUTPUT OUTPUT
FREQUENCY FREQUENCY
: Ldﬁ{”;_%,;::f L':;':;::‘,‘J,]\'.L:I.—O'Z : :
FREQUENGY : i i i FREGUENCY : i
DETEE11Qﬂ_l_____J;i]5gE61AAAEEEEAJAAAL___L_______ DETECTION 4 CLDSEDI OPEN
(MULTI-FUNCTION CONTACT OUTPUT SET VALUE=05} (MULTI-FUNCT ION CONTACT OUTPUT SET VALUE=16)
l_
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Nedanstiende tabell visar grafiskt hur de olika detekteringsfunktionerna fungerar vid styrmetoden flux-vektor-kontroll

(A1-02 = 3). For att underitta jimforelse med motsvarande forklarande text pd den digitala displayen i OP-panelen anges
programkodernas engelska namn i tabellen.

Related L4-01 (Frequency Detecticon Level)} L4-03 (Frequency Detection Lavel)
constants L4-0? {(Frequency Detection Width) L4-04 (Frequency Detection Width)
Frequency Agree 1 Frequency Agree 2
FREQUENCY —€>~~I_[_”_"____}::?kL4fuz FREQUENCY %>-555ff:fjf153:;1* L4-04
REFERENCE ; NA REFERENCE

Frequency MOTOR SPEED

: MOTOR SPEED
(SPEED DETECTION

Agree ‘ (SPEED DETECTION
g SI1GNAL} g S1GNAL)
FREQUENCY T : T i FREQUENCY | : i ;
AGREE_1 CLUSEDl OPEN AGREE 2 ICLUSEDI OPEN |
MULTI-FUNCTION CONTACT OUTPUT SET VALUE=02) {MULT | -FUNCTION CONTAGT OUTPUT SET VALUE=13)
Desired Frequency Agree 1 Desired Frequency Agree 2
L4-01->-" -* L4-02
Desired MOTOR SPEED/ MOTOR SPEED/
E (SPEED DETECTION (SPEED DETECTION
requency | g ouay : b SIGNAL)
Agree L La-01 IR T 1402 P
s : CLOSED
CLOSED L R
FREQUENCY |—‘ OPEN I—I FREQUENCY
AGREE 1 AGREE 2 [ OPEN
(MULTI-FUNCT I ON CONTACT OUTPUT SET VALUE=03) (MULTI-FUNCTION CONTACT OUTPUT SET VALUE=14)
Frequency Detection 1 Frequency Detection 3
L4—Q1—> =il _\b L4-02 - LTI ____\L L 4-04
'y L4-03—=> : ! £
MOTOR SPEED : MOTOR SPEED : :
(SPEED DETECTION {SPEED DETECTION g
S1GNAL) : S1GNAL) : :
Freque n cy FREQUENCY oren | CLOSED FREQUENCY I OPEN CLOSED
Detection DETECTION 1

DETECTION 3

(MJLTI-FUNCTION CONTACT OUTPUT SET YALUE=04) MULT I-FUNCTION CONTACT QUTPUT SET VALUE=15)

Frequency Detection 2 Frequency Detection 4

Ld4-01 = - o b oo i;if*i L4-0? L A4-03—>oimT E.‘.T.‘.‘.:.‘.:_.:.‘.'.*.' L4-04
MoTOR speEp [/ MOTOR SPEED / :

{SPEED DETECTION (SPEED DETEGTION g

S1GNAL) SIGNAL) : ;

FREQUENCY :

' i i i FREQUENCY i
DETECTION 2 |CL°SED| OPEN I DETECTION 4 ]CLDSED OPEN

(MULT I-FUNCY I ON CONTACT OUTPUT SET VALUE=05) (MULTI-FUNCTION CONTACT OUTPUT SET VALUE=16)
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Kod nr. Namn Beskrivning Anmarkning

L4-05 Aktivitet nar Valjer funktion nar frekvensreferensen via analogingang
frekvensreferens minskar mycket snabbt.
forsvinner
installt varde Funktion
0 Normal drifi (utfrekvensen féljer variationer i
referensen)
1 Nar frekvensreferensen via analogingéng minskar

med 90% inom 400 ms, fortsétter driften

med 80% av frekvensen fore den pibtsliga

minskningen. »
L5-01 Antal automatiska Automatisk aterstart ar en funktion som aterstaller felet i
aterstarter vid fel frekvensomriktaren och forseker aterstarta driften om ett

fel uppstar. Programkoden anvands for instalining av
antalet aterstartférsok.
Vid installning 0, utférs €] nagon automatisk aterstart.

[ Automatisk aterstartsfunktion ]

1) Nar ett fel upptacks bryts frekvensomriktarens
utspanning under min. basblockeringstiden (L2-03). OP-
panelen visar felet medan utspanningen ar avsténgd.

2) Nar min. basblockeringstiden (L2-03) har forflutit,
aterstalls felet automatiskt och varvtalssékning utfors
fran utfrekvensnivan fore felutidsningen.

3) N&r det totala antalet aterstartsforsok overstiger det
installda antalet (L5-01), aterstalls inte det senaste felet
och frekvensomriktarens utspanning forisatter att vara
avstangd. Vid denna tidpunkt aktiveras felrefaet for larm.

FAULT DETECTION I_ _l

i 14 WHEN L5-02=1: FAULT

FAULT CONTACT . : CONTACT QUTPUT 15
: : ACTIVATED

oUTPUT ] - -
FREQUENCY I Ry
_ | — MOTOR ROTATING SPEED
it
o @
| Nolistallning av antalet aterstartsforsok |

Rakningen av antal aterstartsforsok nollstalls nar:
1) Inget fe! har detekterats under 10 minuter.

2) En reset-signal har getts via styrkretsplint
(digitalingang) eller den digitala OP-panelen.

3) Kraftforsérjningen stangs av sa lange att
likspanningsmellaniedet blir helt urladdat.

Automatisk aterstart fungerar dock ej for fljande fel:

uv2 (Kontrolikrets underspanning)

uv3 (Kontaktorkvitterings-fef)

SC (Last-kortsiutning)

OH (Overhettning}

EF (Felaktigt kér-kommando)

0s (Overhastighet)

DEV (For stor varvtals-avvikelse)
PGO (Avbrott i pulsgivare-aterkopplingen)
OPR (Felaktig programmering)

CE (Overforings fel)

EF3till 8 (Externtfel)
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Kod nr. Namn Beskrivning Anmarkn.
L5-02 Val felkontakts- Instalining for aktivering av felkontakten under
funktion vid automatisk dterstart efter felutidsning
automatisk Installt varde Funktion
aterstart 0 Felkontakten aktiveras inte under automatisk
aterstart.
1 Felkontakten aktiveras vid automatisk aterstart.
L6-01 Overmoment- Staller in en funktion f&r indikering av dvermoment.
indikering1 Overmoment detekteras enligt utgaende motorstrom vid
Vif-kontroll och detekteras enligt frekvensomriktarens interna
vridmomentsreferens vid vektar-kontroll.
Installt vidrde Funktion
0 Overmomentindikering avstangd (fabriks inst.).
1 Overmomentindikering ar inkopplad. Overmomentindikering
utférs endast vid konstant varvtal {ej acceleration eller
retardation). “OL3" blinkar i displayen vid dvermoment.
Fortsatt drift under évermomentindikering.
2 Overmomentindikering &r inkopplad. Overmomentindikering
utisrs alltid (utom vid likstrémsbromsning). "OL3" blinkar
i displayen vid évermoment. Fortsatt drift under
dvermomentindikering.
3 Overmomentindikering ar inkopplad. Overmomentindikering
utférs endast vid konstant varvtal (ej acceleration eller
retardation). "OL3" visas i displayen vid dvermoment och
frekvensomriktarens utspanning bryts. Felkontakten sluts fr
larm.
4 Overmomentindikering ar inkopplad. Overmomentindikering
utfors alltid (utormn vid likstrdmsbromsning). "OL3" visas i
displayen vid tvermoment och frekvensomriktarens
utspanning bryts. Felkontakten sluts for larm.
L6-02 Overmoment Staller in nivan for dvermomentindikering.
indikeringsniva 1 Vi/f-kontroll: Frekvensomriktarens markstrom utgér 100 %.
Vektor-koniroll: Motorns markmoment utgér 100 %.
L6-03 Férdrojning dver- Overmoment indikeras om tiden som motorstrém eller
momentindikering | motormoment 6verskrider vardet enligt L6-02, &r langre an
1 tiden enligt kod L6-03.Den digitala displayen visar "OL3".
L6-04 Overmoment- Funktionerna ar samma som for koderna L6-01 till L6-03.
indikering 2 Anvands nar tva olika overmomentindikeringar erfordras.
L6-05 Overmoment Den digitala operationspanelen visar "OL4" vid
indikeringsniva 2 dvermomentindikering 2.
L6-06 Férdrajning dver-
momentindik. 2
L7-01 FRAMAT Staller in viidmomentgrans for motordrift FRAMAT. Referera till
vridmomentgrans sid. 92
L7-02 BAKAT Staller in vridmomentgrans for motordrift BAKAT. Referera till
vridmomentgrans | sid. 92

=91 -



Kod nr. Namn Beskrivning Anmarkn.
L7-03 FRAMAT Staller in vridmomentgrans vid regenerativ drift (bromsning)
regenerativ FRAMAT.
vridmomentgrans
L7-04 BAKAT Staller in vridmomentgrans vid regenerativ drift (bromsning)
regenerativ BAKAT.
vridmomentgrans
Nedanstdende figur visar de olika momentgrénserna (L7-01 - L7-04).
TORQUE REFERENCE
PLUS  FwD RUN MOTORING
REV RUN SIDE TORQUE LIMIT
REGEMERATING SIDE L7-01
TORQUE LIMIT —
L7-04
MINUS pLys  MOTOR
0 ROTATION
FWD RUN
_ REGENERATING SIDE
REV RUN MOTORING TORQUE LIMIT
SIDE TORQUE LIMIT 17-03
L7-02 MINUS
L8-01 Skydd av inbyggt Visa modeller av frekvensomriktare ING5 kan kompletteras
bromsmotstand med ett inbyggt bromsmotstand. Bromsmotstdndet kan
skyddas mot dverhettning genom att denna funktion aktiveras.
Skyddet laser ut frekvensormriktaren om genomsnittlig
bromseffekt 6verskrider 3% av méarkeffekt fér motorn.
Instéllt vdrde |Funktion
i} Skydd for inbyggt bromsmotstand &r avsténgt
1 Skydd fér inbyggt bromsmotstand &r inkopplat
L8-02 F&rlarmsniva for Staller in kylflanstemperatur vid vilken larm skall ges.
dvertemp. (OH)
L8-03 Aktivitet efter Valjer funktion nar frekvensomriktaren upptacker
larm fér dver- dvertemperatur.
temperatur (OH) Instéllt varde Funktion
0 Rampstopp med retardationstid enligt C1-02.
1 Frekvensomriktarens utspénning bryts (motorn rullar tili stopp)
2 Nédstopp med retardationstid enligt C1-09 (snabb
inbromsning till stopp).
3 Fortsatt drift
L8-05 Skydd mot fas- Om en fas farsvinner i inkommande kraftforsérjning, finns det

bortfall i nat-
spanningen

risk for nedbrytning av huvudkretsens elektrolytkondensatorer.
Vid fasbortfall ckar ripplet i likspanningen i likspdnningsmetlan-
ledet, vilket kan utnyttjas for att stanga av frekvensomriktaren.

Installt varde Funktion

0 Skydd mot fasbortfall 4r avstangt

1 Skydd mot fasbortfall 4r inkopplat




Kod nr. Namn Beskrivning Anmérkn.

L8-07 Skydd mot avbrott| En funktion for upptackt av éppen fas pa frekvensomriktarens

| i utgaende utgang. Vid fasavbrott [6ser frekvensomriktaren ut.

‘“ fasledning Installt vérde Funktion

| 0 Skydd mot avbrott i utgdende fas &r avsténgt
1 Skydd mot avbrott i utgdende fas &r inkopplat

Felaktig utlésning fér avbrott i utgaende fas kan uppsta av
misstag nar markeffekten for den anvanda motorn ar avsevart
lagre &n frekvensomriktarens markeffekt.




5.8 Programkoder for instillning av digital operationspanel

Kod nr. Namn Beskrivning Anmarkn.
01-01 Val av display- 4 driftdata kan véljas for visning efter tillslag av natspanning
visning med hjalp av kod 01-02. Med kod 01-01 kan man vélja en
annan sak att dvervaka istallet for utspanning. Stall in O1-01 ’
pa samma siffra XX som motsvarande dvervakningskod
U1-XX.
01-02 Val av display- Den digitala operationspaneien visar enheten som valjs enligt
visning efter nedanstdende tabell omedelbart efter aft kraftférsorjningen
natspannings- har slagits fill.
tillslag Installt varde Beskrivning
1 Visar frekvensreferensen 4
2 Visar utfrekvensen
3 Visar utstrdm (motorstrém)
4 Visar en vald dvervakningsenhet enligt O1-01.
01-03 Installning av Enheter for visning av frekvensreferens och utfrekvens kan
digital display véljas enligt nedan.
{skalfaktor)} for
siffervarde vid Instéllt vérde Beskrivning
fullt utsiag 00000 | Enhet: 0,01 Hz
00001 Enhet: 0,01 %
00002 tifl Enhet: r/min (O till 3999)
00039 r/min = 120 x frekvensref.(Hz)/ ©1-03 (01-03: antal
motorpoler). Fungerar gj vid Flux-vektor-kontroil.
00044 till Decimalkomma-positionen stalls in med 5:e siffrans
03989 (siffran langst till vénster) varde i O1-03.
5:e siffrans véarde=0 : Visas som Q000
5:e siffrans virde=1 : Visas som Q00,0
5:e siffrans varde=2 ; Visas som Q0,00
5:e siffrans vérde=3 : Visas som 0,000
01-03:s 4:e till 1:a siffra ger det visade talvérdet 4
for 100 % frekvens.
(Exempel 1)

Antag att 100% frekvensvarde skall ge visning 200,0.
01-03 skall d3 stéllas in pd G1-03 = 12000.

Nar 01-03=12000, visas 100% frekvens som 200,0
och 60% frekvens visas som 120,0.

{Exempel 2)

Antag att 100% frekvensvirde skall ge visning 65,00.
01-03 skall da stallas in pa O1-03 = 26500.

Nar 01-03=26500, visas 60 % frekvens som 38,00.

01-04 Frekvensenheter Valjer enhet pa displayen for visning av utfrekvens vid flux-

pa displayen vektor-kontroll. Enheten kan andras till r/min.
Installt varde Beskrivning
0 Visar frekvens i Hz
1 Visar frekvens i rpm

Valjer hur programkoderna visas pa den digitala operationspanelen.

01-05 Val visning av
kodnummer

Instéllt véarde Beskrivning

0 Normal visning {t.ex. A1-00).
1 Visar MODBUS-adress

'
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Kod nr. Namn Beskrivning Anmarkn.
02-01 [LOCALUREMOTE-| Valjer om knappen LOCAL/REMOTE pé den digitala
knapp installning OP-panelen skall kunna anvéndas
Instélit vérde Beskrivning
0 Knappen LOCAL/REMOTE é&r bortkopplad
1 Knappen LOCAL/REMOTE &r inkopplad.
Prioritet for frekvensreferens och kérkommandan
alterneras mellan den digitala operationspanelen
och styringangar enligt instélining av 81-01/02.
02-02 |STOP -knapp Vljer om knappen STOP pa den digitala operationspanelen
aktiverad vid kan stoppa frekvensomriktaren vid extern styrning
extern styrning Instéllt vérde Beskrivning
0 Knappen STOP pa den digitala OP-paneien ar bortkopplad.
Denna knapp &r avstingd under drift med kérkemmando
givet pd annat sitt 4n genom digitala operationspanelen.
1 STOP-knappen pé den digitala OP-panelen kan stoppa
frekvensomriktaren dven under drift med kérkommando
via styrkretsplintar.
Nar det installda vardet 4r "1" (fabriks instalining) och driften &r stoppad
under externstyrning med STOP-knappen pa OP-panelen &ar det nddvindigt
att bryta kérkommandot en gang for att p4 nyit fé igang frekvensomriktaren.
02-03 [Lagring av Programkoder installda av anvandare kan lagras i frekvens-
anvandarkoder omriktaren som anvandar-initialvarden.
som initialvarde {nstallt varde Beskrivning
0 Ingen lagring (fabriksinstalining)
1 Lagrar anvandar-programmering som initialvarde.
Varje instdlld programkod, lagras som initalvarde
nar O1-03 Andras till 1. Aven om programkoderna éndras
efter tidpunkten da 01-03 dndrades till 1, kan dessa
lagrade initialvarden aterprogrammeras automatiskt genom
) stilla in A1-03=1110 (Initialisering till anvéndar-initierade
varden)
2 Rensar anvandarkodernas initialvarden.
Tar bort lagring av vardena som har stélits in enligt ovan.
Efter instalit varde, visar den digitala displayen "Entry Accepted"
och aterstalls sedan till "0".
02-04 |Installning effekt- Staller in frekvensomriktarens effektstorlek. Genom denna
storlek programkod stlls alla fabriksinstalliningar for den aktuella
effektstorleken in automatiskt {(motordata, kopplingsfrekv. etc.)
02-05 |Instéliningsmetod Valjer om ENTER -knapp-kvittering behovs for att stélla in

for frekvensref.
via OP-panelen

frekvensreferensen via den digitala operationspanelen.

Installt virde Beskrivning

0 'T'ryckknappen ENTER pa OP-panelen maste anvéndas.
Frekvensomriktaren accepterar frekvensreferensen
forst nar ENTER-knappen trycks in.

1 Tryckknappen ENTER behbdver ej anvandas.
Frekvensomriktaren accepterar frekvensreferens-férandring

via piitangenter utan att ENTER-knappen trycks ner.




Kod nr. Namn Beskrivning Anmadrkn.
02-06 |Aktivitet om Valjer hur frekvensomriktaren reagerar om den férlorar kontakt
operationspanelen| med den digitala operationspanelen under drift (kabel-
| kopplas bort urkoppling eller borttagning av den digitala operationspanelen). ‘
Installt varde Beskrivning
1 0 Driften fortsétter.
3 1 Utspanningen bryts och ett felmeddelande "OPR operator
disconnceted” visas pd OP-panelen nar den kopplas in igen.
02-07 |Ackumulerad Staller in initialvardet for ackumulerad drifttid. Ackumulering N
drifttid av drifttiden startar fran den har installningen.
instalining
02-08 |Ackumulerad Definierar drifttiden som ackumuleras i frekvensomriktaren.
drifttidsval

Installt varde Beskrivning

0 All tid ndr natspanningen ar tillslagen till frekvens-

omriktaren ackumuleras som drifttid.

1 Endast tiden nar frekvensomriktaren har kérkommado
ackumuleras som drifttid.




L A 7 L T

"

6 Felsokning

Deita avsnitt beskriver frekvensomriktarens felindikering samt ger réd till atgérder for resp. felkod.

Nir frekvensomriktaren upptacker ett fel, visas den aktuella felkoden i den digitala displayen och i de flesta fall sluts felkontakten

och utspanningen stings av s att motorn rullar ut till stillesténd.

For att dterstarta frekvensomriktaren sedan felet har dtgérdats miste felindikeringen aterstillas. Detta kan ske genom tryck pé
tryckknappen [>RESET], aktivering av digitalingéng for aterstéllning av felindikering eller genom att nitspanningen slas fran en
tillrackligt 1ang tid (tills displayen slocknar) och sedan slas till pa nytt.

Aterstilining via tryckknapp eller digitaling&ng kan bara ske nér kdrordern &r borttagen.

Kontakta BEVI om rekommendationerna enligt nedan inte I6ser problemet.

6.1 Felkoder och rekommenderade digirder

Fetkod

Betyder

Beskrivning

Rekommenderad atgard

uwv1
DC Bus Undervolf

Underspanning huvudkrets

| Spa&nningen i-likspénnings—

mellantedet underskrider:
ca 190 V Is (200V uifdrande)
ca 380 V Is (400 V uiférande)

Kontrollera natspanningen
Kontrollera anslutning av nat-
spanningen

uv2 Under spanning styrkretsar | For lag spanning i styrenheten

CTL PS Undervolt under drift

Uv3 Kvittering fran intern Kortslutningskontaktorn for Kontrollera kontaktorspole och

MC Answerback kontaktor saknas uppladdningsmotstandet har anslutningar till kontaktorn
dppnats under drift

uv Momentan underspanning | Kortvarig férvarning fore -

Under Voltage utisning for UV1, UV2 eller
UV3.

QC Overstrém Frekvensomriktarens utstrdm | Kontrollera resistansen i

Overcurrent dversteg utlésningsnivan for motomn (kortslutning, jordfet).
overstrom. Kontrollera V/Hz-instéllning.

Férlang accelerationstiden.
GF Jordfel Lickstrémmen till jord fran Kontrollera kabeln mellan

Ground Fault

frekvensomrikiarens effekt-
utgang dversteg 50 % av
markstrém.

frekvensomriktaren och
motori.
Isolationstesia motorn.

ov Overspanning Spanningen i likspannings- Forlang redardationstiden eller
Overvoliage mellanledet Gversteg: anslut bromsmotstand

ca 400 V (200 V ufférande)

ca 800 V (400 V utférande)
SC Kortsluten last Kortslutning mellan faserna pa | Kontrollera motorns och motor-
Short Circuit utgangen kabelns resistans
PUF Sakringsbrott Sakringen i likspannings- Kontroliera effekttransistorer:

DC Bus Fuse Open

mellanledet har gatt sonder,
sannolikt p.g.a. transistor-
haveri.

Koppla bort motoranslutningar
och dicdmét mellan ulgangs-
faserna. Resistansen skall
vara odndlig i bada riki-
ningarna (vaxla polaritet pa
instrumentet vid samtliga
matningar).

OH
Heatsink Over tmp

Overhettning kylfiansar

Temperaturen pa kylflansar
overskred tillatet varde

Kontrollera kylflaktar och
omgivhingstemperatur.
Forbattra kylningen av
apparatskapet med hjélp av
stérre ventilationsflaktar eller
kylaggregat.

GL1
Motor Overloaded

Overlast motor

Det elektroniska motorskyddet
har 6st ut

Kontro'lera instélining
motorstrém. Reducera
belastningen, ev. montera
separatdriven flikt pa motorn.

oL2
Inv Overioaded

Overlast frekvensomriktare

Overlastskyddet for frekvens-
omrikiaren har Iost ut

Reducera belastningen, ev.
dndra V/Hz-kurvan




Felkod Betyder Beskrivning Rekommenderad atgérd

PF Fasbortfall i natspanningen { En fas i matningsspénningen | Kontrollera nétspéningen

Input Pha Loss har fallit bort, elter stor (sékringar etc).
spanningsobalans mellan Drag &t anslutningsplintar f&r
faserna. nétspénningen.

LF Avbrott i en fasledare ftill Strémmen bruten i en av Kontroliera motorkabeln.

Output Pha Loss

motorn.

utgangsfaserna.

Kontrollera motorns resistans.
Drag at anslutningsplintar fér
motorkabeln.

RR
Dyn Brk Transistr

Bromstransistorhaveri

Transistorn for inkoppling av
bromsmotstand har gatt
snder

Sénd frekvensomriktaren till
BEVI fér reparation.

RH
Dyn Brk Resistor

Overhettning av
bromsmotstand

Bromsmotstandets temperatur
dverstiger tillatet vérde. (Avser
endast det lilla bromsmotstand
som kan byggas in i frekvens-
omriktaren)

Reducera bromsintensiteten
eller byt till ett externt
bromsmotstand

0s Motorn rusar Motorns vandal éverskrider -

Overspeed max. tillatet varde.

PGO Signalen frAn pulsgivaren ar | Avbrott i anstutningen av Kontrollera kabeln {ill

PG Open bruten pulsgivaren pulsgivaren samt pulsgivaren
DEV Varvtalsfel Matorvarvtal avviker fér mycket | Kontroliera belastningen

Speed Deviation

fran instéllt varvial

EF )
External Fault

Felaktig styrsekvens

Kérorder fér bade Framat och
Bakat ges samtidigt i mer an
500 ms

Kontroilera styrsekvenser

EF3 Felsignal till plint 3 - Om felsignal saknas
External Fault 3 kontrollera styringdngar via
EF4 Felsignal till plint 4 - displayen (kod U1-10).
External Fault 4
EF5 Felsignal till plint 5 -
External Fault 5
EF6 Felsignal till plint 6 -
External Fault 6
EF7 Felsignal till plint 7 -
External Fault 7
EF8 Felsignal tilt plint 8 -
External Fault 8
OPEO1 Felaktig effektinstallining - Kontrollera instéliningen av
kVA Selection kod 02-04
OPED2 Programskodsinstélining Instéllt-varde utanfor Kontrollera inst3llda varden
Limit utanfér instaliningsomréadet | installningsomradet
CPED3 Felaktig programmering av | V&rdena pa kod H1-01 - H1-06 | Kontrollera instéllning av
Terminal digitalingangar 3 - 8 dkar inte med ékande kodnr, digitalingangar

eller andra varden &n F och FF

dverlappar.
OPE10 Felaktig V/Hz-kurva E1-04 till E1-10 uppfyller inte | Kontrollera instatiningen av
\Y/i3 villkoret: E1-04 - E1-10

E1-04>=E1-06>E1-07>=E1-09

(E1-08y

VMin
(E1-10y "7

0 FMin FB FA FMax
{E1-09) (E1-07) (EI-6) {E1-M)

F

OPE11
FC/ On-Diy

Felaktig programmering

Féljande programmeringsfel
har gjorts:

- Kopplingsfrekvens &vre gréns
C6-01 > 5 kHz och kopplings-
frekvens undre grans

€6-02 <= 5 kHz.

- Kopplingsfrekvens
proportionell 6kning C6-03 > 6

och C1-01 < C6-02.

Konirollera kod C6-01 - C6-03

-08 -




Serial Com Call

korrekt satt nar natspénningen
slogs till.

Felkod Betyder Beskrivning Rekommenderad atgird
ERR EEPROM skrivfel EEPROM interndata stidmde | Byt styrkort

EEPROM R/W Err inte vid initialisering

CALL SI-B transmissionsfel Styrdata togs inte emot pa Kontrollera transmissions-

utrustning och transmissions-
signaler.

COM-ERR (OP&INVY)

panel)

kan inte etableras inom 5 5
efter ndtsp&nningstillslag.
Kontroll av MPU kringutrust-
ning (initial) gav felindikering.

CE Transmissionsfel Styrdata togs inte emot pa Kontrollera transmissions-

Memobus Com Err korrekt satt ndr ndtspanningen | utrustning och transmissions-

: slogs till. signaler.

CPF00 Styrkretsfel 1 Transmission mellan frekvens- |-Ta loss och sétt i OP-panelen
(Transmissionsfel OP- omriktaren och OP-panelen pa nytt.

-Kontrollera kabelanslutningar
till styrkortet.
- Byt styrkort.

CPFO1
COM-ERR (OP&INV)

Styrkretsfel 2
(Transmissionsfel OP-
panel)

Transmission meilan frekvens-
omriktaren och OP-panelen
etablerades efter nét-
spanningstillslag. Men sedan

-Ta loss och sétt i OP-panelen
pa nytt.

-Kontrollera kabelanslutningar
till styrkortet.

External A/D Err

omvandlare i processorn

uppstod ett transmissionsfel - Byt styrkort.
som varade i mer &n 2 5.
Kontroll av MPU kringutrust-
ning (onlinejgav felindikering.
CPFO02 Fel pa basblockeringskrets
BB Circuit Err
CPFO3 Fel pa EEPROM Fel pa styrenheten Byt styrenhet
EEPROM Error
CPF04 Fel pa intern A/D-
Internal A/D Err omvandlare i processorn
CPF05 Fel pa extern A/D-

CPF06

Felaktig anslutning av

Extrakorter &r inte installerat

Installera extrakortet pa nytt.

Option Error optionskort korrekt.
CPF20 A/D-omvandlarfel i analog Fel pa extrakortet (Al-14B). Byt extrakort.
Option A/D Error referensenhet
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